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>pDRIVE <, a megfeleld valasztas

A kezében tartott katalégus a kdvetkez6kkel tamogatja:

— Termékattekintés a megfelel6 termékskala gyors kivalasztasahoz
— Felhasznalasi tanacsok a nehézségek elkertlésére

— Egyértelmi miszaki adatok

A vezet6 frekvenciavalté és motorgyartok egyikeként szamunkra
a minéség kuldnleges els6bbséget élvez.

Emiatt a mindségbiztositasi rendszertink teljesiti a DIN 1ISO 9001

szabvany minden iranymutatasat (megegyezik az EN 29 001 és
ISO 9001-€l).

A >pDRIVE< markanév az alabbiakat képviseli

— Energiagazdalkodas, fejl6dés, teljesitmény és kapcsolattartas

— Kompromisszumok nélkili minéség

— Megoldasok célcsoportok szamara a legmodernebb technolédgiaval
— Az elérhet6 legjobb hatasfok és megbizhatdsag

— Segitség az lizembe helyezésnél

Fedezze fel sajat maga innovativ termékkinalatunkat hajtasokra és automatizalasra — mely a sokéves kutatas
és a partnerek kiszolgalasaban szerzett szakértelem eredménye !
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Termékeink attekintése

>pDRIVE< MX eco

>pDRIVE< MX pro

Termék meghatarozas

Frekvenciavaltok hdromfazisu aszinkron motorok fordulatszam szabalyozasara.

Rovid leiras

Uj generacios frekvenciavalté szamos opcids lehetéséggel és a funkciok gazdag listajaval, beépitett vagy falra

szerelt kivitelben.

Alkalmazasok

Szivattyuk, ventilatorok, kompresszorok és centrifugak

Minden csucsmindségl hajtas az ipar, gépgyartas és
automatizalas teriletén

Teljesitmény tartomany

0.75...630 kW

[0.75...500/630 kW

Fesziltség tartomany

3 AC 380...440 V; 50 Hz
3 AC 380...480 V; 60 Hz

3 AC 380...440 V; 50 Hz
3 AC 380...480 V; 60 Hz

Kimeneti frekvencia

0.00...300 Hz

0.00...300 Hz
0.0...1000 (500) Hz

Vezérlés tipusa

U/f-karakterisztika
SVC (érzékel6 nélkiili fluxus-vektor vezérlés)
SVC- és U/f-energiatakarékos mod

U/f-karakterisztika
SVC (fluxus-vektor érzékelével vagy érzékel6 nélkil)
Szinkron motor (érzékelével vagy érzékeld nélkil)

Kommunikacio

Levehetd Matrix kezel6egység magyar nyelv(i széveges kijelz6vel, bévithetd vezérld sorkapcsok, RS 485 /

Modbus, Profibus DP, CANopen

Védettség

Beépitett egység: IP31/1P20
Falra szerelt egység: IP31

Beépitett egység: IP31/1P20
Falra szerelt egység: IP31

Tovabbi informaciok

Minden tervezéshez és rendeléshez sziikséges
informacié megtalalhaté ebben a termékkatalégusban.

Minden tervezéshez és rendeléshez sziikséges

informacié megtalalhaté ebben a termékkatalégusban.
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>pDRIVE< MX multi-eco >pDRIVE< MX multi-pro

Termék meghatérozés

Frekvenciavaltok szekrényes kivitelben haromfazisu aszinkron motorok fordulatszam szabalyozasara.

Rovid leiras

A >pDRIVE< MX eco és MX pro frekvenciavaltok szekrényes kivitelben megndévelt védettséggel, valaszthato
standard kivitelként kiegészit6 opciokkal vagy a felhasznalo igényeinek megfeleld kiépitésben.

Alkalmazasok

Szivattyuk, ventilatorok, kompresszorok és centrifugak | Minden csucsmindségi hajtas az ipar, gépgyartas és
automatizalas teruletén

Teljesitmény tartomany

22 ... 630 kW | 22 ... 500/630 kW

Fesziiltség tartomany

3 AC 400 V; 50Hz alapkivitel 3 AC 400 V; 50Hz alapkivitel

3 AC 380 ... 480 V; 50/60 Hz rendelésre 3 AC 380 ... 480 V; 50/60 Hz rendelésre
Kimeneti frekvencia

0.00 ... 300 Hz |0.00 ... 300 Hz

Vezérlés tipusa

U/f-karakterisztika U/f-karakterisztika

SVC (érzékel6 nélkili fluxus-vektor vezérlés) SVC (érzékelbvel vagy érzékel6 nélkal)

SVC- és U/f-energiatakarékos mod Szinkronmotor (érzékel6vel vagy érzékeld nélkl)

Kommunikacio

Matrix kezel6egység a szekrényajtdn attetszé burkolattal,

vezérld sorkapcsok valaszthatéan kozvetlendl a frekvenciavalton vagy a szekrényben,
a vezeérld sorkapcsok kiterjeszthetbek,

terepi busz csatlakozas Modbus, Profibus DP vagy CANopen-en keresztil

Védettség

IP23 szekrényes kivitel, szell6z6 tetével
IP54 szekrényes kivitel, valaszthatdan szell6z8 ventilator vagy levalasztott hiités

Tovabbi informaciok

Ez a katalégus attekintést nyujt az elérhetd szekrényes kivitelek kildnbdzd verzidirdl és kategoériairol.
Részletes informaciok érhetbek el a szekrényes kivitelek termékkatalogusabal.



>pDRIVE< MX plus

>pDRIVE< MX top

>pDRIVE< LX plus

Termék meghatarozas

Frekvenciavaltok haromfazisi aszinkron motorok fordulatszam

szabalyozasara.

Halozati taplalo- és visszataplald
egység.

Rovid leiras

Frekvenciavalték a legnagyobb
terhelésekhez, valaszthatdéan
szekrényes kivitelként

Frekvenciavaltdk szekrényes
kivitelben 1.5 MW teljesitményig

Halozati taplald egység >pDRIVE<
MX frekvenciavaltokhoz

Alkalmazasok

Minden csucsmindségl hajtas az
ipar, gépgyartas és automatizalas
terdletén

Minden nagyteljesitményi
hajtashoz

Szinuszos haldzati aram vagy
energia visszataplalo egyseég

Teljesitmény tartomany

MX plus: 4.0...630 kW
MX multi-C: 90...630 kW
MX plus-hydro: 90...630 kW

MX top: 160...1500 kW
MX top-hydro: 160...1500 kW

LX plus: 22...675 KVA

Fesziiltség tartomany

3 AC 400/440 /460 V; 50/60 Hz
3 AC500V;50Hz

3 AC 690 V; 50/60 Hz

3 AC 400 / 440 /470 (500) V;
50/60 Hz

Kimeneti frekvencia

0.00...300 Hz

[0.00...300 Hz

|DC; 650 /720 / 790 V

Vezérlés tipusa

AVC (Automatikus vektorvezérlés)

AVC (Automatikus vektorvezérlés)

Szinuszos vezérelt halézati aram
mindkét energiairanyba

Kommunikacio

Matrix kezelémez6, kiterjeszthets vezérlé sorkapcsok, RS 232, Profibus

DP, Interbus-S, DeviceNet

Matrix kezelémez6, kiterjeszthetd
sorkapcsok, RS 232, Profibus DP

Védettség

Beépitett egység: IP20 / IPOO
Szekrényes kivitel: IP23 vagy IP54

Szekrényes kivitel: IP23 vagy |IP54

Beépitett egyseég: 1P20 / IPOO
Szekrényes kivitel: IP23 vagy IP54

Tovabbi informaciok

Informacidkért elérheté a >pDRIVE< MX termékbrosura és a >pDRIVE<
MX plus, MX multi és MX top adatok. Részletes informaciok talalhatok a
kezelési és felszerelési utasitasokban.

Informaciokért a >pDRIVE< MX
termékbrosura és a >pDRIVE< LX
plus adatok elérhetéek.
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>pDRIVE< MX plus-hydro

>pDRIVE< MX top-hydro

Termék meghatarozas

Vizh(tésl frekvenciavaltok haromfazisu aszinkron motorok fordulatszam szabalyozasara.

Rovid leiras

Frekvenciavalték nagy terhelésekhez és mostoha
kdrnyezeti korulményekhez vizhitéses kivitelben,
beépitett, nyitott ablakos vagy szekrényes kiépités

Frekvenciavaltok nagy terhelésekhez és mostoha
kdrnyezeti korulményekhez vizhiitéses kivitelben,
nyitott ablakos vagy szekrényes kiépités

Alkalmazasok

Minden csucsmindségl hajtas az ipar, gépgyartas és
automatizalas teruletén

Minden csucsmindségl hajtas az ipar és gyartas
terletén nagyteljesitményi gépekhez

Teljesitmény tartomany

90 ... 630 kW

[160 ... 1500 kW

Fesziiltség tartomany

3 AC 400 /440 /460 V; 50/60 Hz
3 AC 500 V; 50 Hz

3 AC 690 V; 50/60 Hz

Kimeneti frekvencia

0.00 ... 300 Hz

[0.00 ... 300 Hz

Vezérlés tipusa

AVC (Automatikus vektorvezérlés)

| AVC (Automatikus vektorvezérlés)

Kommunikacio

Matrix kezelémezd, kiterjeszthetd vezérlé sorkapcsok, RS 232, Profibus DP, Interbus-S, DeviceNet

Védettség_;

Berendezés kivitel: IP20/IP00
Nyitott keret: IPOO
Szekrényes kivitel: IP23 vagy IP54

Tovabbi informaciok

Tovabbi informacidkért a >pDRIVE< MX termékbrosura és >pDRIVE< MX plus-hydro és >pDRIVE< MX top-
hydro adatok allnak rendelkezésre. Részletes informaciok taldlhatok a kezelési és felszerelési utasitasokban.



>PDRIVE< MX eco termékek

Standard hajtasokhoz épiiletekbe, k6zosségi és ipari
hasznalatra

A >pDRIVE< MX eco altal 6n egy egyszeri, erbteljes
frekvenciavaltd mellett dont, mely az alkalmazasok nagyon
széles spektrumat lefedi az opcids lehetéségeinek is
kdszdnhetben.

A standard beépitett LED kezelémez6, a rendkivil
felhasznalébarat Matrix kezel6egység magyar nyelvi
szbveges kijelzbvel és a Matrix 3 szoftver valaszthaté az
Uzemeltetéshez.

Az alapkészilék vezérl6 sorkapcsain tul két opcids
sorkapocs bdvitékartya és szamos terepi busz opcio all
rendelkezésre a vezérléshez.

A frekvenciavaltd telepitésénél, a standard beépithetd
egység kiterjesztheté egy jol védett, falra szerelhet6

egységre, egy egyszeri csatlakozédoboz segitségével.
A frekvenciavalté telepitésére szamos opcid

elektromos rendszerbe illesztés érdekében.

Optimalizalt készilékjellemzdk az On alkalmazasaihoz megfelelen:

Szivattyu hajtasok ipari, lakott
kornyezetbeli és kdzOsségi
alkalmazasokhoz, 0,75-t6l
630 kW-ig

csoportos vezérlés akar 4 szivattyuig terjedéen, kiulénb6z8 dramkdri
valtozatokban

beépitett PID szabalyoz6 nyomas, aramlas, mennyiség vagy szint
szabalyozasara

energiatakarékos tzemmad biztositja az egész hajtas legjobb hatasfokat,
részleges terhelések esetén is

rendelkezésre a biztonsagos, interferenciak nélkiili

Ventilator hajtasok,
Iégkondicionald, égéslevegd,
fustgaz elszivo,
alagutszelléztetd és szamos
mas alkalmazashoz

kalonalld "Vészizem" lzemmaod valaszthato tliz esetén az emberi élet
védelmére

az automatikus motorfelismerés lehetévé teszi a levalasztd kapcsoldk
biztonsagos miikddtetését

kitiin6 fékteljesitmény kulsé alkatrészek nélkul

Kompresszorok,
szallitészalagok, keverd
hajtasok és sok mas
alkalmazas, pl. a szennyviz-
kezelésben

lakkozott aramkori lemezek a legjobb védelmet nyujtjak a kérnyezet karos
hatasai ellen

beépitett logikai modulok a rendszer kiilénb6z8 vezérlési feladataihoz

beépitett RFI szlr6 az 1. sz. "lakott kdrnyezet"-hez és 2. sz. "Ipari
kdrnyezet"-hez 630 kW-ig
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Altalanos miiszaki adatok

3-fazis 380...440 V -15 +10 %; 50 Hz +5 %

Halozati feszultsé
g 3- fazis 380...480 V -15 +10 %; 60 Hz +5 %

Maximalis aram 120 % 60 mp-ig minden 10 percben, 135 % 2 masodpercig

Beépithett egység IP20 védettséggel, 90 kW-t6l IP20 / IPO0 védettséggel

Kialakitas
! I Falra szerelhet egység IP41 / IP21 védettséggel, 90 kW-tol IP31

Mikodési hémérséklet -10...+50 C° (+45 C° 110 kW-tdl), +60 C°-ig teljesitmény leértékeléssel

Levehetd Matrix kezel6egység, kiterjesztett vezérld sorkapcsok, RS 485 /

Kommunikacio Modbus, Profibus DP, CANopen

beépitett RFI filter az 1. sz. "lakott kdrnyezet"-hez, 5,5 kW-tél 2. sz. "Ipari

Specialis funkciok kérnyezet'-hez
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Szabvanyok CE, UL, CSA, GOST

>pDRIVE< Motor kimenet | Kimeneti dram m‘;:;tek szél. xmag. x| pondelési kéd 1.)
MX eco 410,75 0.75 kW 23A 130 x 230 x 175 mm ME4UO7AAA
MX eco 4V1 5 15 kW 41A 130 x 230 x 175 mm ME4U15AAA
MX 6co 4V2,2 2.2 kW 58 A 130 x 230 x 175 mm ME4U22AAA
MX eco 4V3,0 3.0 kW 78A 155 x 260 x 187 mm ME4U30AAA
MX eco 4V4,0 4.0 kW 105A 155 x 260 x 187 mm ME4U40AAA
MX eco 4V5 5 5.5 kW 143A 175 x 295 x 187 mm ME4US5AAA
MX eco 4V7.5 7.5 kW 176 A 175 x 295 x 187 mm ME4U75AAA
MX eco 4V11 11 kW 27.7A 210 x 295 x 213 mm ME4D11AAA
MX eco 4V15 15 kW 33A 230 x 400 x 213 mm ME4D15AAA
MX eco 4V18 18.5 kW 41 A 230 x 400 x 213 mm ME4D18AAA
MX eco 4V22 22 kW 48 A 240 x 420 x 236 mm ME4D22AAA
MX eco 4V30 30 kW 66 A 240 x 550 x 266 mm ME4D30AAA
MX eco 4V37 37 kW 79A 240 x 550 x 266 mm ME4D37AAA
MX eco 4V45 45 KW 94 A 320 x 630 x 290 mm ME4D45AAA
MX eco 4V55 55 kW 116 A 320 x 630 x 290 mm ME4D55AAA
MX eco 4V75 75 kW 160 A 320 x 630 x 290 mm ME4D75AAA
MX eco 4V90 90 kW 179 A 310 x 680 x 377 mm ME4D90AAA
MX eco 4V110 110 kW 215 A 310 x 680 x 377 mm ME4C11AAA
MX eco 4132 132 kW 259 A 350 x 782 x 377 mm ME4C13AAA
MX eco 4V160 160 kW 314 A 330 x 950 x 377 mm ME4C16AAA
MX eco 41200 200 kW 387 A 430 x 950 x 377 mm ME4C20AAA
MX eco 41250 250 kW 481 A 585 x 950 x 377 mm ME4C25AAA
MX eco 4V315 315 kW 616 A 585 x 950 x 377 mm ME4C31AAA
MX eco 4V355 355 kW 671 A 880 x 1150 x 377 mm ME4C35AAA
MX eco 4V400 400 kW 759 A 880 x 1150 x 377 mm ME4C40AAA
MX eco 41500 500 kW 941 A 880 x 1150 x 377 mm ME4C50AAA
MX eco 41630 630 kW 1188 A 1110 x 1150 x 377 mm | MEAC63AAA

1.) A >pDRIVE< BE11 Matrix kezel6egységet kuldn kell megrendelni.




Standard hajtasok szekrényes kivitelben, épiiletekbe, kozosségi
és ipari hasznalatra

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavalté a beépithett és falra
szerelhetd kivitelen tulmenéen rendelkezésre all kiillénb6z6
szekrényes kivitelben, szamos opcidval.

A standard verziéju >pDRIVE< MX multi-eco elnevezési
kapcsoloszekrény IP23 vagy IP54 védettségben tartalmaz
halozati fékapcsolot, halozati biztositobetéteket, AC vagy
DC fojtét és motorcsatlakozd sorkapcsokat. Az opcids
listdbdl tovabbi installaciés alkatrészek, mint haldzati
magneskapcsold, motorfilter, kilénb6zd vezérlési vagy
terepi busz opcidk, biztonsagi relé, szekrényfiités és sok
mas valaszthato.

Tovabba specidlis kivitelek lehetségesek, mint egyedi
szinl szekrény, szekrényhités légkondicionaloval vagy
levegb/viz hbcserélével, valamint egyedi vezérlések is
elérhetbek.

Optimalizalt szekrényes kivitel, mely beleillik az On alkalmazasai kozé:

A Rittal TS8 szekrényrendszer tovabbi belsé megerdsité tagokkal és
csusztatd elemekkel a frekvenciavalté konny( installalasahoz és
eltavolitasahoz, ezen kivil mas er6saramu komponensek adhatok hozza
barmely meglévé szekrényrendszerhez.

Szekrényrendszer

Mikodtetés / paraméterezés

A biztonsagos miikodtetéseért, biztos paraméterezésért és gyors
diagnosztikaért a matrix kezelbegység a szekrényajtora kerul kivezetésre,
idealis magassagban. Egy attetsz8 védéboritas és egy allithaté kdéddal ellatott
zar megakadalyozza az illetéktelen paraméterallitast.

Kijelzések a szekrényen

A kovetkez6 allapotkijelzesek allandoan lathatoak:

"Kész" / "Uzemel" / "Hiba".

3 analdg aktualis érték jelenithetd meg egyszerre, pl. aram, fesziltség,
teljesitmény, terhelés, fordulatszam, Gzemoérak szama stb., igy a hajtas
Iényeges adatirdl mindig informalddhat a felhasznalo.

Csatlakozas

B&séges hely van kialakitva az er6saramu kabelek csatlakozasara. A vezérld
sorkapcsok kiterjeszthetésége és hozzaférhetésége ugyancsak alapvetd

szempont.

Alapkiépitésben a kabeleket a frekvenciavalté alsé részén kell csatlakoztatni.

Bévithet6ség

Minden szekrényes kivitel el van latva egy nagy, szabadon elforgathaté
vezérlépanellel, mely tovabbi bévitésekre ad lehetdséget.
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Altalanos miiszaki adatok

Halbzati fesziltség

3-fazis 380...440 V -15 +10 %; 50 Hz +5 %

Maximalis aram

120 % 60 mp-ig minden 10 percben, 135 % 2 masodpercig

Kialakitas

Rittal TS8 szekrényrendszer RAL 7035 szinben
Vezérlés a szekrényajton, kiegészité védbboritassal,
Kabelbevezetés alul, szekrénymélység 600mm

IP23 kivitel

Levegd bevezetés szekrényajton [évé racson keresztiil.
Levegd kifujas szell6ztets tetdn keresztil.
Szekrénymagassag 2155 mm.

IP54 kivitel

Levegd bevezetés szekrényajton lévé szirékon keresztul.
Levegd kifujas ventilatorral a tetén keresztil.
Szekrénymagassag 2260 mm.

IP54 kivitel elkilonitett
hitélevegd vezetéssel

Levegd bevezetés a szekrény labazatan keresztiil.

Levegd kifujas szell6ztetd tetdn keresztil.
A vezérlés hiitése szekrényajton lévé szell6zéventilatorokkal.
Szekrénymagassag 2355 mm, ebbdl 200 mm labazat.

Mikodési hdmérséklet

0 ... +40°C, egészen +50°C-ig teljesitmény leértékeléssel

Kommunikacio

Vezérld sorkapcsok kdzvetlenll a frekvenciavaltén vagy a szekrényben, a
vezérld sorkapcsok bévithetéek, Modbus, Profibus DP vagy CANopen terepi
busz csatlakozas.

Szabvanyok

CE, beépitett RFI sz{r6 a 2. sz. "Ipari kdrnyezet"-hez C3 kategdria

Standard felszerelés

>pDRIVE< MX eco frekvenciavalto, fékapcsold, haldzati biztositobetétek,
AC vagy DC fojtd, motor sorkapcsok, vezérlépanel és matrix kezelbegység a
szekrényajton.

Opcidk Halozatoldali magneskapcsolo, tovabbi RFI sziir§, AMF (kimeneti motorfilter,
részben tovabbi mez6) sorkapocs bévitések, terepi busz, vész-ki nyomégomb,
biztos leallas (az EN-954-1 3-as vezérlési kategoriajanak megfelelve (stop
kategdria 0 vagy 1)), szekrényvilagitas, szekrényfltés, és még sok egyéb.

>pDRIVE< Motor  |(imenetidram | crotekmm-ben :

teljesitmény Szélesség Mélység Magassag

MX multi-eco 4V22-S 22 kW 48 A 600 600

MX multi-eco 4V30-S 30 kW 66 A 600 600

MX multi-eco 4V37-S 37 kW 79 A 600 600

MX multi-eco 4V45-S 45 kW 94 A 600 600 £

MX multi-eco 4V55-S 55 kW 116 A 600 600 qu

MX multi-eco 4V75-S 75 kW 160 A 600 600 £ E §

MX multi-eco 4V90-S 90 kW 179 A 600 600 LE 3 2

MX multi-eco 4V110-S | 110 kW 215 A 600 600 g g é

MX multi-eco 4V132-S | 132 kW 259 A 600 600 [ % §

MX multi-eco 4V160-S | 160 kW 314 A 600 600 38 T g

MX multi-eco 4V200-S | 200 kW 387 A 600 600 % E, E’

MX multi-eco 4V250-S | 250 kW 481 A 800 600 N g5

MX multi-eco 4V315-S | 315 kW 616 A 800 600 E =§ %

MX multi-eco 4V355-S | 355 kW 671 A 1000 (1400) 600 8 g ?;

MX multi-eco 4V400-S | 400 kW 759 A 1000 (1400) 600 a oo

MX multi-eco 4V500-S | 500 kW 941 A 1000 (1400) 600

MX multi-eco 4V630-S | 630 kW 1188 A 1200 (1600) 600

A zardjelben 1évé értékek az IP54 elkilonitett Iégvezetéses kivitelre vonatkoznak.



>PDRIVE< MX pro termékek

Az osszes csucsmindségii hajtashoz az ipar, a gépgyartas és az
automatizalas teriiletén

A >pDRIVE< MX pro kivalasztasaval On egy
multifunkcionalis frekvenciavaltd mellett doént, mely az
alkalmazasok nagyon széles skalajat lefedi az opcids
lehetéségeinek és szamtalan funkcidjanak kdszénhetéen.

A standard beépitett LED kezelémez6, a rendkivil
felhasznalébarat Matrix kezel6egység magyar nyelvi
szbveges kijelzbvel és a Matrix 3 szoftver valaszthaté az
Uzemeltetéshez.

Az alapkészilék vezérl6 sorkapcsain tul két opcids
sorkapocs bévitékartya, szamos terepi busz opcid és
fordulatszam visszacsatolasi lehetéség all rendelkezésre a
vezérléshez.

A frekvenciavaltd telepitésénél, a standard beépithetd
egység és falra-szerelhet6 egységen tul "Keretes
beépités" is valaszthato.

A frekvenciavalté telepitésére szamos opcié all
rendelkezésre a biztonsadgos elektromos rendszerbe
illesztésért interferenciak fellépése nélkil.

Optimalizalt késziilékjellemzdk az On alkalmazasaihoz megfeleléen:

Osszekapcsolt
hajtasrendszerek, mint
példaul fémlemez feldolgozo
gépsorok

master/slave vezérlés kiegyenlitett terhelés-megosztashoz csoportos

hajtasoknal

egyszeri lehet6ség a hajtasok 6sszekuplungolasara a DC kéron keresztil,
mely az energia optimalis elosztasat eredményezi

"biztos leallas" biztonsagi funkcié ésszekapcsolt hajtasoknal is

Halézatba, vagy
fékellenallasokra visszataplald
hajtasok, mint pl. emel6- és
mozgatodaruk

kimagasloan hatasos fékezés 500kW-ig 50% tulterhelhetéséggel, standard
beépitett fékegység 200kW-ig

kiterjesztett daru funkciok névelik a biztonsagot és gyorsitjak a mikodési

ciklust

motor és felhasznalo6i paraméterkészletek, melyek kilén atkapcsolhatéak

Intelligens hajtas megoldasok
vezérlési és felligyeleti
funkciokkal kozvetlendl a
frekvenciavaltén

10

integralt logikai modulok kilénbdzé vezérlési feladatokhoz

pozicionald funkciok és helyzetkapcsold kiértékelés gyors gyartésorokhoz

a szabadon konfiguralhato6 riasztasi kategoriak ndvelik a biztonsagot és a
rendszer rendelkezésre allasat
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Altalanos miiszaki adatok

Halozati fesziltség

3-fazis 380...440 V -15 +10 %; 50 Hz +5 %
3- fazis 380...480 V -15+10 %; 60 Hz £5 %

Maximalis aram

150 % 60 mp-ig minden 10 percben, 165 % 2 masodpercig
120 % 60 mp-ig vagy 135% 2 mp-ig ,megnovelt teljesitménnyel 110 kW-tdl

Kialakitas

Beépithett egység IP20 védettséggel, 90 kW-tél IP20 / IPOO védettséggel
Falra szerelhet6 egység IP41 / IP21 védettséggel, 90 kW-t6l IP31

Mikodési hdmérséklet

-10...+50 C° (+45 C° 110 kW-tdl 1.teljesitmény), +60 C°-ig leértékeléssel

Kommunikacié

Levehetd Matrix kezel6egység, kiterjesztett vezérld sorkapcsok, RS 485 /
Modbus, Profibus DP, CANopen

Specialis funkciok

Beépitett RFI szird az 1. sz. "lakott kdrnyezet"-hez, 5,5 kW-tdl 2. sz. "Ipari
kdrnyezet"-hez

Beépitett fékegység 200kW-ig, felette kllsé opcid

Szabvanyok CE, UL, CSA, GOST

>pDRIVE< Motor kimenet | Kimeneti aram rl\:l‘éé:';ltek b IS TR X Rendelési kod 1.)
MX pro 4V0,75 0.75 kW 23A 130 x 230 x 175 mm MP4UO7AAB

MX pro 4V1,5 1.5 kW 41A 130 x 230 x 175 mm MP4U15AAB

MX pro 4V2,2 2.2 kW 5.8 A 130 x 230 x 175 mm MP4U22AAB

MX pro 4V3,0 3.0 kW 7.8A 155 x 260 x 187 mm MP4U30AAB

MX pro 4V4,0 4.0 kW 10.5A 155 x 260 x 187 mm MP4U40AAB

MX pro 4V5,5 5.5 kW 14.3 A 175 x 295 x 187 mm MP4U55AAB

MX pro 4V7,5 7.5 kW 176 A 175 x 295 x 187 mm MP4U75AAB

MX pro 4V11 11 kW 27.7A 210 x 295 x 213 mm MP4D11AAB

MX pro 4V15 15 kW 33A 230 x 400 x 213 mm MP4D15AAB

MX pro 4V18 18.5 kW 41A 230 x 400 x 213 mm MP4D18AAB

MX pro 4V22 22 kW 48 A 240 x 420 x 236 mm MP4D22AAB

MX pro 4V30 30 kW 66 A 240 x 550 x 266 mm MP4D30AAB

MX pro 4V37 37 kW 79 A 240 x 550 x 266 mm MP4D37AAB

MX pro 4V45 45 kW 94 A 320 x 630 x 290 mm MP4D45AAB

MX pro 4V/55 55 kW 116 A 320 x 630 x 290 mm MP4D55AAB

MX pro 4V75 75 kW 160 A 320 x 630 x 290 mm MP4D75AAB

MX pro 4V90/110 90/110 kW 179/215 A 310 x 680 x 377 mm MP4D90AAB

MX pro 4V110/132 | 110/132 kW 215/259 A 350 x 782 x 377 mm MP4C11AAB

MX pro 4V132/160 | 132/160 kW 259/314 A 330 x 950 x 377 mm MP4C13AAB

MX pro 4V160/200 | 160/200 kW 314/387 A 430 x 950 x 377 mm MP4C16AAB

MX pro 4V200/250 |200/250 kW 387/481 A 585 x 950 x 377 mm MP4C20AAA 2.)
MX pro 4V250/315 |250/315 kW 481/616 A 585 x 950 x 377 mm MP4C25AAA 2.)
MX pro 4V315/400 | 315/400 kW 616/759 A 880 x 1150 x 377 mm MP4C31AAA 2)
MX pro 4V400/500 |400/500 kW 759/941 A 880 x 1150 x 377 mm MP4C40AAA 2.)
MX pro 4v500/630 |500/630 kW 941/1188 A 1110 x 1150 x 377 mm MP4C50AAA 2.)

1.) A >pDRIVE< BE11 Matrix kezel6egységet kulon kell megrendelni.

2.) A fékegység opcionalis alkatrész.
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Csucsminodségii hajtasok szekrényes kivitelben az ipar, a
gépgyartas és az automatizalas teriiletén

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavalté a beépithetd és falra
szerelhetd kivitelen tulmenéen rendelkezésre all kiillénb6z6
szekrényes kivitelben, szamos opcidval.

A standard verzioju >pDRIVE< MX multi-pro elnevezési
kapcsoloszekrény tartalmaz haldzati fékapcsol6t, halozati
biztositobetéteket, AC vagy DC fojtét, motorcsatlakozo
sorkapcsokat, tovabba sorkapcsokat a fékellenallasokhoz,
IP23 vagy IP54 védettségben. Az opcios listabdl tovabbi
tartozékok, mint halézati magneskapcsold, motorfilter,
kilénb6z8 vezérlési vagy terepi busz opciok, biztonsagi
relé, szekrényfltés és sok mas valaszthato.

Tovabba specidlis kivitelek lehetségesek, mint egyedi
szekrényszin, szekrényhi(tés légkondicionaléval vagy
levegb/viz hbcserélével, valamint egyedi vezérlések is
elérhetéek.

Optimalizalt szekrényes kivitel, mely beleillik az On alkalmazasai kozé:

A Rittal TS8 szekrényrendszer tovabbi belsé megerdsité tagokkal és
csusztatd elemekkel a frekvenciavalté konny( installalasahoz és
eltavolitasahoz, ezen kivil mas er6saramu komponensek adhatok hozza
barmely meglévéd szekrény rendszerhez.

Szekrényrendszer

Mikodtetés / paraméterezés

A biztonsagos miikodtetéseért, biztos paraméterezésért és gyors
diagnosztikaért a matrix kezelbegység a szekrényajtora kerul kivezetésre,
idealis magassagban. Egy attetsz8 védéboritas és egy allithaté kdéddal ellatott
zar megakadalyozza az illetéktelen paraméterallitast.

Kijelzések a szekrényen

A kovetkez6 allapotkijelzesek allandoan lathatoak:

"Kész" / "Uzemel" / "Hiba".

3 analdg aktualis érték jelenithetd meg egyszerre, pl. aram, fesziltség,
teljesitmény, terhelés, fordulatszam, Gzemoérak szama stb., igy a hajtas
Iényeges adatirdl mindig informalddhat a felhasznalo.

Csatlakozas

B&séges hely van kialakitva az er6saramu kabelek csatlakozasara. A vezérld
sorkapcsok kiterjeszthetésége és hozzaférhetésége ugyancsak alapvetd

szempont.

Alapkiépitésben a kabeleket a frekvenciavalté alsé részén kell csatlakoztatni.

Bévithet6ség

12

Minden szekrényes kivitel el van latva egy nagy, szabadon elforgathaté
vezérlépanellel, mely tovabbi bévitésekre ad lehetdséget.
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Altalanos miiszaki adatok

Halézati fesziltség

3-fazis 400 V -15 % +10%; 50 Hz +/-5 %

Maximalis aram

Teljesitmény 1: 150 % 60 mp-ig minden 10 percben, 165 % 2 masodpercig
Teljesitmény 2: 120 % 60 mp-ig vagy 135% 2 mp-ig (MX multi-pro 4V90/110-
t6l)

Kialakitas

Rittal TS8 szekrényrendszer RAL 7035 szinben.
Vezérlés a szekrényajton, kiegészité védbboritassal.
Kabelbevezetés alul, szekrénymélység 600mm.

IP23 kivitel

Levegd bevezetés szekrényajton Iévé racson keresztil.
Levegd kifujas szell6ztets tetdn keresztil.
Szekrénymagassag 2155 mm

IP54 kivitel

Levegd bevezetés szekrényajton lévé szlirékon keresztiil.
Levegd kifujas ventilatorral a tetén keresztil.
Szekrénymagassag 2260 mm.

IP54 kivitel elkulonitett
hitélevegb vezetéssel

Levegd bevezetés szekrény labazaton keresztul.
Levegd kifujas szell6ztets tetdn keresztil.

A vezérlés hiitése szekrényajton lévé szell6z8ventilatorokkal.
Szekrénymagassag 2355 mm, ebbél 200 mm labazat.

Miikodési hémérséklet

0 ... +40°C, egészen +50°C-ig teljesitmény leértékeléssel

Kommunikacié

Vezeérld sorkapcsok kdzvetlenll a frekvenciavaltdon vagy a szekrényben, a
vezérld sorkapcsok bévithetéek, Modbus, Profibus DP vagy CANopen terepi
busz csatlakozas.

Szabvanyok

CE, beépitett RFI szlr6 a 2. sz. "Ipari kbrnyezet"-hez

Standard felszerelés

>pDRIVE< MX pro frekvenciavaltd, f6kapcsold, haldzati biztositobetétek, AC
vagy DC fojtd, motor sorkapcsok, vezéri6panel, csatlakozok a kulsd
fékellenallashoz (csak MX multi-pro 4V22...4V/160/200) és matrix
kezel6egység a szekrényajton.

Opciok Halézatoldali magneskapcsolo, tovabbi RFI sziré, AMF (kimeneti motor filter,
részben tovabbi mezd) sorkapocs bdvitések, terepi busz, vész-ki nyomégomb,
biztos leallas (az EN-954-1 3-as vezérlési kategoériajanak megfelelve (stop
kategodria 0 vagy 1)), szekrényvilagitas, szekrényfiités, és még sok egyéb.

SpDRIVE< mﬁteos?tmény Kimeneti aram | Méretek mm-ben

P1/P2 11/12 Szélesség |Mélység | Magassag

MX multi-pro 4V22-S 22 kW 48 A 600 600

MX multi-pro 4V30-S 30 kW 66 A 600 600 c

MX multi-pro 4V37-S 37 kW 79 A 600 600 LE

MX multi-pro 4V45-S 45 kW 94 A 600 600 e g §

MX multi-pro 4V55-S 55 kW 116 A 600 600 E 3 )

MX multi-pro 4V75-S 75 kW 160 A 600 600 E g %

MX multi-pro 4V90/110-S | 90/110 kW 179/215 A 600 600 ] g 5:,

MX multi-pro 4V110/132-S | 110/132 kW 215/259 A 600 600 38 T g

MX multi-pro 4V132/160-S | 132/160 kW 129/314 A 600 600 % g E,

MX multi-pro 4V160/200-S | 160/200 kW 314/387 A 600 600 :_g 8 1‘5

MX multi-pro 4V200/250-S |200/250 kW 387/481 A 800 600 g ﬁ %

MX multi-pro 4V250/315-S | 250/315 kW 481/616 A 800 600 a o<

MX multi-pro 4V315/400-S | 315/400 kW 616/759 A 1000 (1400) | 600 E E E

MX multi-pro 4V400/500-S | 400/500 kW 759/941 A 1000 (1400) | 600

MX multi-pro 4V500/630-S | 500/630 kW 941/1188 A 1200 (1600) | 600

A zardjelben l1évé értékek az IP54 elkilonitett Iégvezetéses kivitelre vonatkoznak.
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A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok miikodtetése

Matrix kezeldegység

A frekvenciavaltok fejlesztésében szerzett sokéves tapasztalatunknak kdszdnhetéen olyan berendezést
ajanlunk 6nnek, mellyel nagyon révid idén belll meg fog baratkozni.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok programozasa nem tamaszt specialis igényeket, ellenkezéleg, a
leheté legkénnyebb hasznalatra készilnek. Ily moédon 6n telijes attekintést kap a készulékrél minden
szitucioban.

A >pDRIVE< MX eco & pro kezel6egysége a funkcionalitds és dizajn kombinacidja, mely szamos feladatot
teljesit:

o Kijelz6 funkcio:
Jol olvashaté, a nagyméreti LCD ablak kijelzi a frekvenciavaltoé allapotat tisztan érthetd szovegként,
harom kivalaszthatott aktualis értéket és az éppen aktualis vezérlési mddot. Tetszblegesen valaszthatunk
toébb mint 20, kdztik magyar nyelv kézil. Minden szdveg a kivalasztott nyelvnek megfelel6en valtozik.

o Kézi miikodtetés:
Az F1 funkcibgomb zdkkenémentes atvaltast tesz lehetévé kézi mikodtetésre. A vezérlést 4 gomb
valositja meg és a praktikus Matrix kerék, mely a referenciaértéket allitja.
A kézi mikodtetést le is lehet tiltani, ha az nem engedélyezett biztonsagi okokbal.

o Paraméterezés:
Az F2 "MATRIX" nyomdgomb segitségével érhetd el a paraméter matrix, mely a paramétereket
tartalmazza. A Matrix kerékkel, annak nyomégomb funkciéjaval és az ESC paranccsal (F3 funkcidgomb)
a kivant beallitasok nagyon rovid id6 alatt elérhetéek. Nincsenek logikatlan programlépések és bonyolult
Osszefliggések, melyek a kezelést zavarnak.

A kezelbegység kijelz6 funkcidja automatikus és kézi miikodtetéskor

E =|
I ©) O h )
) kész [[ESTE Hiba = Allapotkijelzés
f: +45.80 u;
Ref: +45.8 Hz Sorkapocs — Harom kivalaszthat6 aktualis érték és az
. f=fref aktualis vezérl6 forras kijelzése
N I: +143 4 (
Loc/Rem = L Harom funkcidgomb az aktualis funkcio
kijelzésével

Vezérlparancsok és Matrix kerék a
referencia megadasara kézi lzemmaodban

| 5)
Bl &> @ @d 09 @ Ed
Cr| DL D] | S
G~ |G| %5
| E et | B | G | 00

Konnyen hozzaférhetd vezérld sorkapcsok a
csucsmindségi automatikus izemhez
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Paraméterezés a kezeléegységgel

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok egyedilalléan és kiléndsen egyszerlien paraméterezhetbek.

A kivant funkcidk és berendezésjellemzdk a jol felépitett Matrix fellletnek és az egyértelm(i szévegként
megjelené paraméterleirasnak kdszonhetéen gyorsan és problémamentesen beallithaték. Igen révid id6 alatt

optimalizalhatja a hajtas tulajdonsagait a rendszerhez.

A paraméterezés konnyedén elkezdhet6 a "MATRIX" funkcidgombbal és barmikor megszakithaté az F2

"HOME" funkcidgomb megnyomasaval.

©) O 4

— IS Uzemel Hiba
Stop 0A
D4 Digitalis kimenetek
D4.08 DO4 kivalasztas

0 - Nincs felhasznalva

M
2 - Uzemel
Enter Home Esc -

(&L

--
Crn D5 D] | S
D a8l a8~ |Crar| [ %"
E--@---
----IE‘I

P

A kijelzés rendkivil jol alkalmazkodik a
szituaciokhoz és ezért mindig atlathato, és
rendezett marad.

A harom funkciégomb tovabb fokozza a
paraméterezés megkonnyitését.

Csupan a Matrix kerék kismértékd
elforgatasa elegendd a kivant
paraméterérték atallitasahoz.

A >pDRIVE< MX eco & pro Matrix
segitségével kdnnyen megtalalja a keresett
paraméter helyét.
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Matrix filozofia

A >pDRIVE< MX eco & pro berendezések kénny( paraméterezhetéségének titka nem egy végtelen hosszu
lista, vagy egy sokfelé elagaz6 fa-strukturaju programrendszer, hanem az atlathaté Matrix, kdnnyen

felismerhet6 szimbélumokkal.

Maguk a paraméterek a harmadik dimenziéban foglalnak helyet.

Hiba
0.00 A

D1 Analég bemenetek

c/jc1c2c3ca  Cé
D|[Xl b2 D3 D4 D6
E|E1 E2 E3 E4 E5 E6

Home Esc
m Uzemel Hiba
Stop 0.00 A

D4 Digitéalis kimenetek
D4.08 DO4 kivalasztas
0 - Nincs felhasznalva

2 - Uzemel
Enter Home

Esc

A Matrix szintjén belll elszér a Matrix sor, azutan a funkcié valaszthaté
ki. (pl. D1 mezd6). Ezutdn a kivant paraméter kivalaszthaté és
megvaltoztathaté a Matrix kerék ujboli megnyomasaval.

A nyil gombokkal a pozicié valaszthato ki, és a Matrix kerékkel beallithatd
a valtoztatni kivant érték. A Méatrix kereket még egyszer megnyomva a
megvaltoztatott érték elmentésre kerdl.

Az F3 "ESC" funkcibgombbal Iépésrdl-lépésre vissza lehet térni a
kovetkezd paraméterhez.

A paraméterezés azonnali megszakitasahoz csak nyomja meg egyszer
az F2 "HOME" gombot.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok Matrix filozofiajanak tovabbi elényei:

e Az @sszes funkcio és beallitasi variacié beazonositasa, hozzarendelése és pontos lehivasa kdnnyebben
elvégezhetd az egyértelmii és kdnnyen azonosithatd piktogramoknak kdszénhetben.

e Minden paraméternek egyértelml betli/szam-kddja van, tovabba a paraméter neve is elértheté szamos

nyelven.

e A lista paraméterek beallitasi lehet8ségei tovabbi numerikus értékkel is fel vannak ruhazva, mely még
gyorsabb beallitast és ellenbrzést tesz lehetévé.

e Igény szerint egy adott funkcidhoz tartozé paraméterek csak akkor jelennek meg, ha az a funkcid aktiv,
(pl. motorvédelem) vagy amelyekhez tartozé opcioé csatlakoztatva van (pl. sorkapocs bévitékartya).
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Elébeallitasok

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltéink kifinomult programcsomagokat (makrékat) tartalmaznak minden
alkalmazashoz, igy a felprogramozas gyorsan elvégezhet. Emellett a szakért6 felhasznaldk sajat
beallitasiakrél biztonsagi mentést készithetnek.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok 4 felhasznaldi makroét és egy biztonsagi memériat tartalmaznak:

Makré M1

Hagyomanyos modon sorkapcsokrél vezérelt standard hajtasokhoz optimalizalt beallitasok (gyari
alapértelmezett)

Makré M2
>pDRIVE< MX eco: >pDRIVE< MX pro:

El6re beallitott paraméterek a beépitett PID | Elére  bedllitott  paraméterek  fékegységes
szabalyozé hasznalatahoz, és hagyomanyos | daruhajtasokhoz

vezérléshez (tipikusan ventilatorok, szivattyuk és

kompresszorok)

Makré M3

>pDRIVE< MX eco: >pDRIVE< MX pro:
El6re beallitott paraméterek csoportos | Elére  beallitott  paraméterek  fordulatszam
hajtasokhoz, PID szabalyozéval szabalyozott hajtasokhoz Master/slave

kapcsolatban

Makré M4

El6re beallitott paraméterek "Profibus DP" terepi busz kapcsolattal térténé vezérléshez

E 2| Biztonsagi masolat memaria (backup)

A legutolso felhasznaldi paraméter-beallitasok elmenthetéek a biztonsagi masolat memdriaba, és onnan
a késdbbiekben visszatolthetéek. A masik lehetéség, hogy ezt a memédriateriiletet, mely kulséleg
atkapcsolhatd, masodik paraméterkészletként is hasznalhatjuk (az Osszes felhasznaldi paramétert
beleértve).

Amikor egy makrot kivalaszt, a megfelel® funkciok automatikusan aktivalodnak, a paraméterek optimalizalédnak
és a sorkapcsok konfiguralasra kerlilnek. Ezzel egy id6ben a "Révid menl" is Iétrejon melyben a legfontosabb
paraméterek listaja talalhato.

A roévid menl barmikor megvaltoztathatd, és elérhetd maradhat egy széndékosan limitalt paraméter
hozzaférésre, mialatt minden mas allitasi lehetéség biztonsagosan zarolt (lasd a "Paraméterezés tiltas" funkciot,
232. oldal).

Szoftver funkciok

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok széleskorl standard funkcidkat tartalmaznak kiilénbozé
feladatokhoz, tovabba szamos specialis funkciét a hajtas egyedi alkalmazasahoz.

A legfontosabb funkcidk listaja a "Funkciok" fejezetben, a 183. oldalon talalhatok.
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Matrix 3 PC szoftver

Lényegre t6rd felhasznaloi felllet all rendelkezésre a PC
képernydjén. Minden paraméter online lekérdezhetd és
megvaltoztathatd, ha sziikséges. A beallitasi lehetéségek
és hatarok megjelenitése megkonnyitik a mddositast. A
funkciok részletes leirasa olvashatd az F1 gomb

megnyomasaval.

A Paraméter-feltdltés és

kikereséséhez lehetfség

Osszehasonlitasara a gyari

paraméterlistakkal.

A terjedelmes beallitasi lehetéségek egyértelmiien
jelennek meg a sematikus abrakon,
létrejonnek. Ily modon On gyorsan attekintést nyer az
aktiv funkciokroél és vezérléjelekrél.

On intelligens kiszolgalast kap hiba esetén is: a
>pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok részletes
feliegyzést készitenek minden problémardl. A Matrix 3
segitségével a  hibamemodria

kiértékelhet6 és archivalhato.

A beépitett aktualis érték régzitd egy fontos funkcié az
Uzembe helyezéshez. Valds idejii mdédban szabadon
vélaszthaté analdg és digitalis allapotok rogzithetéek
Uzem kdzben, majd ezek kielemezhetbk egy késébbi
idépontban. A beépitett trigger
értékes nem vart események analizalasara.

Az "Adatrogzit6" (harom kivalaszthatd mennyiség
felvételei, melyek a frekvenciavaltéban tarolédnak)
értékeinek elemzése tovabbi lehetséget teremt a hajtas
analizalasara (lasd az .
"Adatrogzité" funkciot, 192. oldal).

vagy az egész folyamat
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segitségével a
berendezés beallitasai archivalhatéak és listaként

kinyomtathatéak. Konkrét beallitasi értékek

értékekkel, vagy mas

melyek online

problémamentesen ceg.| 21F i

felbecsitilhetetlendil

A kdnnyen kezelhetd és hatékony Matrix 3 PC szoftver egy tovabbi
lépést tesz a >pDRIVE< MX eco & pro berendezések felhasznalo-
baratsaganak tokéletesitése felé. A j6l ismert Windows fellletre és
a mar bevalt MatriX 2.0 PC szoftver funkcidira épil. Szamos
eszkdézt tesz elérhetévé, melyekkel jelentésen gyorsul a
programozas és a paraméterek biztonsagos elmentése. Kiléndsen
nagy figyelmet forditottunk a megjelenités attekinthetéségére és a
hajtasparaméterek dsszehasonlithatosagara.

Szamos abrazolasa van a vezérl be-, és kimeneteknek, tovabba
az egész hajtdsnak, melyek kuldéndsen elénydsek az Uzembe
helyezésnél és hibakeresésnél.

paraméterlista
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Altalanos miiszaki leiras

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavalték korszerll alkatrészeket és megoldasokat tartalmaznak a
haromfazisu aszinkron és szinkron motorok vezérlésére. Ezaltal a készulék rendkivil kompakt és
felhasznalébarat.

A magas mindség a késziilék tulajdonsagaival szemben tamasztott alapvet6é kdvetelményektél kezdve a hitési
rendszer kifejlesztésén, a mechanikai kivitelen, az elektromos aramkoéri rajzokon, az egyedi funkcidkon at a
berendezés gyartasaig jellemzé. Ez a min8ségi szint hosszutavon garantalt, a mindségbiztositasi rendszernek
készdnhetéen, melyet minden évben fliggetlen vizsgald hatdésag igazol a DIN EN ISO 9001 szabvanynak
megfeleléen.

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok megfelel6ek motoros tzemben valé mikddésre mindkét forgasiranyban.
A “motorfék” funkcié alkalmazhaté a hajtas gyors ledllitasara, ez révid lefutasi id6t tesz lehetévé kiegészitd
alkatrészek nélkl.

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok megfeleléek egy vagy tébb motor dinamikus Gizemére, mindkét forgas-,
és mindkét energiaaramlasi iranyban. A felgyilemlé fékenergiat képesek egy Kkils6é fékellenallason
felemészteni, vagy a halézatba visszataplalni egy >pDRIVE< LX plus halézati/visszataplald egység
segitségével.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavalték onalléan miikddd berendezések, melyek belsé tapellatassal
vannak ellatva a vezérlés és a hitéventilator szamara. Beépitett LED-kezelémezdvel és széleskorl vezérlési
lehet6séggel rendelkeznek. A leveheté Matrix kezel6egység rendkivil kénnyl Uzemeltetést eredményez a
nagymeéretl LCD kijelz8nek és a Matrix keréknek kdszdnhetden.

]
b=

\ \ \

Y \

Uhialszat DC elstoltés Upc IGBTk 9 Imotor  Unotor

Motor vezérlés / Teljesitmény kartya (alap-elektronika)

ISL (Bels6 Soros Vonal) (galvanikus levalasztas)

belsé
Applikativ kartya (felhasznaloi feliilet) <@mmmPp-| Opcios kartyak
busz
Terminal kiterjesztések
Profibus, DeviceNet, ...
o) o “aE (e}
Ref. értékek  Digitalis jelek RS 485/ PC LCD
Akt. értékek  Be/kimenetek Modbus Kezel6egység
CANopen

A helyi feltételektdl és a hajtastol elvartakiol fliggden lehetséges vagy koételez6 opciondlis részegysegek
hasznalata. Elérhetéek er6saramu, vezérlési és Gzemeltetési valamint mechanikai opcids kiegészitd elemek.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok teljesitik a vonatkozé nemzetkdzi eldirasokat és szabvanyokat,
melyeket az EN, IEC elbirasok és az UL és CSA rendeletek megkdvetelnek.
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Minéség

CE jeldlés

Minden szabdlyozott villamos berendezés és hajtas elektromagneses interferenciakat okozhat, és kihathat ra
hasonlé interferencia. Ezaltal ezek a berendezések targyat képezik a 89/336/EEC, Elektromagneses
kompatibilitasi (EMC) direktivanak 1996.1.1. 6ta.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok miikddési feszlltsége egyértelmiien az 50...1000V AC vagy
75...1500V DC fesziiltségtartomanyba esik. Emiatt targyat képezik a 73/23/EEC, Kisfeszlltségl berendezések
(LVD) direktivanak 1997.1.1. éta.

A beépitett radidinterferencias sziré miatt a >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok ésszhangban vannak az
EN 61800-3 és EN 50178 termékszabvanyokkal.

A frekvenciavaltok nem tekinthet6ek mozgé alkatrésszel rendelkezd gépeknek, ezaltal nem képezik targyat a
98/37/EEC Gépi berendezésekre vonatkozé direktivanak.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok megfelelnek az IEC 61800-3 szerinti “termékekre”
vonatkozo el6irasoknak. Lakott kdrnyezetben ez a termék radidinterferencias zavart okozhat, aminek

kdvetkeztében a felhasznalo felszdlithatd megfeleld intézkedések elvégzésére.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok CE jelzéssel vannak elldtva a kapocstablan. Ett6l fuggetlentl
figyelmet kell forditani a telepitési el6irdsok betartasara, hogy a vonatkozo hatarértékeket ne 1épjék tul.

o

Telepitési eldirasok

— A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok beépitett RFI (radidfrekvencias interferencia) szlrét
tartalmaznak, melynek koszdnhetéen telepithetéek lakott kdrnyezetben és 5,5kW teljesitménytél ipari
koérnyezetben. Hosszu motorkabelek és lakott kérnyezet esetén tovabbi kilsé sz(ird beépitése szukséges a
DC hid altal a héalézat felé okozott harmonikus torzitds csdkkentésére (lasd "RFI radiéfrekvencias
interferenciasziiré" fejezetet, 147. oldal).

— Jol foldelt fém szerel6lemezre valé telepités, megfelelé HF (nagyfrekvencias) kapcsolat a motorkabel és a
sz(rd kozott

— Arnyékolt motorkabelek hasznalata. A motorkabeleket megfeleléen kell csatlakoztatni mindkét végen, és
zart, fém, dsszekapcsolt kabeltalcakba kell fektetni.

— Kimeneti motoroldali szir6 hasznalata hosszu motorkabelek esetén (lasd 169. és 112. oldalt )

— Arnyékolt és megfeleléen csatlakoztatott vezérldkabelek hasznalata (lasd "Kabelezési el6irasok erésaramu
és vezérldékabelekre" fejezetet, 115. oldal)

— A frekvenciavalto foldelése életvédelmi célbdl, legalabb 10 mm? atmergji vezetékkel
— A motorkabelek mas kabelektdl elkllonitett fektetése, kilonosen a vezérl6kabelektdl
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EMC termékszabvany EN 61800-3 (Szabalyozhaté fordulatszamu villamos
hajtasrendszerekre)

Frekvenciavaltés hajtasokra az EN/IEC 61800-3 termékszabvany 2. kiadasa jelent meg. Els6dleges prioritasa
van a meglévé altalanos szabvanyokon tulmenéen. Amennyiben a hajtast mas berendezésbe telepitik, melyre
eltéré6 EMC termékszabvany érvényes, akkor ezt a szabvanyt kell alkalmazni.

A 89/336/EEC EMC direktiva célkitiizése az elektromos és elektronikus telepitések képessége arra, hogy
elégségesen lzemeljenek az elektroméagneses kérnyezetikben, anélkil, hogy megzavarnak a kérnyezetet vagy
mas, abban lév terheléseket.

Ezért, a szabalyozhat6 fordulatszamu villamos hajtasrendszerek termékszabvany tartalmazza a korlatozasokat
az elfogadhatd interferenciakhoz, és az elvarasokat az interferenciakkal szembeni ellenallasra.

Az EN 61800-3 nagyteljesitmény(i hajtasokkal tamasztott szabvany lefedi a teljes hajtast, a halézati
betaplalastol a motortengelyig.

m T
|1 THM : | Fomvamatirnyits
|
: : Helyi mod : : olyamatiranyitas
| I
I
¥ | | |
Lo x [ [
Halozat | Frekvencia- ! !
csatlakozas | Valtd I !
Il |
R AHM i |
|
Fold s ot |
csatlakozas ! |
' [
|
| Helyi vezérlés :
|
NHR !
AHM: Alap-Hajtas-Modul Alap hajtas modul, mely tartalmazza a teljesitmény részt és a vezérl6-
elektronikat (pl. frekvenciavalté — beépitett egység)
THM: Teljes-Hajtas-Modul Hajtas modulok beleértve az AHM-t (Alap hajtas) és a b&vitményeket, ha

vannak (pl. kapcsolészekrény, RFI filter, AMF, magneskapcsolo...)

NHR: Nagytelj.-Hajtas-Rendszer Nagyteljesitmény( hajtas rendszer beleértve a THM-t (hajtas modul), és a
motort, motorkabelt, helyi vezérlést, teljesitmény transzformatort, ... (pl. egy
gép teljes elektromos hajtaslanca)

A frekvenciavaltok értékesitésénél, kivalasztasanal figyelembe kell venni a beépitési kdrnyezetet.

21



Lakott kérnyezetben valé hasznalat

Mas, lakott terliletet is ellaté betaplald halézatra kdézbens® transzformator nélkil kapcsolédd hajtasok. A
szabvany ezeket a felhasznalasi terlleteket, mint “elsédleges kdrnyezet* sorolja be.

Az engedélyezett interferencia hatarértékek nagyon alacsonyak és csak akkor tarthatéak, ha minden telepitési
eléirast betartanak.

C1 kategoria
Lakott kérnyezetben valé hasznélat altalanos eladassal (minden személyre korlatlan)

Vezetett interferenciak Sugarzas
dBpV (QP) dBpVim (QP) . . s
66 Az elfogadhat6 interferencia hatarértékek az EN 55011, B
56 60 37 osztaly szabvanynak tesznek eleget, azaz 66-56/56/60
0 dB(uV) kvazi-cstcs és 30/37 dB(uV/m) 10 m tavolsagban.
015 05 5 30MHz 30 230 1000 MHz
C2 kategoria

Lakott kérnyezetben vald hasznalat korlatozott eladassal (csak EMC képzett viszontelado)

Vezetett interferenciak Sugarzas
dBuV (QP) dBpVim (QP) Minden hajtas zavarkibocsatasanak eleget kell tenni a fent
a7 emlitett A osztaly, 1. csoport hatarértékeinek.
e 73 0 — Azaz 79/73/73 dB(uV) kvazi-csics és 40/47 dB(uV/m) 10
015 05 30MHz 30 230 1000 MHz M tavolsagban.
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Ipari kdérnyezetben valé hasznalat

A szabvany ezeket a felhasznalasi terileteket, mint “masodlagos kérnyezet® sorolja be. Ezek olyan teriletek,
melyek el vannak valasztva a kdzdsségi haldzattol egy sajat transzformator segitségével.

A felhasznalé feladata gondoskodni arrdl, hogy a gyarté altal javasolt elfojté komponenseket hasznéljak és,
hogy a gyartd instrukciéit betartsak. Mi tobb, a felhaszndldé feladata megbizonyosodni arrdl, hogy nem
kapcsolddhatnak erés interferencidk szomszédos kisfeszultségl halézatokhoz.

Ha a szomszédos haldzat kozdsségi halézat lakott terlletekkel, akkor a 66-56/56/60 dB(uV) kvazi-csucs
hatarértékek érvényesek. Ipari halézatok esetén a magasabb 79/73/73 dB(uV) kvazi-csucs hatarértékek
alkalmazhatok.

Tovabba, ha a zavarok mas berendezésekre hatast gyakorolnak, akkor sziikséges a zavarok elfojtasanak
novelése. Ezért a tovabbfejlesztésért a létesitmény Gizemeltetdje a felelbs.

A védettséghez sziikséges hatarértékek sokkal szigoribbak, mert alapvetéen magasabb interferencia szinteken
alapulnak.

C3 kategoria
Ipari kérnyezetben vald hasznalat

Vezetett interferenciak
hajtas < 100 A

Sugarzas

dBpV (QP) dBpV/m (QP)
100 60 Hajtasok < 100 A esetén az elfogadhaté interferencia
o6 50 | hatarértékek ~ 100/86/90-70 dB(uV)  kvazi-cstics  és
0 50/60 dB(uV/m) 10 m tavolsagban (A osztaly 2 csoport).
015 05 5 30MHz 30 230 1000 MHz
Vezetett interferenciak Sugarzas

hajtas > 100 A

dBuV (QP) dBpVim (QP)
130 60 Hajtasok > 100 A esetén az elfogadhat6 interferencia
_\ﬂ‘ﬂ 50 | hatarértékek  130/125/115 dB(uV)  kvazi-cslics  és
50/60 dB(uV/m) 10 m tavolsagban (A osztaly 2 csoport).
015 05 5 30MHz 30 230 1000 MHz
C4 kategoria

Ipari kdrnyezetben vald hasznalat, hajtasok > 1000 V vagy > 400 A esetén

Ezekre a hajtasokra nem definialtak hatarértékeket. Az EMC koncepcionak a projekttervezésben
maghatarozottaknak kell megfelelnie.

Foldeletlen haldzatok esetében rendszerint nem lehet betartani a hatarértékeket. A szlr6kondenzatorok
szigetelési hibajelet, és igy zavart okoznak a foldfiiggetlen energiaellatasban. Azonban hasznalhatdk
specialisan IT halézatokhoz tervezett sziir6k, mert ezek foldeletlen halézatokban ugyszintén nagymértékben
elfojtjak a vezetett zavarokat.

Az alapvet6 kévetelmény az idevonatkozo hatarértékek betartasahoz a telepitési eldirasok figyelembe

~o0

vétele és betartasa, és a javasolt opciok hasznalata.

\,
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Tapellatasi feltételek

Haloézati fesziiltség

A >pDRIVE< MX eco & pro berendezéseket a kdvetkez8 haldzati fesziiltségszintekre tervezték:

3AC380V-15%-440V +10%,50Hz+5 %
3AC380V-15%- 480V +10 %,60Hz +5 %

A meglévd haldzati fesziiltségértéket be kell allitani a frekvenciavaltéban egy paraméterben. Az “alacsony
fesziltség védelem” ezaltal mikddhet optimalisan.

Foldeletlen halézatok

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok hasznalata alapvetéen minden tipusu halézatban engedélyezett.

— A beépitett radidinterferencias szlrét foldeletlen halézatokhoz (tipikusan ipari halézatok) hozza kell
~o0| illeszteni egy atkapcsolas/atkotés segitségével. Ebben az esetben a megengedett maximalis kapcsolo-
frekvencia 4 kHz.

>pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75

2y
0 |

TN vagy TT halézat IT halézat
(gyari alapért.)

B

>pDRIVE< eco 4V90...4V132
>pDRIVE< pro 4V90/110...4V110/132

TNvagy TT
—~  halézat
(gyari alapért.)
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>pDRIVE< eco 4V160...4V200
>pDRIVE< pro 4V132/160...4V160/200

TN vagy TT halozat .
J___ (gyari alapért) % IT halozat
@)

0]
o[®

>pDRIVE< eco 4V250...4V630

>pDRIVE< pro 4V200/250...4V500/630

TN vagy TT halézat I .
= (gyari alapért.) -/\_.( IT halozat

Foldeletlen hal6zatok esetében egy egyfazisu féldzarlat nincs hatassal a frekvenciavalté mikédésére. Azonban
ha a féldzarlat a motorban vagy a motorkabelben adédik, a frekvenciavaltd lekapcsol. De ennek felismerése
er6sen fugg a halézat féldkapacitasatol.

Eletvédelmi okbol, IT (Impedancias vagy szigetelt nullavezetéjii) halézatokban csak specialis, nagyon
kis szivargasi arammal rendelkez6 RFI szlr6 hasznalata engedélyezett (foldkapacitasok
megndvekedett értéke).

A opciés >pDRIVE< RFI szlirok nem alkalmasak IT halézatban valé hasznalatra!
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Radidinterferenciak

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok alapkiépitésben tartalmaznak beépitett radidinterferencias (RFI)
szlrét. A készulék méretétdl fuggben a szlirdk eleget tesznek az EN/IEC 61800-3 szabvany C2 vagy C3

Berendezés Kategoria
>pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75 ... C2 lakott kérnyezet — EMC-jartas felhasznalo
4V4,0 (EN 55011 szabvany 1. csoport, A osztaly)
>pDRIVE< MX eco & pro 4V5,5-t6l C3 ipari kérnyezet

(EN 55011 szabvany 2. csoport, A osztaly)

Tovabbi, opciondlis >pDRIVE< RFI| hasznalata kotelez8 nagyobb teljesitményl frekvenciavaltok lakott
kérnyezetben valé Uzemeltetéséhez és hosszd motorkabelek alkalmazasahoz (lasd "RFI radiofrekvencias
interferenciasziird" fejezetet, 147. oldal).

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok megfelelnek az IEC 61800-3 szerinti “termékekre”
vonatkozé el6irasoknak. Lakott kdrnyezetben ez a termék radidinterferencias zavart okozhat, aminek

kdvetkeztében a felhasznalo felszdlithatd megfeleld intézkedések elvégzésére.
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Haloézati aram felharmonikusok / halézati fesziltségtorzitas

A frekvenciavaltok bemeneti diddds egyenirdnyitdja aram felharmonikusokat okoz a halézatban, mely
feszlltségtorzitashoz vezet.

Toébb kilonbdz6 lehetéség van a felharmonikus aramok, igy a teljes halozati aram csokkentésére:

— Opcionalis >pDRIVE< DCL egyenaramu fojté hasznalata.
Ez a kuls6 opcio elérhet6 1P20 védettséggel a >pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75 berendezésekhez.
A >pDRIVE< MX eco & pro 4V90 és ennél nagyobb készilékekhez IP31 védettséggel DCL box (szekrény)
all rendelkezésre.
Tovabbi informacié a "DCL kézbensdkari fojto" fejezetben, 150. oldal.

— Haromfazisu opcionalis >pDRIVE< NDU fojté hasznalata a hal6zati oldalon.
Minden berendezéshez >pDRIVE< MX eco & pro 4V15-t6l jol adaptalhaté kilsé haldzati fojtotekercs all
rendelkezésre.
Tovabbi informacié az "NDU halézatoldali fojtd" fejezetben, 155. oldal.

— Halézati aram felharmonikus >pDRIVE< HF sz(r6 hasznalata.
Ez az opcio >pDRIVE< MX eco & pro 4V4,0 késziilékektdl érhet6 el.
Tovabbi informacié a "HF halézati aram felharmonikus filter" fejezetben, 159. oldal.

— 12-Gtemii betaplalas.
Akkor lehetséges, ha a megtaplalo transzformator kettés szekunder tekercskivezetéssel rendelkezik. A

>pDRIVE< MX eco 4V500...4V630 és >pDRIVE< MX pro 4V400/500...4V500/630 késziilékek alkalmasak
12-Gtem(i betaplalas fogadasara.

12-uitemii betaplalas

A >pDRIVE< MX eco 4V500...4V630 és >pDRIVE< MX pro 4V400/500...4V500/630 készulékek alapkiépitésben
el vannak latva két parhuzamos bemeneti egyeniranyitd egységgel és ezaltal alkalmasak 12-Utemdi
betaplalasrol valdo mikddésre. A betaplalas kettdés szekunder tekercskivezetéssel (pl. Yy6d5) rendelkezd
transzformatorrdl torténik.

Halbézati oldalon az 5-ik és a 7-ik daram felharmonikusok gyakorlatilag megsziinnek, mivel ezek az eltolt
transzformator-tekercselések miatt kioltdédnak.

- A transzformatorokra az alabbi tlirések érvényesek a konstans arammegosztas érdekében:

~NOO| Attételi arany tirése: + 0.3 % ryev
Relativ révidzarasi fesziltség tlrése: + 5.0 % Urz newve

1.) DC fojtdk, vagy alternativaként halézatoldali
fojtok csak akkor sziikségesek, ha a
transzformator tébb frekvenciavalté
betaplalasara szolgal, vagy ha a
transzformator teljesitménye lényegesen
nagyobb, mint a frekvenciavalté teljesitménye
(l&sd "Halézati impedancia / Révidzarasi
aram" fejezetet, 28. oldal).

@\ 12-Gtem( betaplalas esetén a radidinterferencias szlréket, melyek a >pDRIVE< MX eco & pro
frekvenciavaltéba vannak beépitve, at kell kétni "IT halézatok" allapotba.
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Halézati impedancia / Rovidzarasi aram

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok a maximalis engedélyezett halézati zarlati szilardsagra készllnek

(az értékeket lasd a "Részletezés" tdbldzatban, 75. oldal).

~o0

\, /

Uzembiztonsagara hatéssal lenne.

Fazisjavito rendszerek

Fojtok haszndlataval (opciés >pDRIVE< DCL vagy >pDRIVE< NDU) lényegesen magasabb zarlati
szilardsagu halézatokban is alkalmazhatd a frekvenciavaltd anélkil, hogy ez a frekvenciavalto

A frekvenciavaltok aram felharmonikusokat okoznak a betaplalé halézatban. Ha fazisjavité berendezés van
hasznalatban, akkor annak kondenzatorai kiiléndsen igénybe vannak véve a felharmonikusok miatt.

r B

~oo

Kapcsolasi szam

Tulterhelés elleni védelemre fojtd beépitését javasoljuk.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok kozvetlenul ki-, és bekapcsolhatéak egy halézatoldali
magneskapcsoloval, mely egyszerlien a frekvenciavaltdé kimeneti reléjével vezérelhetd.

Gyakori start/stop parancs esetén ajanlott ezt kozvetlenll a frekvenciavaltd elektronikajanak segitségével
megvaldsitani egy digitalis bemeneten (vagy soros buszon) keresztiil.

motoroldali kapcsoloelem megtakarithato.

Az erre a célra hitelesitett "PWR" vezerl6 bemenet segitségével a hajtas "Biztos leallasa" garantalt,
megfelelve az EN 954-1 biztonsagi kategoridnak (és IEC/EN 61800-5-2 tervezet). Igy a halézati vagy

Tovabbi informacié a "Biztos leallas" fejezetben van megadva, 234. oldal.

Frekvenciavalto vezérlése

Kapcsolasi szam

A frekvenciavaltd a halézati feszlltség be-, és
lekapcsolassal van vezérelve

max. 60 kapcsolas 6ranként (biztonsagi kategoéria
1, stop kategdria 0)

Mint fent, de a berendezés hitéventilatorai szamara
allando tapellatas van biztositva (csak az MX eco
4V110...4V630 és MX pro 4V90/110...4V500/630
késziilékek esetében lehetséges)

csak a halézati magneskapcsolétol fuigg

A motor levalasztasaval, egy motoroldali
magneskapcsoléval

a motoroldali magneskapcsolotdl figg
(biztonsagi kategéria 1, stop kategdria 0)

Elektronikus start/stop parancs a frekvenciavalté digitalis
bemenetén keresztil

tetszbleges

A frekvenciavalto elektronikus reteszelése a PWR "Biztos
leallas" vezérlbbemenet altal

r B

~oo

funkciét, 210. oldal).
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tetszbleges
(biztonsagi kategoria 3, stop kategoria 0 vagy 1)

A berendezés hitdventilatorai automatikusan vannak vezérelve a start parancstdl, illetve a késleltetéstél
figgden (a késleltetést az aktualis hitéborda hémérséklet szabja meg) (lasd "Hltéventilator vezérlés”
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A létesitmény védelme

Felelosség

A felhasznal6 a felelés a >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok adott Iétesitmény vagy berendezés
védelmi és biztonsagi rendszerébe valo illesztéséért.

Az dsszes meghatarozott csatlakoztatasi ajanlas és tervezési megjegyzés, mely ebben a jegyzékben helyet
kapott, csupan javaslatnak tekintend6 és a helyi feltételekhez és el8irdsokhoz kell igazitani a telepités és
Uzemeltetés tekintetében.

Ez kUlondsen érvényes a berendezések biztonsagi elbirasaira, az Elektromagneses kompatibilitasi (EMC)
el6irasokra, és az emberi élet védelmére vonatkozd elbirasokra.

60 Hz-nél nagyobb frekvenciak

2 Motorok és hajtasok 60Hz-nél nagyobb frekvenciakon valé Uzemeltetéséhez ellenérizze az Gsszes
felhasznalt komponenst, hogy a frekvenciavalton kivil azok is alkalmasak-e erre.

\,

Errél a motor és a gép gyartéjatol kell megbizonyosodnia. Jellemz8en a 4...8-p6lusu motorok 100 Hz-ig térténd
Uzemeltetésre alkalmasak.

Tulfesziiltség védelem

Minden induktivitast, mint a relék, magneskapcsolok, indukcids fékek stb. el kell latni tulfesziiltség védd
aramkorrel. Ezzel elkerlilheté a hagyomanyos és terepi busz vezérlés meghibasodasa.

Visszaram didda beépitésérél kell gondoskodni DC vezérl6korok esetében.

AC vezérlésekhez R/C aramkor beépitése kedvezébb a varisztoros aramkor helyett, mert az R/C dramkér nem
csak a feszlltség tuskéket redukalja, de a meredekséget is.

Fold felé szivargé aram védelem

Frekvenciavaltok, kilénésen melyek el vannak latva >pDRIVE< RFI radidinterferencias szlrével és arnyékolt
motorkabellel, a féld felé szivargd aram ndvekedését okozzak.

A szivargd aram értéke fiigg:
e a motorkabel hosszatdl
o a fektetés tipusatdl, és hogy van-e arnyékolasa a motorkabelnek
e a kapcsolofrekvenciatol
¢ van-e hasznalatban opcionalis >pDRIVE< RFI sz(r6
e a motor telepitési helyen valé foldelésétdl a (a motor féldelt vagy féldeletlen)

FOképp a szlr6 kondenzatorai miatt, az aram-védbkapcsoldé akaratlan triggerelést kaphat a
O bekapcsolas pillanataban. Valamint, a foldkapacitasok helytelen triggerelést okozhatnak Gzem kézben.

Masrészrél, lehetséges, hogy a triggerelést DC Osszetevik blokkoljak, melyet a halozati egyeniranyitd
okoz a frekvenciavalté bemenetén.
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Ebbél kifolydlag a kdvetkezdket kell betartani:

e Csak rovid késleltetésii és aram-impulzus érzékeny aram-védékapcsolét hasznaljon, Iényegesen
nagyobb kioldasi arammal.

e Mas fogyasztokat kulonallé aram-véddkapcsoloval védjen.

e A frekvenciavaltd eldtt elhelyezett aram-védOkapcsoldé nem nyudjt abszolit megbizhaté védelmet
kozvetlen kontaktus esetén!! Igy mindig kombinalni kell mas védéberendezéssel is.

e A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltoknak nincs aramkorlatozé hatasuk a fold felé szivargé aramok
esetében, és emiatt nem csokkentik a védéfoldelés hatékonysagat.

Feltételektdl fiiggéen, hosszu kabelekkel ellatott létesitmény fold felé szivargéd aramai abszolit magasabbak
lehetnek, mint 100 mAl!

A beépitett foldzarlat érzékelésnek nincs aram-korlatozé hatasa. Csak a hajtas védelmére szolgal és
nem életvédelemre!

Automatikus ujraindulas

Az "automatikus ujraindulas" beépitett funkcid minden Ujboli halézatra kapcsolas vagy halézat visszatérés utan
automatikusan elinditja a frekvenciavaltét anélkul, hogy a hal6zati hiba nyugtazasra kerilt volna. Ez egy fontos
és értékes funkcié, mely ndveli a rendelkezésre allast, kilondsképpen azoknal a hajtasoknal, melyek nincsenek
terepi buszon keresztil a Iétesitmény vezérlé rendszerébe integrélva.

Az automatikus uUjraindulas a kdvetkez8 esetekben léphet érvénybe:

e a halbzati feszlltség bekapcsolasa utan (csak 2-vezetékes vezérlés esetében és a kivalasztott alacsony
fesziltség viselkedéstdl fliggben)

e haldzati hiba utan (csak 2-vezetékes vezérlés esetében és a kivalasztott alacsony feszliltség
viselkedéstdl fliggben)

e standby-madd befejezése utan
e minden hiba nyugtazas utan (csak 2-vezetékes — szintvezérelt vezérlés esetén)
e minden gyors stop vagy vész stop utan (csak 2-vezetékes — szintvezérelt vezérlés esetén)

A frekvenciavalto lezarasa

A >pDRIVE< MX eco & pro berendezések alapkiépitésben tartalmazzak a "Biztos leallas" (Teljesitmény elvétel,
hitelesitett) funkciot, mely megakadalyozza a motor akaratlan elindulasat. Ez a funkcié korrekt vezetékezés
esetén Osszhangban van az EN 954-1, Gépek biztonsdgara vonatkozd szabvany 3-as kategodrigjaval, az
IEC/EN 61508 SIL2 szabvéannyal, és az IEC/EN 61800-5-2 Szabdlyozhaté fordulatszamu villamos
hajtasrendszerekre vonatkoz6 szabvannyal.

,

@‘ Tovabbi informacidkat adtunk meg errél a biztonsagi funkciérol a "Biztos ledllas" fejezetben, a 234.
oldalon.

\
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A motor csatlakoztatasa és levalasztasa

Alternativ_megoldasként a PWR "Biztos ledllas" vezérl§ sorkapocs helyett f6aramkori vagy motoroldali
magneskapcsolo is hasznalhaté a motor csatlakoztatasara és levalasztasara. Mivel a frekvenciavalté felismeri
az adott kapcsolo allapotat, karositas vagy szabalytalan lekapcsolas lehetésége kizart.

Csatlakozas utan a motor Ujraindul a “Szinkronizalas” (forgd motor elkapasa) funkcid segitségével (lasd 196.
oldal).

~oO| Tovabbi informaciokat adtunk meg a "Motor magneskapcsold vezérlés" fejezetben, 226. oldal.

\,
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>PDRIVE< MX eco

Standard hajtasokhoz ipari, épiilet-
automatizalasi és lakossagi
alkalmazasokhoz

A fordulatszam szabalyozott hajtasok piaca egyszerlii és erételjes

berendezést kivan.

Ezt az igényt j6l fedi a >pDRIVE< MX eco. A felhasznalhatésag
kiterjed a viz- és szennyvizkezelés, 6ntdz8berendezések és az ipar
valtozé nyomatéku szivattyu-, és ventilatorhajtdsaira, valamint
konstans nyomatéku kompresszor és atemel6-szivattyu hajtdsokra.

Széleskorii kori standard felszerelhetéség és multifunkcionalis hasznalhatésag

Beépitett RFI filter Nincs szlkség kiegészitd helyre és a beépitési koltség is csokken. |49. oldal
Digitalis PWR "Biztos Megakadalyozza a motor nemkivanatos elindulasat és garantalja a
e N < . . A 234. oldal
leallas" bemenet geép és a kezelészemélyzet biztonsagat.
Standard megoldasok segitségével a >pDRIVE< MX eco sok
o . . alkalmazashoz illeszthetd, ezenkivul szamos bdvitd és integralhato .
Kiterjedt opcids lehetfség o ; N . o . 129. oldaltdl
opcio all rendelkezésre, melyek csokkentik a helyigényt és a
szerelési koltségeket.
Falra szerelhetd Kompakt falra szerelhetd berendezés, az als6 kabelfogado “box” 176. oldal
IP21/1P31 koltségkiméld alternativaja a szekrényes installaciéknak ’
A frekvenciavalto teljesitmény-elektronikaja IP54 védettségi, és a
Keretes szerelés keret segitségével a szekrényen kiviilre keril, igy minimalizalodik | 179. oldal
a jarulékos h6képzddés a szekrény belsejében.
Szekrénvbe épitéshez A >pDRIVE< MX eco alkalmas minden tipusu szekrényes
y P kiépitéshez. Elérheték standard komponensek optimalizalt, IP54 44. oldal

optimalizalt

védettségl szekrényes kivitel megvaldsitasahoz.
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Felhasznaloi feliilet

Tulajdonsag

Elényok

Hivatkozas

Nincsenek vég nélkuli listak, vagy tdbbszordsen széttagolt fa-

Paraméter matrix strukturak, hanem egy tiszta, atlathaté paraméter elrendezés 16. oldal
Matrix formaban, a funkciok szerinti logikus elrendezésben.
A paraméter matrixon belll a Matrix kerékkel valdsithaté meg a

Matrix felhasznaléi feliilet naV|gaC|’(’).’M|ndez a levehetd grafllfus !\/Iatnx ke;eloegysegen 14. oldal
egyszer(i és gyors Uzembe helyezést és paraméterezést
eredményez.

PC szoftver Ingyenes I\/!atnx 3PC program uzempe hely_ez’e'shez, 133. oldal
programozashoz, dokumentalashoz és analizalashoz.

Kapcsolodasi és A bemenetek és kimenetek tulajdonképpen minden

P o kovetelménynek megfelelnek. Integralt Modbus és CANopen
kommunikacios . ) s AR ) .| 140. oldal
o interfész alapkiépitésben. Opcids kartydk minden szokasos terepi

lehet6ségek
busz rendszerhez.

Széleskari szoftver Rugalmasan igazithatd az alkalmazas igényeihez. Nincs szlkség
kiils6é komponensekre, mint pl. relékre, PLC és monitorozé 183. oldal

funkciok

Iparnak megfeleld kivitel

Tulajdonsag

eszkdzokre, igy a szerelési kdltségek is csOkkennek.

Elényék

Hivatkozas

Széles teljesitmény és

Egy termékcsalad minden alkalmazashoz. lly médon a
szabvanyossa tett felhasznaldi és csatlakozéfellletek garantéljak a

feszlltség tartomany mérsékelt képzési koltségeket és az egyszer( tartalék alkatrész 24. oldal
készletet.
Robosztus kiviteli Nagy m’egt3|zhatosag mostoha k_o_rny?ze’u kor’ulgu?nyelf m’elle'tt is.
NP iz A teljesitményelektronika IP54 kivitell, a vezérl6 és teljesitmény
teljesitmeény és vezerld . e . . - o 35. oldal
X rész hitélevegdje teljesen elvalasztott, az aramkari lapok
rész
lakkozottak.
Intelligens korlatozo és Magas szintli rendelkezésre allas és kevesebb Uzemszinet. A
. . ” e . A e 251. oldal
védelmi koncepcio frekvenciavaltd, a motor és az alkalmazas védelme optimalis.
A frekvenciavalté hiitéventilatorai automatikusan lekapcsolnak, ha
o o " nincs szukség hitésre. Ily modon a hiitéventilatorok élettartama
Htdventilator vezérlés ! _ : 1A A 210. oldal
meghosszabbodik, tovdbba az energia felhasznalas és a
zajterhelés lecsdkken.
Indirekt 6sszekapcsolt Biztonsagos és megbizhatdé miikddés 6sszhangban az EN 50178
iz TN s on . 117. oldal
vezerld sorkapcsok PELV-vel (érintésvédelmi torpefesziiltség).
A termékszéria eleget tesz a legfontosabb mindsitéseknek, mint a
Nemzetkozileg mindsitett | CE, UL és CSA, és mas, nemzetkdzileg alkalmazhato 35. oldal

Hasznos funkciok

s N

~o0

\, /

34

mindsitéseknek.

Kaszkad vezérlés, motorfék, forgd motor gyors elkapasa és tovabbi 44 funkcié tartozik a >pDRIVE< MX
eco frekvenciavalté csalad minbségi szolgaltatasaihoz. Ezekrél a "Funkciok" fejezetben olvashat
részletesen, a 183. oldaltdl.
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Részletezés

Miszaki adatok

Bemenet

Fesziltség 380V -15% -t61 480 V +10% -ig TT, TN vagy IT halézatokhoz *)
Frekvencia 50 /60 Hz 5 % *)

Tulfeszlltség osztaly Ill. osztaly, 6sszhangban az EN 50178 szabvannyal

Kimenet

Vezérlési mod Erzékeld nélkiili vektor-vezérlés (VC), U/f karakterisztika
Fesziltség 3 AC 0...100% halozati fesziiltség, dinamikus feszlltség stabilizacio
Tulterhelés 20 % 60 sec-ig 10 percenként, 35 % 2 sec-ig

Kapcsolofrekvencia

MX eco 4V0,75...4V75: 4 kHz, allithat6 2...16 kHz
MX eco 4V90...4V630: 2.5 kHz, allithaté 2...8 kHz

Frekvencia / alapfrekvencia

0...300 Hz / 25...300 Hz, allithato

Rovidzarvédelem

Minden pélus védett révidzarlat és foldzarlat ellen, talaram lekapcsolas
segitségével

Kivitel

Beépitett berendezés, fliggdleges felszerelés

Hatés

Forszirozott

Frekvencia felbontas, digitalis

0.01 Hz / 50 Hz, frekvencia stabilitas: +0.01 % / 50 Hz

Fordulatszdm pontossag

U/f méd: szlip frekvencia
V/C visszacsatolas nélkil 0.3 x szlip frekvencia

Mechanikai szilérdség

Az IEC/EN 60068-2-6-nek megfeleléen
MX eco 4V0,75...4V75: 1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en
(83M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

Rezgések
MX eco 4V90...4V630: 1.5 mm 3...10 Hz-en, 0.6 g 10...200 Hz-en
(83M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
Az IEC/EN 60068-2-27-nek megfelel6en
Lékések MX eco 4V0,75...4V75: 15 g 11 ms (3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

*) A haldzati fesziiltségre vonatkozo miiszaki adatok és el6irasok a "Tapellatasi feltételek" fejezetben, a 24.

oldalon talalhatoak.

MX eco 4V90...4V160: 7 g 11 ms (3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
MX eco 4V200...4V630: 4 g 11 ms (3M2 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
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Kornyezeti feltételek

Kornyezeti hdmérséklet

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V90: -10...+50°C
>pDRIVE< MX eco 4V110...4V630: -10...+45°C
3K3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint

+60°C-ig teljesitmény leértékeléssel

Tarolasi/ szallitasi hmérséklet

-25...+70°C

Védettség

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75:alsé rész, oldalak, elélap IP21
felsé rész IP41 (IP20 védéburkolat
nélkul)

>pDRIVE< MX eco 4V90...4V630: oldalak, elélap 1P31
felsd rész IP20 (IP31 DCL box-al)
alsé rész IPO0 (IP31 csatlakozo
dobozzal)

Kérnyezeti osztaly / Paratartalom

3K3 osztély, az IEC/EN 60721-3-3 szerint / kondenzacié nélkul, max. 95 %
relativ paratartalom

Magassag

1000 m-ig, e folott 1 % / 100 m teljesitmény leértékeléssel 3000 m-ig

Megengedett szennyezés

2-es szennyezési fok, az EN 61800-5-1-el 6sszhangban
>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75. 3C1 és 3S2 az EN 60721-3-3 szerint
>pDRIVE< MX eco 4V90...4V630: 3C2 és 3S2 az EN 60721-3-3 szerint

Védelmi osztaly

1. osztaly, az EN 50178-al 6sszhangban

Szabvanyok

Alapvetd szabvany

A berendezések az EN 50178 alapjan lettek tervezve, megépitve és
tesztelve.

EMC védettség

Megfelel az EN 61800-3-nak, 1. és 2. kdrnyezet
(IEC 1000-4-2; IEC 1000-4-3; IEC 1000-4-4; IEC 1000-4-5; IEC 1000-4-6)

EMC kibocsatas

Megfelel az EN 61800-3 termékszabvanynak,
1. és 2. koérnyezet, kategoriak: C1, C2, C3

Szigetelés

Galvanikus levalasztas az EN 50178 PELV-nek megfelel6en

Tanusitvanyok

36
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>pDRIVE< MX eco

|4vo0,75 |4v1,5 |4v2,2 |4v3,0 |4v4,0

Névleges adatok

Motor méret

Py [kW] 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Py [hp] 1 3 - 5
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA]  Uy=400V|1.6 2.8 4.0 5.4 7.3
Snaso [KVA]  Uy=460V]1.8 3.3 4.6 6.2 8.4
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy=400V]2.3 4.1 5.8 7.8 10.5
In 260 [A] Uy=460V]2.3 4.1 5.8 7.8 10.5
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] |28 |49 |70 |94 [126
Bemeneti aram (fojté nélkiil)

Ige 400 [A] Uy=400V]3.7 5.8 8.2 10.7 14.1
IgE 460 [A] Uy =460V ]3.0 5.3 7.1 9 11.5
Jellemzok

Hatasfok [%] >945 [>955 [>96.0 |>96.0 |>96.5
Veszteség [W] Iy -en | 44 64 87 115 145
Tomeg kb. [kg] 3 3 3 4 4
Kornyezeti feltételek

Hiitélevegd menny. [m°/h] |17 17 17 55 55
Hangnyomas [dB(A)] 43 43 55 55 55
Halézat rovidz. aram [kA] |5 5 5 5 5
Méretek

A1 méret [mm] 230 230 230 260 260
A2 méret [mm] 220 220 220 249 249
A3 méret [mm] 5 5 5 7 7

B1 méret [mm] 130 130 130 155 155
B2 méret [mm] 1135 [113.5 |113.5 |138 138
C1 méret [mm] 152 152 152 164 164
C2 méret [mm] 175 175 175 187 187
C3 méret [mm] 174 174 174 186 186
C4 méret [mm] 197 197 197 209 209
C5 méret [mm] 196 196 196 208 208
C6 méret [mm] 219 219 219 231 231
D1 régzités [mm] 4x D5 |4x D5 |4x D5 [4x D5 |4x D5

2 opciokartyaval

7

C5
C6

1 opcidkartyaval

——

C3

C4

2100

2100

=~

Telepitéskor a berendezések és a
fal k6z6tt minimum 50 mm
tavolsagot kell tartani.

Amennyiben eltavolitja az IP41
véddbburkolatot, akkor a
berendezések oldaltavolsag nélkil
egymas mellé telepithetéek.

Lasd még
"Teljesitménycsokkentés"”
fejezetet, 48. oldal.

Alapkészilék opciokartya nélkul

g

C1

C2

A1
A2
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>pDRIVE< MX eco |4vs,5 |4v7,5 |4v11 |4vi5 |4vis
Névleges adatok

Motor méret

Py [kKW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Py [hp] 7.5 10 15 20 25
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA]  Uy=400V|9.9 12.2 19.2 23 28
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy =400V |14.3 17.6 27.7 33 41

In 260 [A] Uy =460V ]14.3 17.6 27.7 33 41
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] [17.2 |21 |33 |40 |49
Bemeneti aram (fojté nélkiil)

Ige 400 [A] Uy =400V ]20.3 27.0 36.6 48 46
Jellemzok

Hatasfok [%] >96.5 [>97.0 |>97.0 [>97.0 |>97.0
Veszteség [W] Iy -en| 180 220 320 390 485
Tomeg kb. [kg] 5.5 5.5 7 9 9
Kornyezeti feltételek

Hit6levegd menny. Im*h] [ 110 110 160 250 250
Hangnyomas [dB(A)] 56 56 57 60 60
Hal6zat rovidz. aram [kA] |5 5 5 5 22
Méretek

A1 méret [mm] 295 295 295 400 400
A2 méret [mm] 283 283 283 386 386
A3 méret [mm] 6 6 6 8 8

B1 méret [mm] 175 175 210 230 230
B2 méret [mm] 158 158 190 210 210
C1 méret [mm] 164 164 190 190 190
C2 méret [mm] 187 187 213 213 213
C3 méret [mm] 186 186 212 212 212
C4 méret [mm] 209 209 235 235 235
C5 méret [mm] 208 208 234 234 234
C6 méret [mm] 231 231 257 257 257
D1 régzités [mm] 4x D6 [4x D6 |4x D6 |4x D6 |4x D6

2 opcidkartyaval

7

C5
Cé
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1 opcidkartyaval

7

C3

C4

2100

2100

=~

Telepitéskor a berendezések és a

fal k6z6tt minimum 50 mm
tavolsagot kell tartani.

Amennyiben eltavolitja az IP41
véddbburkolatot, akkor a
berendezések oldaltavolsag nélkul
egymas mellé telepithetéek.
Lasd még
"Teljesitménycsokkentés"
fejezetet, 48. oldal.

Alapkeészulék opciokartya nélkul

——=%

C1

C2

A1

A2
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>pDRIVE< MX eco | 4v22 | 4av30 | 4v37

Névleges adatok

Motor méret

Pn [kW] 22 30 37 =

Pn [hp] 30 40 50 N
Folyamatos kimeneti teljesitmény ——0-

SN 400 [kVA] UN =400V |33 46 55

SN 460 [kVA] UN =460V |38 53 63

Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy =400V |48 66 79

IN 460 [A] UN =460V |48 66 79 N
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként e

lax [A] |58 |79 |95 §‘
Bemeneti aram (fojté nélkiil) N

IBE 400 [A] UN =400V |50 66 84 =

IBE 460 [A] UN =460V |42 56 69 o i 3
Jellemzdk ;I'(TIEPl’(gt?ko_r a bereggezesek ésa
Hatasfok [%] >97.0 >97.0 >97.0 tgvof’szé]ogo["k'gm:rr{]am_ mm
Veszteség [W] In-en| 720 980 1180

Tomeg kb. [kg] 19 26 26

Kornyezeti feltételek

Hit6levegd menny. [m*/h] | 200 200 200

Hangnyomas [dB(A)] 60 64 64

Hal6zat rovidz. aram [kA] |22 22 22

Méretek

A1 méret [mm] 420 550 550

A2 méret [mm] 403 529 529

A3 méret [mm] 8,5 11 11

B1 méret [mm] 240 240 240

B2 méret [mm] 206 206 206 Amennyiben eltavolitia az 1P41
C1 méret [mm] 213 243 243 védoéburkolatot, akkor a

C2 meéret [mm] 236 266 266 berengiezések oldalj(évolnség nélkul
C3 meret [mm] 235 265 265 ﬁg;’;”fnsége”e telepithetoek.
C4 méret [mm] 258 288 288 "Teljesitménycsokkentés"

C5 méret [mm] 257 287 287 fejezetet, 48. oldal.

C6 méret [mm] 280 310 310

D1 régzités [mm] 4xD6 4xD6 4xD6

2 opcidkartyaval

| e— Yo PY

1 opcidkartyaval

| e— N Yo Py

Alapkeészulék opciokartya nélkul

——1 5.1
° °

A1

\0Oo

C1
C2
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>pDRIVE< MX eco | 4vas | 4v55 | 4v75
Névleges adatok

Motor méret

Pn [kW] 45 55 75
Py [hp] 60 75 100
Folyamatos kimeneti teljesitmény

SN 400 [kVA] UN =400V |65 80 111
SN 460 [kVA] UN =460V |75 92 128
Folyamatos kimeneti aram

In 200 [A] Uy =400V |94 116 160
IN 460 [A] UN =460V |94 116 160
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] | 113 | 139 | 192
Bemeneti aram (fojté nélkiil)

Ige 400 [A] Uy =400 V] 104 120 167
IgE 460 [A] Uy =460V ]85 101 137
Jellemzok

Hatasfok [%] >97.0 >97.0 >97.0
Veszteség [W] Iy -en | 1360 1560 2320
Tomeg kb. [kg] 44 44 44
Kornyezeti feltételek

Hit6levegd menny. [m*/h] | 400 400 400
Hangnyomas [dB(A)] 64 64 64
Hal6zat rovidz. aram [kA] |22 22 22
Méretek

A1 méret [mm] 630 630 630
A2 méret [mm] 604,5 604,5 604,5
A3 méret [mm] 15,5 15,5 15,5
B1 méret [mm] 320 320 320
B2 méret [mm] 280 280 280
C1 méret [mm] 290 290 290
C3 méret [mm] 290 290 290
C4 méret [mm] 312 312 312
C5 méret [mm] 311 311 311
C6 méret [mm] 334 334 334
D1 rogzités [mm] 4xD9 4xD9 4xQ9

2 opcidkartyaval

1 opciokartyaval

—Ee
m
I
D
s oQo ! oQo
C5 C3
C6 C4

40

2100

v
Py
o

2100

=

Telepitéskor a berendezések és a
fal k6z6tt minimum 50 mm
tavolsagot kell tartani.

Amennyiben eltavolitja az IP41
véddSburkolatot, akkor a
berendezések oldaltavolsag nélkal
egymas mellé telepithet6ek.

Lasd még
"Teljesitménycsdkkentés"
fejezetet, 48. oldal.

Alapkészilék opciokartya nélkiil

_/ °Qeo I
~ o
< <
. %
20o e el
c1 | B2 -0
B1
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>pDRIVE< MX eco [4voo  |avi10 |4v132  |4vi160
Névleges adatok

Motor méret

Py [kW] 90 110 132 160
Py [hp] 125 150 200 250
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA]  Uy=400V | 124 149 179 218
Folyamatos kimeneti aram

In 200 [A] Uy =400V | 179 215 259 314

In 260 [A] Uy =460V ]179 215 259 314
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] | 215 | 258 | 311 | 377
Bemeneti aram (opciés >pDRIVE< DCL-BOX fojtoval)

Iin 400 [A] Uy =400 V] 158 188 226 271

Iin 460 [A] Uy =460V ] 143 168 224 275
Jellemzok

Hatasfok [%] >97.5 >97.5 >97.5 >97.6
Veszteség [W] Iy -en 2210 2810 3330 3710
Témeg kb. [kg] 60 60 74 80
Kornyezeti feltételek

Ht6levegd menny. [m3/h] | 400 400 600 600
Hangnyomas [dB(A)] 61 61 69 66
Halozat révidz. aram [kA] |35 ) [35 ™ |35 ™ |50 "
Méretek

A1 méret [mm] 680 680 782 950
A2 méret [mm] 650 650 758 920
A3 méret [mm] 15 15 12 15

B1 méret [mm] 310 310 350 330
B2 méret [mm] 250 250 298 285
C1 méret [mm] 377 377 377 377
C3 méret [mm] 377 377 377 377
C4 méret [mm] 392 392 392 392
D1 régzités [mm] 4x D115 |4x D11.5 |4x D115 |4x D11.5

2 opcidkartyaval

C3
C4

2150
(2200)

o

o

2150
(2200)

Ha a berendezéseket szabad
oldaltavolsag nélkul telepitik,
nagyobb minimum tavolsagokat
kell tartani a kielégit6 hités
érdekében (zardjelben lévé
értékek).

Mindkét esetben kertlni kell a
leveg6-rovidzarat (hité-, és meleg
levegd talalkozasat).

) >pDRIVE< DCL-BOX opcids
DC fojtéval kombinalva

Alapkészulék 1 opcidkartyaval vagy anélkul

A1

C1

g Il

A2

= B2 =
B1

41



>pDRIVE< MX eco | 4v200 | 4v250 | 4v315
Névleges adatok

Motor méret

Py [KW] 200 250 315
Py [hp] 300 400 500
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA] Uy =400V | 268 333 427
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy =400V | 387 481 616

In 260 [A] Uy =460 V| 387 481 616
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] | 464 |577 | 739
Bemeneti aram (opciés >pDRIVE< DCL-BOX fojtoval)

Ige 400 [A] Uy =400 V| 338 418 527
IgE 460 [A] Uy =460 V| 331 435 544
Jellemzok

Hatasfok [%] >97.7 >97.7 >97.7
Veszteség [W] Iy -en | 4450 5890 7250
Tomeg kb. [kg] 110 140 140
Kornyezeti feltételek

Ht6levegd menny. [m3/h] | 800 1200 1200
Hangnyomas [dB(A)] 66 68 68
Halozat révidz. aram [kA] |50 ™ 50 ™ 50 ™
Méretek

A1 méret [mm] 950 950 950
A2 méret [mm] 920 920 920
A3 méret [mm] 15 15 15

B1 méret [mm] 430 585 585
B2 méret [mm] 350 540 540
C1 méret [mm] 377 377 377
C3 méret [mm] 377 377 377
C4 méret [mm] 392 392 392
D1 régzités [mm] 4x 211.5 4x 211.5 4x B11.5

2 opcidkartyaval

C3
C4

42

>200
(2250)

o

>10
(21000)

2200
(2250)

Ha a berendezéseket szabad
oldaltavolsag nélkil telepitik,
nagyobb minimum tavolsagokat

kell tartani a kielégit6 hités
érdekében (zardjelben lévé
értékek).

Mindkét esetben kertlni kell a
leveg6-rovidzarat (hiité-, és meleg
levegd taldlkozasat).

) >pDRIVE< DCL-BOX opcids
DC fojtéval kombinalva

Alapkészilék 1 opcidkartyaval vagy anélkul

A1

C1

A2

= B2 =
B1

HTLL
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>pDRIVE< MX eco |4v355 |4va00 |4v500 |4ve30
Névleges adatok

Motor méret

Py [kW] 355 400 500 630
Py [hp] 550 600 700 900
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA] Uy =400V | 465 526 652 823
Snaeo [KVA] Uy =460V |535 605 750 947
Folyamatos kimeneti aram

In 200 [A] Uy =400V |671 759 941 1188
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

uax [A] | 805 911 |1129  |1426
Bemeneti aram (opciés >pDRIVE< DCL-BOX fojtéval)

IBE 400 [A] UN =400V |592 660 834 1037
IgE 460 [A] Uy =460 V| 597 644 760 964
Jellemzék

Hatasfok [%] >97.8 >97.8 >97.8 >97.8
Veszteség [W] In -en | 7660 8810 11150 13830
Tomeg kb. [kq] 215 215 225 300
Koérnyezeti feltételek

Hitélevegd menny. [m3/h] | 1800 1800 1800 2400
Hangnyomas [dB(A)] 70 70 70 71
Halézat révidz. aram [kA] |50 ™ |50 ™ |50 ™ |50 "
Méretek

A1 méret [mm] 1150 1150 1150 1150
A2 méret [mm] 1120 1120 1120 1120
A3 méret [mm] 15 15 15 15

B1 méret [mm] 880 880 880 1110
B2 méret [mm] 417.5 417.5 417.5 532.5
C1 méret [mm] 377 377 377 377
C3 méret [mm] 377 377 377 377
C4 méret [mm] 392 392 392 392
D1 régzités [mm] 5x @11.5 |5x D11.5 | 5x &11.5 |6x D11.5

2 opciodkartyaval 0/1 opcidkartyaval

(] ©°

A1

C3
C4

C1

MX eco 4V400...4V500

n

o

D1

A2

B2

B2

B1

A3

2250
| (2300)

o

210
(=1000)

(e}

>250
(2300)

szabad
telepitik,
tavolsagokat

Ha a berendezéseket
oldaltavolsdg  nélkl
nagyobb minimum

kell tartani a kielégité hités
érdekében (zardjelben lévé
értékek).

Mindkét esetben kerulni kell a
leveg6-rovidzarat (hité-, és meleg
leveg6 talalkozasat).

) >pDRIVE< DCL-BOX opcids
DC fojtéval kombinalva

MX eco 4V630

n o Y

D1

B2 =

B1
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Felszerelési hely és felszerelési pozicido

Mint a beépithetd elektromos berendezéseknél szokasos, a >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok is ugy lettek
tervezve, hogy megfelelienek az EN 50178 2-es szennyezési foknak. Ha a kdrnyezet eltér ezektdl a
feltételektdl, akkor biztositani kell a sziikséges atmenetet, pl. egy szekrény segitségével.

A héaramlas miatt a berendezéseket fliggbleges felerGsitésre tervezték. A berendezést olyan nem éghetd
anyagu, figgéleges falra kell telepiteni, mely nem vesz at semmilyen rezgést.

Tartsa be a minimalis megengedett oldaltavolsdgot mas berendezések és a fal kézott (lasd "MUszaki adatok”
fejezetet, a 35. oldaltdl).

A feler8sités helye legyen jol szellztetett és kdzvetlen napsugarzastol mentes.
A magas hémérsékletet és paratartalmat, tovabba port, sarat és agressziv gazokat vagy hasonlé

kornyezeti hatasokat kerlni kell. A paralecsapddast mindenképpen meg kell akadalyozni.

Ne telepitse a berendezést hétermel6 eszkoz kdzelébe.

44

HTLL

8 P01 002 HU.00/00



HTLL

8 P01 002 HU.00/00

Falra szerelés

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltdkat falon, vagy villamos helyiségben val6 elhelyezésre tervezték. Amikor
>pDRIVE< TER-BOX és DCL-BOX (90 kW-os készllékektdl) opcidkat hasznalnak, a berendezések IP21/31

védettségnek tesznek eleget.

75 kW-os berendezésekig 50mm oldaltavolsagot kell tartani, 90 kW-t6l 10 mm oldaltavolsagot. Ezen felll
elégséges teret kell biztositani a berendezés alatt és felett, az akadalytalan hiit6levegd beszivas és kifuvas

érdekében.

Falra szerelés opcionalis csatlakozédobozzal
75 kW-os frekvenciavaltokig

>pDRIVE< MX eco 4V0,75 ... 4V75
Opcids >pDRIVE< TER-BOX 130...320
Hutblevegd a vezérld részhez

A WODN -

Hit6levegd a teljesitmény részhez

Védettség: felll IP41, kords-korul P21
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+45°C

\

LEEEET]

{j} 0000000000

0000

iy

>pDRIVE< MX eco 4V90 ... 4V630
Opcios >pDRIVE< DCL-BOX
Opcidés >pDRIVE< TER-BOX
Hit6levegd a vezérlé részhez

a b WODN -

Htélevegd a teljesitmény részhez

Védettség: IP31
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+45°C

Falra szerelés opcionalis DCL-, és csatlakozédobozzal
90kW-tol
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Szekrényes telepités IP23

Minden frekvenciavaltéhoz meg van adva a meghatarozott veszteség és a minimalis keresztmetszet a leveg6-
bearamladshoz. Tovabbi hé&forrasok, mint DCL, NDU, AMF fojtok, olvaddbiztositok és magneskapcsoldok
hétermelését is figyelembe kell venni. A berendezés belsejében taldlhatd teljesitményelektronika-hitéventilator
gondoskodik a szekrény szellbztetésérél. A levegb6aramlast nem szabad korlatozni alkatrészekkel vagy
szlrébetétekkel. A teljesitményelektronika hitdlevegdjét el kell valasztani 90 kW-os berendezésektdl kezdve, a
bels6é leveg6-rovidzarak (hiité-, és meleg levegd Osszekeveredése) elkerllésének érdekében. Tovabba a

vezérléelektronika levegbkiaramlasat is biztositani kell.

Szekrényes telepités IP23 védettség
75 kW-os frekvenciavaltokig

= g

@EM

1 >pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75
2 Szekrény

3 Bemeneti leveg6 sziréracs (szlirébetét nélkil) a
vezérld és teljesitmény részhez

4 Kimeneti leveg6 szilréracs (szlrdébetét nélkil) a
vezeérld és teljesitmény részhez

Védettség: IP23
Kornyezeti h6mérséklet: -10...+40°C

Szekrényes telepités IP23 védettség
90 kW-os frekvenciavaltoktol

QY /

>pDRIVE< MX eco 90 kW-tdl
Opcids haldzatoldali fojté >pDRIVE< NDU

Levegd szliréracs (szlrébetét nélkiil) a vezérldé
és teljesitmény részhez

Fém burkolat froccsend vizt6l valé védelemmel

Elvalaszté fal a bels6 leveg6-rovidzar
elkerllésére

Védettség: IP23
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+40°C

N

~o©

J
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készlet all rendelkezésre.
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Szekrényes telepités IP54

Szekrényes telepités IP54 védettséggel, elvalasztott hitdlevegd vagy beépitd keret alkalmazasa:

Az 6sszes berendezés teljesitményelektronika része IP54 védettségben készll, és el van szigetelve a vezérls-
elektronikatdl. Szekrényes telepitésnél szerel6lap szikséges a hiitblevegd elvalasztasahoz. A teljesitmény-
elektronika hltéventilatora, amely a berendezésben van, kifujja a teljesitményelektronika (kils6) veszteségét. A
vezérlbelektronika veszteségét sziir6s szell6ztetd ventilatorok, vagy megfeleléen nagy szekrényfelilet
segitségével kell elvezetni. A meghatarozott veszteségek és a hitdlevegé mennyiség 75kW-ig a
frekvenciavaltéra vonatkoznak, 90kW-t6l a frekvenciavaltéra és a raépitett DCL-box fojtéra egylttesen. Tovabbi
héforrasok, mint DCL, NDU, AMF fojtok, olvaddbiztositok és magneskapcsoldk hdtermelését is figyelembe kell

venni.

\,

Szekrényes telepités IP54 védettség
75 kW-os frekvenciavaltokig

Ll

/
N\
B> =

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75

>pDRIVE< DCL

Szekrény

Bemeneti szlirés szell6ztetd a vezérls részhez
Kimeneti szlréracs a vezérld részhez

o b WOWN -

Teljesitmény rész hitélevegdje

Védettség: IP54
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+40°C

~NoO| 22 kW-tdl készre szerelt és tesztelt szekrényes kivitelek érhetéek el. Arak és miiszaki adatok kérésre.

Szekrényes telepités IP54 védettség
90 kW-os frekvenciavaltoktol

B

%ER

s

7/|::>

>pDRIVE< MX eco 90 kW-tdl

>pDRIVE< DCL-BOX

Bemeneti sz(ir8s szell6ztet a vezérld részhez
Fém tet6 a froccsend viz ellen

a b~ W N =

Elvalaszt6 fal a bels6 leveg6-rovidzarak
elkerulésére

()]

Kimeneti sz(iréracs a vezérl6 részhez
7 Teljesitmény rész hiitélevegéje

Védettség: IP54
Kérnyezeti h6mérséklet:: -10...+40°C
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Teljesitménycsokkentés

A kivélasztott kapcsoldfrekvenciatél és a maximalis kérnyezeti hdmérséklettdl fliggden, teljesitményndvekedés
lehetséges, vagy teljesitménycsdkkentés szikséges. Ez az alabbi diagramok segitségével meghatarozhato.

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75 >pDRIVE< MX eco 4V90...4V630
|
Mg IP20  IP41 i MX eco
110 110 4V90
MX eco
100 l l 100 NS \\ 4V110...4V630
90 40°C 35°C 90 ™
80 45°C 40°C 80 BN N 45°C 35°C
70 50°C 45°C 70 E‘\\ ~ 50°C 45°C
60 55°C 50°C 60 \\\ ~J 55°C 50°C
50 60°C 55°C 50 BN ~J 60°C 55°C
40 -~ 40 - 60
0 2 4 6 8 10 12 14 16 o 1 2 3 4 5 6 7 8
Kapcsoldfrekvencia [kHz] Kapcsoloéfrekvencia [kHz]

IP20...Fels6é véddéburkolat eltavolitva
IP41...Berendezés fels6 véddburkolattal

Keérjuk, tartsa be az alabbi utmutatasokat, hogy a hajtas problémamentes lzemeltetését garantalhassuk:

e Magasabb kapcsolofrekvenciakon a megengedett motorkabel hossz cstkken (lasd "Motorkabel hosszak"
fejezetet, 57. oldal).

e Valasszon legalabb egy mérettel nagyobb motort.

e Minden er6saramu alkatrésznek magasabb folyamatos aramterhelést kell birnia (pl. halézati
magneskapcsold), vagy forszirozott hiitéssel kell ellatni 8ket (pl. a kimeneti AMF fojtot is)

o A DCL-box és a csatlakozé doboz telepitése nincs hatassal a hitésre, és ebbdl kifolydlag a
frekvenciavalto teljesitmény ndvekedése és csdkkenése sem fiigg ezen opcidk alkalmazasatol.

@\ Abban az esetben, ha a hilt8borda hédmérséklete tul magas, a kapcsoléfrekvencia automatikusan
csokken a frekvenciavalté tulterhelédésének megakadalyozasara.
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Vezetékezés és csatlakoztatas

Huzalozasi diagram

A kovetkez6 abrak

tipikus bekdtést mutatnak be >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltokhoz, beleértve az opcidkat,

melyek a felhasznalastél fiiggéen a létesitmény, vagy a berendezés védelmének érdekében szikségesek.

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V400

N HS NS HF >pDRIVE< MX

T - f  vagy

3 ! NH | NDU

S U—h—a— - L1 — — u

> L2 ——=— ~—mm— RFI L2 —Filter— vy

o I 1

QL3 = - L3 — w

8: PE ) PE hélézat PE motor

™

&) PO PA/+ Vezérlés

§ - fFr rfr

ER
Helyi vezérlés ‘H~«~—"' it L— 0 Relé vezériés
*) alternativ opciok PLC

>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavalto

HS..oo Fékapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)

NH..oooi, Halbzatoldali olvaddbiztositd, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 54.
oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendl sziikséges)

NS . Halézati magneskapcsold (ha a helyi el6irdasok megkdvetelik a hasznélatat)

>pDRIVE< NDU....Halézatoldali fojtd
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett

>pDRIVE< HF....... Halodzatoldali felharmonikus sz(iré
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kor okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opcidk helyett

>pDRIVE< RFI...... Radidinterferencias sz(ir
Az opcib segitségével a frekvenciavalté hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C1 vagy C2
kategoriajanak megfeleld " 1. szamu — lakott kdrnyezetben "

belsé filter ............. Standard beépitett radidinterferencias sz(iré
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoriajanak megfelel6 "Hasznalat ipari kornyezetben"
(C2 kategdria >pDRIVE< MX eco 4V4,0-ig)

>pDRIVE< AMF ....Kimeneti motoroldali sz(ir6
Opcid, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott fesziiltségcsucsokat a motorban

>pDRIVE< SMF .... Szinusz motorsz(ird
Opcio, mely kozel szinuszos motoraramot eredményez, és teliesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban

>pDRIVE< DCL ....DC fojté

Opci6, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az opcios
>pDRIVE< NDU helyett

MX eco 4V0,75...4V75 frekvenciavaltokhoz kiilsé opcioként, MX eco 90 kW-tdl raépithetd
elemként all rendelkezésre
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>pDRIVE< MX eco 4V500...4V630

N >pDRIVE< MX
T
o
Q
3 L1.1 — — U
> RFI |~ L2.1 —{Filter|- _ Ve
S :
g_ L3.1 — — w
§ PE motor
2 L1.2 — — L
Py RFI L2.2 {Filter—
L3.2 — —
PE halézat
PO.1 PA+ PO2 Vezérlés
- efr fpr
DCL || poL 1k
DCL | DCL
) 1
i . Helyi vezérlés ‘EI%: st —— N Relé vezérlés
*) alternativ opcidk ‘
PLC
>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavalté
HS F6kapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)
NH..cooi Halbzatoldali olvadobiztosito, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 54.
oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendl szikséges)
NS . Haldézati magneskapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznélatat)
>pDRIVE< NDU ....Halézatoldali fojté
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kor okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< HF ....... Halozatoldali felharmonikus sz(ir
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< RFI......Radiéfrekvencias interferenca sz(ird

belsé szlré............
>pDRIVE< AMF ....

>pDRIVE< SMF....

>pDRIVE< DCL.....

Az opcié segitségével a frekvenciavalté hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C2
kategorigjanak megfelel6 "1. szamu — lakott kérnyezetben "

Standard beépitett radidinterferencias sz(iré
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoériajanak megfelel6 "Hasznalat ipari kornyezetben"

Kimeneti motoroldali sz(iré
Opcio, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott fesziltségcsucsokat a motorban

Szinusz motorszird
Opcid, mely kdzel szinuszos motoraramot eredményez, és teliesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban

DC fojto
Raépitett opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az
opcios >pDRIVE< NDU helyett

1. A frekvenciavalté betaplalasat meg kell osztani a halézatoldali fojtok el6tt, ha hasznalnak ilyet.

2. A biztositobetétek figyelése szikséges, hogy megvédjuk a frekvenciavaltot az egyenlétlen terheléstdl. Ennek

a halézati magneskapcsolét kell miikédtetni, vagy a kimenetet kell tiltania (pl.: egy digitalis bemenet,

melyhez "Kulsé
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>pDRIVE< MX eco 4V500...4V630
12-Gtem( egyeniranyitas

3 AC 380...480 V, 50/60 Hz
>pDRIVE< MX AME

L1.1 —
EE{ L2.1 —Filter—
L3.1 o —

L1.2 — —
EEE{ L2.2 —Filter—
' L3.2 —

PE halézat
PO.1 PA/+ PO2 Vezérlés
fEr T
oeufoa] |
I O Relé vezérlés
T DCL | DCL il
*) II— :L'_ Helyi vezérlés
*) alternativ opcidk PLC
>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavalté
HS..oo Fékapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)
NH..os Halézatoldali olvaddbiztositd, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 54.

oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendl szikséges)
NS . Haldézati magneskapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)

>pDRIVE< NDU....Hal6zatoldali fojto
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett

>pDRIVE< HF....... Halozatoldali felharmonikus sz(iré

Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kor okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opciok helyett

TS Levalasztdkapcsolo (ha a helyi el6irdsok megkdvetelik a hasznélatat)
TR e, Transzformator kettés szekunder tekercskivezetéssel (pl. Yy6 d5)

>pDRIVE< RFI...... Radiofrekvencias interferenca sz(ir§
Az opcié segitségével a frekvenciavalté hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C2
kategoriajanak megfeleld "1. szamu — lakott kérnyezetben "

belsé szlré ........... Standard beépitett radidinterferencias sz(ir6é
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoriajanak megfelel6 "Hasznalat ipari kornyezetben"

>pDRIVE< AMF ....Kimeneti motoroldali sz(ir§
Opcio, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott feszlltségcsucsokat a motorban

>pDRIVE< SMF .... Szinusz motorsz(ird
Opcio, mely kozel szinuszos motoraramot eredményez, és teliesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban

>pDRIVE< DCL ....DC fojté
Raépitett opcid, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az
opcids >pDRIVE< NDU helyett
2. A biztositébetétek figyelése szilkséges, hogy megvédjik a frekvenciavaltét az egyenlétlen terheléstdl. Ennek
a halézati magneskapcsolét kell miikédtetni, vagy a kimenetet kell tiltania (pl.: egy digitalis bemenet,
melyhez "Kilsé hiba“ van rendelve).

3. Haromfazisu transzfomator segitségével torténd betaplalas, a kozds pontot féldelni lehet, vagy pedig
szigetelésfigyeld relé is hasznalhato.
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4. A transzformatorokra az alabbi tlrések érvényesek a konstans arammegosztas érdekében:
Attételi arany tlrése: £ 0.3 % ryew
Relativ rovidzarasi fesziltség tirése: + 5.0 % Urznewe

el6irasoknak. Lakott kérnyezetben ez a termék radidinterferencids zavart okozhat, aminek

Ii A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok megfelelnek az IEC 61800-3 szerinti “termékekre” vonatkozé
kovetkeztében a felhasznalé felszdélithatdo megfeleld intézkedések elvégzésére.
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Tobbmotoros ilizem

Alapvetéen lehetséges tdbb motort Uzemeltetni egy >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltoval, pl. szivattyuk
(centrifugal szivattyuk) és ventilatorok, de minden esetben be kell tartani a kdvetkezdket:

A motorok névleges aramanak 6sszegének kevesebbnek kell lennie, mint a frekvenciavalté névleges
arama.

Kilénboz6 fordulatszamok beallitasa nem lehetséges.

A motorkabel hosszak dsszegét kell figyelembe venni.

Nincs lehet6ség magas inditbnyomaték elérésére.

A frekvenciavalté nem lathatja el a motorok egyedi tulterhelés védelmét.
Autotuning nem lehetséges (de nem is sziikséges).

Csak akkor engedélyezett, ha az inditasi aramldkés kisebb marad, mint a frekvenciavalté maximalis
arama.

Magas inditonyomaték (pl. mozgatd hajtasok, szallitoszalagok, emel8szerkezetek, stb.) csak parhuzamosan
kapcsolt, mechanikusan dsszekapcsolt motorok esetén lehetséges. Autotuning lefuttatdasahoz a motoroknak
azonos tipusunak, a motorkabeleknek lehetéleg azonos hosszusagunak kell lennie.

—N—
.3
,3 Egyforma hosszusagu
MX motorkabelek
o
I A

T L' I
Frekvenciavalté

(a motorok névleges aramainak ~ Azonos tipusu motorok
Osszegéhez méretezve) (mechanikusan ésszekapcsolva)

Ha héreléket vagy motorvédbket hasznalnak, akkor azokat a motor névleges aramanak 110%-ra kell
beallitani!
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Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok nem tartalmaznak semmilyen bemeneti biztositobetétet. Ezeket kulsleg
kell felszerelni, arra az eshet6ségre, ha a frekvenciavaltd elektronikus védelme meghibdsodna. Igy a
frekvenciavalté masodlagos védelmét képezik, megvédik az er6saramu kabeleket a tulterheléstél és a bemeneti

egyeniranyitot belsé révidzar esetére.

Az alabbiakban emlitett atmérék 3-erli kabelekre vonatkozo javasolt értékek, levegbében, max. 40°C kornyezeti

hémérséklet melletti elhelyezéskor, az OVN EN 1 és VDE 0100 elirasait alapul véve.

A "vezetékek a szekrényben" olyan méretek, melyek dsszhangban vannak az egyeri vezet6k XLPE/EPR

vorosréz 90°C specifikaciokkal.

A motorkabelek a maximalis folyamatos aramra vannak méretezve, 0...100 Hz-ig t6rténd alkalmazasra (300 Hz-

ig a kabel veszteségek a Skin-hatas miatt kb. 25 %-al megnének).

Mas kornyezeti feltételek vagy eltérd elSirdsok esetében a kabelatmérdket helyesbiteni kell.

Hal6zati betaplalas Frekvenciavalté r.°t°’
imenet

El6- vagy a H.é' ""zﬁ'“, i Vezett"ek 4 Max. Max. .
Kabel Cu I;abel lk'nztosugbe'tet szelgrenyben >pDRIVE< foly. csatlako- Mot?rkas?el
biztosite ™ | MM f'rel’fv.valto mm’ ) MX eco Aot | mm

védo" "sf" (fazisonként)
10 A 3x25 10 A (sf) 1.5 4V0,75 23A [6mm’ 3x15
10 A 3x25 10 A (sf) 1.5 4V1,5 41A [6mm’ 3x15
10 [16] A 3x1.5[2.5] [10[16] A (sf) 1.5[2.5] 4V2,2 58A |6mm’ 3x1.5
16 [20] A 3x25 16 [20] A (sf) 2.5 4V3,0 78A |6 mm? 3x1.5
20 [25] A 3x25[4] 16 [25] A (sf) 2.5[4] 4V4,0 10.5A |6 mm’ 3x1.5
25401 A 3 x4[6] 25 [40] A (sf) 4 [6] 4V5,5 143 A |6 mm® 3x25
32 [40] A 3x4[6] 25 [40] A (sf) 4 [6] 4V7,5 176 A |6 mm’ 3x25
40 [63] A 3 x6[16] 40 [63] A (sf) 6 [10] 4V11 277A [16 mm° [3x4
63 [80] A 3x16[25] |50 [80] A (sf) 10 [16] 4V15 33A 35mm° |[3x6
63 [80] A 3x16[25] |50[80] A (sf) 10 [16] 4V18 41 A 35mm° |[3x10
63 [80] A 3x16[25] |63[80]Asf A |10[16] 4V22 48 A 50 mm”> |3 x10
80[100]A |3 x25[35] |80[100]Asf A |16 [25] 4V30 66 A 50 mm° |3 x16
100 [125] A | 3 x 35 [50] 100 [125] A sf A | 25 [35] 4V37 79 A 50 mm° [3x25
125 [160] A |3 x 50 [70] 125 [160] A sf B | 35 [50] 4V45 94 A 120 mm? |3 x 35
160 [200] A |3 x 70 [95] 160 [200] A sf B | 50 [70] 4V55 116 A | 120 mm® |3 x 50
200 [250] A |3 x95[120] |200 [250] A sfB |70 [95] 4V75 160 A | 120 mm® |3 x 70
250 A 3x120 250 A sf C |95 4V90 179 A |M10 3x95
250 A 3x120 250 A sf C |95 4V110 215A [M10 3x120
315 A 3x185 315 A sf C|120 4V132 259 A [M10 3 x 150
400 A 2 x (3 x120) (400 A sf D185 4V160 314 A |M10 2 x (3 x95)
500 A 2 x (3 x 150) | 500 A sf D|2x120 4V200 387 A |M12 2 x (3 x120)
630 A 2 x(3x185) 630 A sf E|2x150 4V250 481 A |M12 2 x (3 x 150)
800 A 3 x (3 x185) [800 A sf F [3x150 4V315 616 A [M12 3 x (3 x 150)
1000 A 4 x (3 x185) | 800 A sf F [3x150 4V355 671 A [M12 3 x (3 x 150)
1000 A 4 x (3 x 185) [900 A sf F|3x185 4V400 759 A |M12 3 x(3x185)
1250 A 4 x (3x240) [2x630 Asf> E|2x2x150 4V500 941 A [M12 4 x (3 x 185)
1600 A 6 x (3 x240) [2x 800 Asf?F |[2x3x150 4V630 1188 A | M12 5x (3 x185)

) Javasolt elébiztositd mely alkalmas bypass (athidalo) taggal valo inditasra.

2) 2x 3-pdblus olvaddbiztositd szikséges a parhuzamos betaplalas miatt

3)

Bypass lizem esetén a motorkabel atmérdjét az elé- vagy kabelbiztositoknak megfeleléen kell kivalasztani!

[1 Ha a frekvenciavaltékat >pDRIVE< DCL, >pDRIVE< NDU vagy >pDRIVE< HF nélkil hasznalja, akkor a
szogletes zarojelben szerepl6 értékeket kell figyelembe venni.
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Az egyeniranyité rovidzar védelmére hasznalando biztositdbetétek nem haladhatjdk meg az alabbi I°t értékeket
(10 ms-ra vonatkoztatva):

A |B lc |D |E |F
5.10° A% |50.10° A% |160.10° A%  [|320.10°A%  [780.10°A%  [1000.10° A%

Amennyiben a halézatoldali biztositobetét kiolvad, a frekvenciavaltonak alapveté hibaja van. Ezaltal a
0 kiolvadt betétek cseréje és a frekvenciavaltd ujbdli bekapcsolasa nem célravezetd. Kévetkezésképpen
megszakitd hasznalata olvadobiztositdék helyett nem elényos, sét, hatranyos a lassabb lekapcsolasi id

miatt.

o Koltségkimél6 alternativaja az arnyékolt motorkabeleknek az NYCY vagy NYCWY kébelek hasznalata
(er6saramu kabelek koncentrikus vezetdvel).

Ze Az UL/CSA elbirasainak valé megfeleléség érdekében, 60/75°C hédmérséklet osztalyu réz kabeleket kell
alkalmazni.
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A félvezetévédd olvadobiztositokon (UL joévahagyassal, névleges értékik Osszhangban van a Halézati
biztositobetét "frekvenciavaltdé veds" "sf" oszlop értékeivel) tiimenden, CC osztalyu, J osztalyd és T osztalyu

biztositobetétek, az alabbi tablazatnak megfelel alkalmazasa is lehetséges.

UL biztositébetétek

Max. halézati rovidzarasi aram 480V halozati

>pDRIVE< ST feszijltség“esetén osszhangban az UL listaval
Fojté nélkiil DCL fojtoval Halozati fojtoval
MX eco 4V0,75 |CC osztaly 6 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V1,5 CC osztaly 12 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V2,2 J osztaly 15 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V3,0 J osztaly 17.5 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V4,0 J osztaly 25 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V5,5 J osztaly 40A max. 5 KA 35 kA 100 kA
MX eco 4V7,5 J osztaly 40 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V11 J osztély 60 A max. 5 kA 35 kKA 100 kA
MX eco 4V15 J osztaly 70 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V18 J osztaly 70 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V22 J osztaly 80 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V30 J osztaly 90 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V37 J osztaly 110 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V45 J osztaly 150 A max. 10 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V55 J osztaly 175 A max. 10 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V75 J osztaly 225 A max. 10 kA 35 kA 100 kA
MX eco 4V90 J osztaly gyorskioldas 250 A max. (10 kKA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V110 |J osztaly gyorskioldas 300 A max. (10 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V132 | J osztaly gyorskioldas 350 A max. (10 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V160 |J osztaly gyorskioldas 400 A max. (18 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V200 |J osztaly gyorskioldas 450 A max. (18 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V250 |J osztaly gyorskioldas 600 A max. (18 kKA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V315 | J osztaly gyorskioldas 800 A max. (30 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V355 | T osztaly gyorskioldas 800 A max. (30 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V400 |Félvezetévédd bizt. 900 A max. (30 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V500 |J osztaly gyorskioldas 2x600 A max. | (30 kA) 50 kA 100 kA
MX eco 4V630 | T osztaly gyorskioldas 2x800 A max. | (30 kA) 50 kA 100 kA

() Tovabbi informaciok a kerek zaréjelben lévé értékekrél a "DCL kdzbens6kori fojtd" fejezetben, a 150. oldalon

és "NDU haloézatoldali fojto" fejezetben, a 155. oldalon.
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Motorkabel hosszak

A megengedett halézati zavarok, motorra jutd tulfesziltség, jarulékos csapagyaramok és a veszteségek miatt a
frekvenciavaltd és a motor(ok) kozétti tavolsag limitédlva van. A maximalis tavolsag erésen fugg a motorkabel
tipusatdl (arnyékolt/ arnyékolatlan) és a felhasznalt opcids elemektdl.

Tulfesziiltségek a motoron

Tulfesziltségek a motor kapcsain a motorkabelben keletkezd visszaver6dések miatt keletkeznek. Abban az
esetben, ha a motorkabel hosszabb, mint 50 m, a motornak magasabb fesziltségtliréssel kell rendelkeznie.
Ezaltal a motor terhelése majdhogynem fliggetlen a hasznalt frekvenciavalt6tol!

400 V halézati fesz. Motorszigetelés 1300 V fazisok kozti csucsfeszlltség, és du/dt tlrés > 8 kV/us
értékekre

460 V haldzati fesz. Motorszigetelés 1600 V fazisok kozti csucsfesziiliség, és du/dt tlirés > 8 kV/us
ertékekre

Annak érdekében, hogy standard motorokat is hasznalni lehessen ebben a feszlltség tartomanyban, a
>pDRIVE< MX eco rendelkezik egy funkcidval, amely megakadalyozza a kimeneti fesziltségtlskék létrejottét. A
funkcié a B3.32 "Umot optimalizacio” paraméter segitségével aktivalhatd, amikor is a visszaverédés okozta
fesziltségek redukalddnak. A maximalis jelvaltozasi sebességre, tovabba az EMC terhelésre nincs hatassal e
paraméter megvaltoztatasa.

Még hosszabb kabelek esetén egy "du/dt filter" sziikkséges. Osszekapcsolva a motorkabel kapacitasaval az
opcids >pDRIVE< AMF (kimeneti motor filter) Ggy viselkedik, mint egy sz(r6, és limitalja a motoron a fesziltség-
csucsok értékét és meredekségét.

A specifikalt motorkabel hosszak betartasaval a motor élettartama jelentésen meghosszabbithato.
400 V halézati fesz. max. 1000 V fazisok kdzti csucsfesziltség és du/dt < 500 V/us
460 V haldzati fesz. max. 1300 V fazisok kozti csucsfesziiliség és du/dt < 750 V/us

A megadott motorkabel hosszak betartasa feltétlen sziikséges a motor védelméhez !

EMC interferenciak

A hélézati egyeniranyito, valamint az IGBT-s inverter nagyfrekvencids interferenciat okoz, mely a motorkabel
hosszanak ndvekedésével egyre nagyobb mértékben szivarog a fold felé. Ennek eredményeként a halozat felé
megndnek a vonali interferenciak. A halézatoldali fojtok csillapitasa mar nem elégséges, és az interferencia eléri
a megengedett hatarokat.

A megadott motorkabel hosszak betartasa sziikséges az EMC hatarok teljesitéséhez is !

Csapagyaramok

A fellép6 csapagyaramok, amelyek nem kertlhetdk ki még szigetelt csapagyak alkalmazasaval sem, jelentésen
csokkennek >pDRIVE< AMF fojté hasznalataval.

Klléndsen nagy motorok esetében, kdzepestél nagy hosszusagu motorkabelek esetén, az opciés >pDRIVE<
AMF szamottevéen ndveli a motor hasznalhatbésagat.
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Tébbsz6rdzd tényezbk

—— A meghatarozott motorkdbel hosszak javasolt hatarok, melyek tipikus kabeltipuson, azok
~o©O| kabelcsatornaba fektetésén, alapértelmezett kapcsolofrekvencian és maximum 100 Hz kimeneti
frekvencian alapulnak.

Ettél eltérd koriimények esetén a javasolt kdbelhosszakat at kell szamitani a kdvetkezé tényezdk szerint.
Ha tébb tényezé is érvényes, kérjuk, szorozza 6ket dssze.

¢ A kapcsolofrekvencia nem felel meg az alapértelmezettnek:

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75: >pDRIVE< MX eco 4V90...4V630:

8 kHz-en minden értéket szorozzon 0.6-al 4 kHz-en minden értéket szorozzon 0.7-el
12 kHz-en minden értéket szorozzon 0.4-el 8 kHz-en minden értéket szorozzon 0.4-el
16 kHz-en minden értéket szorozzon 0.3-al

e Amennyiben a kimeneti frekvencia nagyobb, mint 100 Hz:
200 Hz-ig minden értéket szorozzon meg 0.8-al
300 Hz-ig minden értéket szorozzon meg 0.5-el

e [Egy vastagabb kabelt hasznal két parhuzamos helyett: minden értéket szorozzon meg 1.5-el
¢ Csillag/delta inditasu motorkabel esetén: minden értéket szorozzon meg 0.75-el

e Parhuzamosan ko6tott motorok esetén, ha a kabelek elagazasa a frekvenciavaltdéhoz van kdzelebb, az
értékeket at kell szamitani a motorok szama szerint. Ha illesztett AMF van minden egyes motornal, akkor a
zarojelben 1évé érték érvényes.

2 motor minden értéket szorozzon meg 0.40-al (0.80)
3 motor minden értéket szorozzon meg 0.25-el (0.60)
4 motor minden értéket szorozzon meg 0.15-el (0.40)
5 motor minden értéket szorozzon meg 0.10-el (0.25)

e Parhuzamosan koétott motorok esetén, ha a kabelek elagazasa a motorhoz van kdzelebb, a kdvetkezd
tényezdket kell alkalmazni az atszamitashoz:

2 motor minden értéket szorozzon meg 0.80-al
3 motor minden értéket szorozzon meg 0.60-al
4 motor minden értéket szorozzon meg 0.40-el
5 motor minden értéket szorozzon meg 0.25-el

o Két motor van parhuzamosan kotve, és a tablazat két parhuzamos kabelt ad meg:
minden értéket szorozzon meg 0.8-al
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Javasolt maximalis motorkabel hosszak 1. sz. kérnyezetben

4V0,75... |4V5,5... 4Vv22... 4V90... 4V500... Motorkabel

>pDRIVE< opciok 4V4,0 4V18 4v75 4V400 4V630 tipusa

C1 lakott kornyezet — megkotés nélkiili eladas (EN 55011 - B osztaly 1. csoport)

Opciods RFI 50 m 50 m 75 m - - arnyékolt

C2 lakott kérnyezet — EMC képzett felhasznalé (EN 55011 - A osztaly 1. csoport)

Opcidk nélkul 10m - - - - arnyékolt
Opcios RFI *) 75 m 75 m 100 m 100 m 100 m arnyékolt
Opcios ’RFI + AMF 80 m 80 m 120 m 120 m 120 m arnyékolt
(egy mérettel nagyobb AMF) | (100 m) (100) (150 m) (150 m) (150 m)

Opciods RFI + SMF 100 m 100 m 150 m 150 m 150 m arnyékolt
Javasolt maximalis motorkabel hosszak 2. sz. kornyezetben (ipari kérnyezet)

4V0,75... |4V5,5... 4V22... 4V90... 4V500... Motorkabel

>pDRIVE< Opcidk 4V4,0 4V18 4v75 4V400 4V630 tipusa

C3 (EN 55011 - A osztaly 2. csoport)

Opcidk nélkil 20m 20m 50 m 50 m 50 m arnyékolt
Opciés AMF 50 m 50 m 70m 80m 80 m arnyekolt
Opcidés RFI *) 80m 80m 100 m 100 m 100 m arnyékolt
Opcids ’RFI + AMF 120 m 120 m 150 m 200 m 200 m arnyékolt
(egy mérettel nagyobb AMF) | (150 m) (150 m) (200 m) (300 m) (=)

Opcids RFI + SMF 150 m 200 m 250 m 250 m 250 m arnyekolt
Opcios SMF 20m 20m 20m - - arnyékolatlan
C4 (EMC koncepcio)

Opcidk nélkul *) 50 m 50 m 80 m 80 m 80 m arnyékolt
Opcios AMF 120 m 120 m 150 m 200 m 300 m arnyekolt
(egy mérettel nagyobb AMF) | (150 m) (150 m) (200 m) (300 m) (<)

2 X opgiés AMF sorba 200 m 200 m 300 m 400 m 400 m amyékolt

(+ opcios RFI) (200 m) (200 m) (300 m) (400 m) (400 m)

Opciés SMF 300 m 300 m 300 m 300 m 300 m arnyékolt
Opciok nélkil 100 m 100 m 100 m 100 m 100 m arnyékolatlan
82‘;'?352’3; nagyobb) (125(?0n:n) (127550?1) (23?500%) ?fsoo%) ?—O)O K arnyekolatlan
2 x opciés AMF sorba 250 m 300 m 400 m 600 m 600 m arnyékolatlan
Opcios SMF 600 m 600 m 600 m 600 m 600 m arnyékolatlan

*) A motorban keletkezé tulfesziltségek elkertlésére mindenképpen szikséges a B3.32 "Umot optimalizacio"
paraméter optimalis értékre torténd beallitasa.

A fesziiltségterhelések és a csapagyaramok csokkentésére az opcids >pDRIVE< AMF hasznalatanak
50 m motorkabel hossztdl van értelme.
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Kabelezési eldirasok erosaramu és vezérlokabelekre

A vezérlbkabeleket a betdp-, motor-, és barmely mas erésaramu kabeltél elkllonitve kell vezetni. A
vezérldkabelt arnyékolni kell, és a kdbelhossz max. 20 m lehet. Kilonbdz6 fesziltségszinteket ne vezessen egy
kabelen belll.

Amennyiben a keresztezés nem elkerllhetd, akkor az térténjen 90°-os szdgben.

Az Osszes >pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V75 frekvenciavaltd EMC szerel6lappal keril szallitasra, mely
tartalmazza a sziikséges csavarokat és kabelmegfogd bilincseket. Az 0sszes kabel rogzitésére alkalmas, és
optimalis csatlakozast nyujt a motorkabel arnyékolasa és a radidinterferencias sz(ird kozt. Ezen kivil az 6sszes
vezérlbkabel arnyékolasa lekdtheté az EMC szerel8lapra.

>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V18 >pDRIVE< MX eco 4V22...4V75

s N

o EMC szerel6lap alkalmazasaval a frekvenciavaltok magassaga az alabbiak szerint valtozik, az elem
méretének megfeleléen.

\,

B . A berendezés
erendezés .
magassaga
>pDRIVE< MX eco 4V0,75...4V4,0 +83 mm
>pDRIVE< MX eco 4V5,5...4V18 +95 mm
>pDRIVE< MX eco 4V22...4V75 +120 mm
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A vezérl6kabelek bevezetése >pDRIVE< MX eco 90kW-t6l elkildnitett
kabeltalcan torténik, mely el van szigetelve a teljesitményelektronikatol. Ebben
megtalalhatéak az arnyékolas lekdtésére alkalmas bilincsek és csavarok, nem
sokkal a vezérl6é sorkapocs alatt.

A csatlakozas a motorkabel arnyékolasa és a frekvenciavalton belili
) - vagy az opcids >pDRIVE< RFI - radi6 interferencias sz(ir6 kozt, egy jol
~oO| vezetd szerel6lapon keresztiil térténik. Alternativaként az opcionalis

—— >pDRIVE< TER-BOX csatlakoz6 doboz is hasznalhaté (lasd "TER-BOX
csatlakozdszekrény" fejezet, 176. oldal).

o][o

o]
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Vezérlo sorkapcsok

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok széleskérlien hasznalhaté vezérld sorkapcsokkal vannak ellatva
alapkiépitésben. Az sszes bemenet és kimenet hasznalata és funkcidja paraméterezhetd.

Kibévitéshez >pDRIVE< 1011 és >pDRIVE< 1012 opcidkartyak allnak rendelkezésre. Azonos opcidkartyak
kézul csak egy hasznalhaté egy idében egy készilékben.

e A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok legfeljebb 2 opcidkartyaval lathatok el (sorkapocs bévité és/vagy
terepi busz).

\,

Vezérl6 sorkapcsok listaja

Standard | Opcioés Opciods Max.
Vezérlé sorkapcsok felszere- | >pDRIVE< | >pDRIVE< | felszere-
lés 1011 1012 lés

Referencia +10V X - - X
feszlltségek 10V _ X X X

+24 'V X X X X
Kls6 puffer fesziltség 24 V DC X - - X
Bemenetek
Analég bemenetek 0...£10 V (differencidlis) 1x — — 1x
(hatarok és felhasznalas  0(4)...20 mA (differencialis) - - 1x 1x
paraméterezhetd) vagylagosan 0...+10 V vagy 0(4)...20 mA | 1x - 1x 2x
Digitalis bemenetek DI (24 V, pozitiv / negativ logika) 5x 4x 4x 13x
(funkcié paraméterezhetd) vagylagosan DI vagy termisztor 1x - - 1Xx
Termisztor Termisztor - 1x 1Xx 2X
bemenetek vagylagosan DI vagy termisztor 1x - - 1x
Biztonsagi bemenet "Biztos leallas" 1x - - 1x
Digitélis ref. érték 0...30 kHz - - 1x 1x
Kimenetek
Analog kimenetek vagylagosan 0...+10 V vagy 0(4)...20 mA | 1x - - 1x
(az aktualis értékek
I;Zi?nsézttjrseiheté) vagylagosan +10 V vagy 0(4)...20 mA |- - 2x 2x
D|g|téTI'|s k|me'netek .. Open Collector 24 V DC - 2x 2x 4x
(funkcié paraméterezhetd)
Relé kimenetek N.O./N.C. 1X 1x 1x 3x
(funkci6 paraméterezhets) N.O. 1x - - 1x

A Test (0 V) a PE-hez képest 35 V-al lebeghet. A 0 V — fold 6sszekodtés, mely a fesziltség korlatozasahoz
szilkséges, emiatt pl. a tavolban Iévé PLC-ben is térténhet (ha sziikséges a 0 V-hoz kapcsol6dd analdg kimenet
mellett).

A teljes elektronika el van valasztva a teljesitmény résztél, az EN 50178 PELV (Protective-Extra-Low-Voltage)
szerint, a "Védelmi levalasztas"-nak megfelelen kettés szigeteléssel.

Az Al1 analog bemenet differencial erésitével (csakugy, mint az Al3, az 1012 opcidkartyan) lehetévé teszi a
referencia értékadas levalasztasat a testtdl.

~oO| A TH1 termisztor bemenet maximalis megengedett kabelhossza 20 m.

~oO| A PWR "Biztos leallas" biztonsagi bemenet bekdtéséhez hasznalt kabel hosszat 15 m alatt kell tartani.
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A frekvenciavalté alapkiépitésii vezérlé sorkapcsai

MatriX 3 1| BEM
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R1A
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R1B
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R1C

-~

R2A
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R2C
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Alapkésziilék
RJ45 Modbus

RJ45 Modbus / CANopen

+10 V referencia

Analég bemenet £10 V
(differencial erésit6)

Test
Analég bemenet +10 V / +20 mA
Test
Analog kimenet +10 V / +20 mA

Kilsé 24 V DC taplalas

oV

Digitalis bemenet 1

Digitalis bemenet 2

Digitalis bemenet 3

Digitalis bemenet 4

Digitalis bemenet 5

Digitalis bem. 6 / Termisztor TH1
+24 V DC (max. 100 mA)

"Biztos leallas” (Telj. elvétel)

Relé 1 (N/O)
Relé 1 (N/C)
Relé 1 (K6z0s)
Relé 2 (N/O)
Relé 2 (K6z6s)

Az egyedi be-, és kimenetek felhasznalasa csakigy, mint azok hatarértékei a berendezés szoftverével
allithatok. Csakis a DI6 digitalis bemenet termisztor bemenetként valé hasznalatahoz van sziikség egy

csuszokapcsolo atkapcsolasara.

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok beépitett Modbus kapcsolattal rendelkeznek. A kiilsé kabelen (a busz
vonal T csatlakozojaig) tiimenden csak néhany paraméter beallitasa szikséges.

Vagylagosan, ez a csatlakozofelilet CANopen busz csatlakozéséra is szolgalhat. Ennek érdekében sziikség
van egy adapterre, az RJ45 csatlakozodugé SUB-D-re (CANopen szabvany CiA DRP 303-1) valé
atalakitdsahoz. A busz vezetékezés a kdvetkez6 berendezés csatlakozdéjaig tart.

oldaltdl.

0 A vezérl6 sorkapcsok részletes leirasa a "lIO11 és 1012 sorkapocs béviték " fejezetben talalhatd, a 141.
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1011 opcidkartya vezérlé sorkapcsai

1011 opcidkartya

- +« |R3A — Relé 3 (N/O)
potencialmentes
— <+ |R3B Relé 3 (N/C)
jelkimenetek

A

+« |R3C Relé 3 (K6z6s)
-10 -10 V referencia
24V - .
1 a +24 +24 V DC (max. 50 mA)
P potencial-! i
Y 55 — > . — DI7 Digitalis bemenet 7
N 8L L mentes ;!
ek = > I DI8 Digitalis bemenet 8
5 i ontak- i ;
283 I DI9 Digitalis bemenet 9
z [ tusok B
> . DI10 Digitalis bemenet 10
ov i i 1
@ T l OV oV
= TH2+—E—|>— Termisztor bemenet TH2
il_' TH2- —=m—  Termisztor test
) DO1 Digitalis kimenet 1
DO2 ﬁ Digitalis kimenet 2
CDO Kézds
oV oV

A >pDRIVE< /011 sorkapocs bévitékartya egy gazdasagos megoldas tovabbi digitalis be-, és kimenetekkel,
egy relé kimenettel és egy termisztor bemenettel. A kartya nem hasznalhato kétszer.

Az opcidkartya pozitiv vagy negativ logikaja fliggetlenné teheté az alapkésziilék digitalis bemeneteitél az SW3
csuszokapcsol6 segitségével.

A bemenetekhez és kimenetekhez tartozé paraméterek csak akkor erhet6k el a frekvenciavaltoban, ha az
opcidkartya(ka)t csatlakoztattak. Igy, a sorkapcsokhoz kapcsolédd funkcidk rossz paraméterezése teljesen
elkertlhetd.

,

~)
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A vezeérl6 sorkapcsok részletes leirasa a "lI0O11 és 1012 sorkapocs béviték " fejezetben talalhato, a 141.
oldaltol.

Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsoldk, stb. el kell latni tulfesziltség védé aramkorrel.
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1012 opcidkartya vezérlé sorkapcsai

"SINK Int."
NPN Open-
Collector

— +« |R4A
potencialmentes
— R4B
jelkimenetek
+« |R4C

TV

-10
=— |AI3+
0(4)...20 mA [
: Al3-
Al4
COM
AO2
AO3
— +24
) potencial-! i
= > ————— |DIN
[ mentes ;!
; > —————+ |DI12
i kontak- i |

E ———— |DI13
[ tusok D Dl14
ﬁ P 1
: - - oV

=— [TH3+

TH3-

FP

DO3

DO4

CDO

NN

oV

1012 opcidkartya
Relé 4 (N/O)
Relé 4 (N/C)
Relé 4 (K6z6s)

-10 V referencia

Analég bemenet 0(4)...20 mA
(differencial er6sitd)

Analég bemenet +10 V / +20 mA
Test

Analég kim. +10V / £10V / +20mA
Analég kim. +10V / £10V / +20mA

+24 V DC (max. 50 mA)
Digitalis bemenet 11
Digitalis bemenet 12
Digitalis bemenet 13
Digitélis bemenet 14
oV

Termisztor bemenet TH3
Termisztor test

Frekvencia bemenet 0...30 kHz
Digitalis kimenet 3

Digitalis kimenet 4

Ko6zos

oV

A >pDRIVE< /012 sorkapocs bévitékartyat a >pDRIVE< /011-en fellll, vagy annak alternativajaként lehet
csatlakoztatni. A kartya nem hasznalhato kétszer.

Az opcidkartya pozitiv vagy negativ logikaja fliggetlenné tehetd az alapkészulék digitalis bemeneteitél az SW4
csuszokapcsolod segitségeével.

~oo

Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsoldk, stb. el kell latni tulfesziltség védé aramkorrel.
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Rendelés

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok rendelési kddja egy 9 pontos hivatkozasbdl (betlik és szamjegyek) all. Az
egyes pontok jelentését az alabbi példan illusztraljuk:

1 2 8 4 5 6 7 8| 9 Hivatkozas pontja
M E 4 C 2 0 A A A Példa

Jelentés
Hardver konfiguracio
9. ponit mindig "A"
Nyelvi specifikacio
8. pont mindig "A"
Elényben részesitett berendezés valtozat
7. pont S A
mindig "A
Berendezés teljesitmény
4-6. pOﬂtOk UQ07...U75 - MX eco 0.75...7.5 kW
D11...D90 - MX eco 11...90 kW
C11...C63 - MX eco 110...630 kW
3 pont "4" a 380...480 V halozati feszlltségl
P berendezésekhez
2. pont "E" a >pDRIVE< MX eco terméksorozathoz
1. pont "M" a >pDRIVE< MX termékcsaladhoz

@\ A frekvenciavaltéhoz tartozé opcidkat kildon kell megrendelni. A megfelelé rendelési kédokat az
"Opciok" fejezetben adtuk meg, a 129. oldaltdl.
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Dokumentacio

A >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok dokumentaciéja a jobb &ttekinthet6ség érdekében

dokumentumokra van felosztva:

o Termék szordlap attekintést ad a berendezések jellemzdgirél és a funkcidirol

e Termékkataldogus tervezéshez és a berendezések rendeléséhez

o Kezelési utasitas kinyomtatott masolata a berendezéshez mellékelve

¢ Funkciok leirasa az 6sszes funkcié és paraméter részletes leirasaval

o Kezelési utasitas a kilonbo6z6 terepi buszokhoz, mint pl. Modbus, CANopen és Profibus

¢ Felszerelési utasitas a frekvenciavaltok szakszer( felszereléséhez és bekotéséhez

¢ Installalasi utasitas az egyedi opciékhoz

Tovabbi informaciés anyag

kilonb6z6

— A kezelési utasitason tulmenden egy CD-ROM is mellékelve van minden frekvenciavaltéhoz (rendelési
~oO| szam: 8 P01 021). Ez tartaimazza a fent emlitett hasznalati utasitasokat, valamint a Matrix 3 PC-
S programot a frekvenciavalto tokéletes lizembe helyezéséhez és diagnosztikgjahoz.

Amennyiben tovabbi hasznalati utasitasra van sziksége nyomtatott formaban, akkor az alabbi rendelési

kodokkal kérheti azokat.

Rendelési kéd

Meghatarozas Tartalom )
Német Angol

>pDRIVE< MX eco & MX pro Attekintés a berendezések funkcidirdl,

frekvenciavaltok szérolapja kilsé kivitelerdl és legfontosabb 8 P01 000 8 P01 001
jellemzéirdl

>pDRIVE< MX eco & MX pro A berendezés altalanos leirdsa, miiszaki 8 P01 002 DE | 8 P01 002 EN

frekvenciavaltok termékkataldgusa | adatok, érvényes szabvanyok, informaciok
tervezéshez, valamint a frekvenciavaltok
€s opciodik rendeléséhez 8 P01 002 HU (magyar)

>pDRIVE< MX eco & MX pro Kicsomagolas, felszerelés, mikodtetés és

kezelési utasitasa hibaelharitas, valamint fontos el6irdsok a 8 P01 022 HU (magyar)
kezelésrél és a lehetséges veszélyekrdl

>pDRIVE< MX eco Funkciok Uzemeltetés és kezelés, teljes paraméter-

leirasa lista, riasztas és hibauzenetek, Matrix 3 8 P01 023 DE | 8 P01 023 EN
PC-program leirasa

>pDRIVE< MX eco Felszerelési Miszaki adatok, érvényes szabvanyok,

utasitas felszerelés, csatlakoztatas, kdrnyezeti 8 P01 025 DE | 8 P01 025 EN
jellemzék

Modbus kezelési utasitas Miszaki adatok, tzemeltetés madja,

>pDRIVE< MX eco-hoz érvényes szabvanyok, felszerelés, 8 P01 033 DE | 8 P01 033 EN
csatlakoztatas, lizembe helyezés

CANopen kezelési utasitas Miszaki adatok, Gzemeltetés maodja,

>pDRIVE< MX eco-hoz érvényes szabvanyok, felszerelés, 8 P01 031 DE |8 P01 031 EN
csatlakoztatas, lizembe helyezés

Profibus DP kezelési utasitas Muszaki adatok, Uzemeltetés mddja,

>pDRIVE< MX eco-hoz érvényes szabvanyok, felszerelés, 8 P01 027 DE | 8 P01 027 EN
csatlakoztatas, izembe helyezés

=

~oo

\,

Tovabbi informacidk talalhatok a www.pdrive.com honlapunkon.
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Elérheto opciok >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltéokhoz

Annak érdekében, hogy a >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltok felhasznalasi teruletét kibdvitsik, szdmos opcid
érhetd el a vezérlést és az Uzemeltetést illetéen, a bévitményeket érinté elektromos rendeletekre vonatkozdan

és a védettség fokanak novelésére.

Uzemeltetési opcidk Rovid leiras Hivatkozas
Opcié: >pDRIVE< BE11 M'étrix kezelc’iggység'optir_nélis' Q;emeltetési
o kényelmet nyujt a matrix filozoéfianak 130. oldal
Rendelési szam: 8 P01 100/A...G kdszénhetéen.
Opcié: >pDRIVE< DMK11 Ajtéra s’ze’relé készlet a BE1 1,sz,e!<rényajtc')ra
o kivezetéséhez, a frekvenciavaltétél 10 m
Rendelési szam: 8 P01 120 tavolsagig
Opcio: >pDRIVE< DMK11-1P65 Attetszd IP65 burkolat a BE11 ajtéra szerel6
Rendelési szam: 8 P01 121 keszlethez 132. oldal
Opcio: >pDRIVE< CABLE3-BE KezelSegység — frekvenciavalto csatlakozokabel
Rendelési szam: 8 P01 122 3 m hosszal
Opci6: >pDRIVE< CABLE10-BE Kezeléegység — frekvenciavaltd csatlakozokabel
Rendelési szam: 8 P01 123 10 m hosszal
Hasznalati-CD >pDRIVE< MX eco & pro Eza CD-ROM tgr.tgllfnazza a _frekven'cigvéltc')
o teljes dokumentacidjat, valamint a Matrix 3 PC-
Rendelési szam: 8 P01 021 programot
Opci6: >pDRIVE< CABLE3-PC Frekvenciavalté — PC csatlakozokabel 3 m
Rendelési szam: 8 P01 124 hosszal, RS232/485 konverterrel a PC oldalon
Opcio: >pDRIVE< ADAP BLUE
P ’p. ] Bluetooth adapter 133. oldal
Rendelési szam: 8 P01 126
Opciod: >pDRIVE< RS232/485 RS232/485 interfész konverter tapegységgel és
Rendelési szam: 8 P01 304 aktiv busz csatlakozassal
Opcio: >pDRIVE< MATRIX REMOTE LINK | Tav-lizemeltetési opcié: analég modem vagy
Rendelési szam: 8 P01 128 Ethernet csatlakozashoz
Opcio: >pDRIVE< ADAP RJ45 RJ45 F/F adapter a BE11 kezel6egység
Rendelési szam: 8 P01 127 csatlakozékabelhez csatlakoztatasahoz
Vezérlési opciok Rovid leiras Hivatkozas
Opcio: >pDRIVE< 1011 Sorkapocs bévits tovabbi digitalis be-, és
Rendelési szam: 8 P01 101 kimenetekkel
— 141. oldal
Opciod: >pDRIVE< 1012 Sorkapocs bévité tovabbi analdg és digitalis be-,
Rendelési szam: 8 P01 102 és kimenetekkel
Opcié: >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 03 o
o Modbus T-adapter 0,3 m csatlakozokabellel
Rendelési szam: 8 P01 300
Opcioé: >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 1 .
L Modbus T-adapter 1 m csatlakozokabellel
Rendelési szam: 8 P01 301
Opcioé: >pDRIVE< MODBUS RC .
Busz lezaré RC-tag 137. oldal

Rendelési szam: 8 P01 302

Opcid: >pDRIVE< MODBUS SPLITTER
Rendelési szam: 8 P01 303

Szétosztja a Modbus jelet 8 tovabbi csatornara

Opcié: >pDRIVE< MODBUS PLUG
Rendelési szam: 8 P01 305

RJ45 csatlakozo IP20, gyorscsatlakozo
technoldgiaval
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Vezérlési opcidk

Rovid leiras

Hivatkozas

Opciod: >pDRIVE< ADAP CAN
Rendelési szam: 8 P01 125

RJ45/Sub-D adapter a frekvenciavalté CANopen
halézatba kapcsolasahoz

139. oldal
Opcié: >pDRIVE< CANOPEN PLUG . .
C Csatlakoz6 CANopen halézathoz
Rendelési szam: 8 P01 307
Opcio: >pDRIVE< PBO11 Opciokartya a frekvenciavalté Profibus DP
Rendelési szam: 8 P01 103 vezérléséhez
140. oldal

Opcio: >pDRIVE< PROFIBUS PLUG
Rendelési szam: 8 P01 306

Kiils6 opciok

Csatlakoz6 Profibus haldézathoz

Rovid leiras

Hivatkozas

Opcio6: >pDRIVE< RFI

Kiegészit6 radidinterferencias sziré a nagy-

) et frekvencias interferenciak redukalasara, lakott 147. oldal
(kiosztasi tablazat) kérnyezetben valé hasznalathoz
Opcié: >pDRIVE< DCL DC fojto, mely csokkenti a halozati aram 150. oldal
(kiosztasi tablazat) felharmonikusait THD | < 45 %-ra -olida
Opcié: >pDRIVE< NDU Haromfazisu fojtd, mely csékkenti a halézati 155. oldal
(kiosztasi tablazat) aram felharmonikusait THD | < 45 %-ra -olda
Felharmonikus sz(ir§, mely csdkkenti a halézati
Opcié: >pDRIVE< HF '
k,p , p bl2 aram felharmonikusait (alternativaként NDU 159. oldal
(kiosztasi tablazat) helyett)
Opcié: >pDRIVE< AMF MotoroI’daIi §z[]r6, hasznélaté’val hqsszd
. s motorkabel is megengedett, és korlatozza a 169. oldal
(kiosztasi tablazat) feszlltségtiskéket a motorban
B Szinusz motorfilter nagyon hosszu motorkabelek
Opci6: >pDRIVE< SMF hasznalatat teszi lehetévé és meggatolja a
. o eala ; ,, . 173. oldal
(kiosztasi tablazat) zavarokat a motoron, k6zbeesd transzformator
hasznalatakor is szikséges
3 A frekvenciavalté aljahoz van erdsitve a
Opci6: >pDRIVE< TER-BOX mechanikai védelem novelésére és a kabelek | oo o
(kiosztasi tablazat) rogzitésére, valamint az arnyékolas )
csatlakoztatasara
s Készlet, melynek segitségével a frekvenciavalto
Opci6: >pDRIVE< FLANGE
P P keretes beépitése lehetséges (a hiitbborda a 179. oldal

(kiosztasi tablazat)

szekrényen kivilre kerdl)
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Kiosztasi tablazat az opcidkhoz a teljesitménytdl fliggéen

>oDRIVE< Opcio Opcio Opciod Opciod
P >oDRIVE< RFI >pDRIVE< DCL >0DRIVE<NDU | >pDRIVE< HF-A
RF1 480/12-TN DCL 2
MXeco4V0,75 | o'nn1 080 8 P01 200 - -
RF1 480/12-TN DCL 4
MX eco 4V1,5 8 P01 280 8 P01 201 - -
RF1 480/12-TN DCL 8
MX eco 4V2,2 8 P01 280 8 P01 202 - -
RF1 480/26-TN DCL 8
LR Al 8 P01 281 8 P01 202 - -
RF1 480/26-TN DCL 11 HE-A 4V7
LR Al 8 P01 281 8 P01 203 - 8 P01 400
RF1 480/35-TN DCL 14 HF-A 4V13
L e AL 8 P01 282 8 P01 204 - 8 P01 401
RF1 480/35-TN DCL 19 HF-A 4V13
LS G AT 8 P01 282 8 P01 205 - 8 P01 401
RF1 480/46-TN DCL 27 HF-A 4V18
MXecodvii 8 P01 283 8 P01 206 - 8 P01 402
T RF1 480/72-TN DCL 44 NDU 40 HE-A 4V24
8 P01 284 8 P01 207 8 P01 220 8 P01 403
VI RF1 480/72-TN DCL 44 NDU 40 HE-A 4V24
8 P01 284 8 P01 207 8 P01 220 8 P01 403
RF1 480/90-TN DCL 85 NDU 70 HF-A 4V30
MX eco 4V22 8 P01 285 8 P01 208 8 P01 221 8 P01 404
RF1 480/92-TN DCL 85 NDU 70 HF-A 4V50
MX eco 4V30 8 PO1 286 8 P01 208 8 P01 221 8 P01 405
RF1 480/92-TN DCL 85 NDU 100 HF-A 4V50
L reiE AT 8 P01 286 8 P01 208 8 P01 222 8 P01 405
RF1 480/180-TN DCL 171 NDU 100 HF-A 4V70
LR 8 P01 287 8 P01 209 8 P01 222 8 P01 406
RF1480/180-TN DCL 171 NDU 160 HF-A 4V70
PECEBE AR 8 P01 287 8 P01 209 8 P01 223 8 P01 406
- RF1480/180-TN DCL 171 NDU 160 HF-A 4V100
8 P01 287 8 P01 209 8 P01 223 8 P01 407
T RF1 480/300-TN DCL-BOX 240 NDU 195 HF-A 4V125
8 P01 288 8 P01 210 8 P01 224 8 P01 408
VX ecodvito | RF1480/300-TN DCL-BOX 240 NDU 235 HF-A 4V150
8 P01 288 8 P01 210 8 P01 225 8 P01 409
VX ecodvias | RFI480/300-TN DCL-BOX 290 NDU 280 HF-A 4150
8 P01 288 8 P01 211 8 P01 226 8 P01 409
X oo dv160 | RF1480/300-TN DCL-BOX 350 NDU 315 HF-A 4V200
8 PO1 288 8 P01 212 8 P01 227 8 P01 410
RF1 480/600-TN DCL-BOX 490 NDU 365 HF-A 4V255
MXeco4V200 | '501 289 8 P01 213 8 P01 228 8 P01 412
VX ooo dvomo | RF1480/600-TN DCL-BOX 570 NDU 475 2 x HF-A 4150
8 P01 289 8 P01 214 8 P01 230 2 x 8 P01 409
X ocodvals | RFI480/600-TN DCL-BOX 700 NDU 650 2 x HE-A 4V200
8 P01 289 8 P01 215 8 P01 233 2 x 8 P01 410
X oo 4vass | RF1480/800-TN DCL-BOX 860 NDU 760 2 x HE-A 4V200
8 P01 290 8 P01 216 8 P01 234 2 x 8 P01 410
X 000 4V400 | RF1480/800-TN DCL-BOX 860 NDU 760 2 x HE-A 4V225
8 P01 290 8 P01 216 8 P01 234 2 x 8 PO1 411
VX oo 4vE00 |2 X RF1480/600-TN | DCL-BOX 1160 2 x NDU 540 4 x HE-A 4V150
2 x 8 P01 289 8 P01 217 2 x 8 P01 231 4 x 8 P01 409
VX oo 4vea0 |2 x RFI480/600-TN | DCL-BOX 1400 2 x NDU 620 4 x HE-A 4V200
2 x 8 P01 289 8 P01 218 2 x 8 P01 232 4x 8 PO1410
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>pDRIVE< Opcié Opcié Opcié Opcié
>oDRIVE< AMF | >pDRIVE< SMF | >pDRIVE< TER-BOX | >pDRIVE< FLANGE
AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 130 FLANGE 130 x 230
MX eco 4V0,75 8 P01 140 8 P01 148 8 P01 240 8 P01 180
X oo0 4V 5 AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 130 FLANGE 130 x 230
! 8 P01 140 8 PO1 148 8 P01 240 8 P01 180
X oo0 4V2 2 AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 130 FLANGE 130 x 230
: 8 PO1 140 8 PO1 148 8 P01 240 8 P01 180
X eo0 4V3.0 AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 155 FLANGE 155 x 260
: 8 PO1 140 8 P01 148 8 PO1 241 8 P01 181
X ec0 4VA 0 AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 155 FLANGE 155 x 260
! 8 P01 140 8 PO1 148 8 PO1 241 8 P01 181
X 000 4VB 5 AMF 481 SMF 480/16 TER-BOX 175 FLANGE 175 x 295
! 8 PO1 141 8 PO1 149 8 PO1 242 8 P01 182
X o004V B AMF 481 SMF 480/33 TER-BOX 175 FLANGE 175 x 295
! 8 PO1 141 8 P01 150 8 PO1 242 8 P01 182
VX oo0 4V11 AMF 481 SMF 480/33 TER-BOX 210 FLANGE 210 x 295
8 PO1 141 8 PO1 150 8 P01 243 8 P01 183
X o004V 15 AMF 48-1 SMF 480/33 TER-BOX 230 FLANGE 230 x 400
8 PO1 141 8 P01 150 8 PO1 244 8 P01 184
X o004V 18 AMF 48-1 SMF 480/66 TER-BOX 230 FLANGE 230 x 400
8 PO1 141 8 P01 151 8 PO1 244 8 P01 184
X ooo dV2D AMF 48-1 SMF 480/66 TER-BOX 240 FLANGE 240 x 420
8 PO1 141 8 P01 151 8 PO1 245 8 P01 185
X oo0 4V0 AMF 90-1 SMF 480/66 TER-BOX 241 FLANGE 240 x 550
8 P01 142 8 P01 151 8 PO1 246 8 P01 186
X o00 4V3T AMF 90-1 SMF 480/95 TER-BOX 241 FLANGE 240 x 550
8 PO1 142 8 PO1 152 8 P01 246 8 P01 186
X o00 4VAS AMF 90-1 SMF 480/95 TER-BOX 320 FLANGE 320 x 630
8 PO1 142 8 PO1 152 8 PO1 247 8 P01 187
VX o004V AMF 215-3 SMF 480/180 TER-BOX 320 FLANGE 320 x 630
8 P01 143 8 P01 153 8 P01 247 8 P01 187
VX oo0 4V7 AMF 215-3 SMF 480/180 TER-BOX 320 FLANGE 320 x 630
8 PO1 143 8 P01 153 8 P01 247 8 P01 187
11X o00 4V00 AMF 215-3 SMF 480/180 TER-BOX 310 FLANGE 310 x 680
8 PO1 143 8 P01 153 8 P01 248 8 P01 188
X ecodvito | AVF 2153 SMF 480/200 TER-BOX 310 FLANGE 310 x 680
8 PO1 143 8 P01 154 8 PO1 248 8 P01 188
X ecodviss | AVF 3203 SMF 480/300 TER-BOX 350 FLANGE 350 x 780
8 P01 144 8 PO1 155 8 P01 249 8 P01 189
X oo dvico | AVF 3203 SMF 480/400 TER-BOX 330 FLANGE 330 x 950
8 P01 144 8 P01 156 8 P01 250 8 P01 190
X eco dva00 | AV 4803 SMF 480/400 TER-BOX 430 FLANGE 430 x 950
8 P01 145 8 PO1 156 8 PO1 251 8 P01 191
VX ooodvas0 | AMF 4803 SMF 480/600 TER-BOX 585 FLANGE 585 x 950
8 P01 145 8 P01 157 8 PO1 252 8 P01 192
VX osodvats | AMF 7603 SMF 480/600 TER-BOX 585 FLANGE 585 x 950
8 P01 146 8 P01 157 8 PO1 252 8 P01 192
AMF 760-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 880
MXeco4V355 | o'551 146 8 P01 158 8 P01 253 -
AMF 760-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 880
MXeco4V4a00 15551 146 8 P01 158 8 P01 253 -
AMF 1190-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 880
MXeco4V500 |55 147 8 P01 158 8 P01 253 -
AMF 1190-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 1100
MXeco4V630 1551 147 8 P01 158 8 PO1 254 -
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>PDRIVE< MX pro

Az 6sszes nagy nyomatékigényi
hajtashoz az automatizalas,
a nehézipar és a gépgyartas teriiletein.

A >pDRIVE< MX pro még a kimagasléan jél bevalt korabbi
>pDRIVE< MX szériat is feliimulja funkciok és szolgaltatasok terén.
Erételjesebb, kifejlettebb és egyértelmien tébb lehetéséget kinal a

felhasznalé szamara.

Széleskorii korii standard felszerelhetéség és multifunkcionalis hasznalhatésag

Beépitett RFI filter Nincs szlkség kiegészitd helyre és a beépitési kdltség is csdkken. | 90. oldal
Digitélis PWR "Biztos Megakadalyozza a motor nemkivanatos elindulasat és garantalja a
2 o - - : o 234. oldal
leallas" bemenet gép és a kezelbszemélyzet biztonsagat.
Standard megoldasok segitségével a >pDRIVE< MX pro sok
o . o alkalmazashoz illeszthetd, ezenkivil szamos bdvitd és integralhato .
Kiterjedt opcios lehetbség o ; N . o . 129. oldaltél
opcio all rendelkezésre, melyek cstkkentik a helyigényt és a
szerelési koltségeket.
Falra szerelhet6 Kompakt falra szerelhet berendezés, az alsé kabelfogadé “box” 176. oldal
P21 /1P31 koltségkiméld alternativaja a szekrényes installacidknak ’
A frekvenciavalto teljesitmény-elektronikaja IP54 védettsegu, és a
Keretes szerelés keret segitségével a szekrényen kivilre kerl, igy minimalizalédik | 179. oldal
a jarulékos héképzddés a szekrény belsejében.
Szekrénvbe épitéshez A >pDRIVE< MX pro alkalmas minden tipusu szekrényes
y P kiépitéshez. Elérheték standard komponensek optimalizalt, IP54 84. oldal

optimalizalt

védettségi szekrényes kivitel megvaldsitasahoz.
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Felhasznaloi feliilet

Tulajdonsag

Elényok

Hivatkozas

Nincsenek vég nélkuli listak, vagy tdbbszordsen széttagolt fa-

Paraméter matrix strukturak, hanem egy tiszta, atlathaté paraméter elrendezés 16. oldal
Matrix formaban, a funkciok szerinti logikus elrendezésben.
A paraméter matrixon belll a Matrix kerékkel valdsithaté meg a

Matrix felhasznaléi feliilet naV|gaC|’(’).’M|ndez a levehetd grafllfus !\/Iatnx ke;eloegysegen 14. oldal
egyszer(i és gyors Uzembe helyezést és paraméterezést
eredményez.

PC szoftver Ingyenes I\/!atnx 3PC program uzempe hely_ez’e'shez, 133. oldal
programozashoz, dokumentalashoz és analizalashoz.

Kapcsolodasi és A bemenetek és kimenetek tulajdonképpen minden

P o kovetelménynek megfelelnek. Integralt Modbus és CANopen
kommunikacios . ) s AR ) .| 140. oldal
o interfész alapkiépitésben. Opcids kartydk minden szokasos terepi

lehet6ségek
busz rendszerhez.

Széleskari szoftver Rugalmasan igazithatd az alkalmazas igényeihez. Nincs szlkség
kiils6é komponensekre, mint pl. relékre, PLC és monitorozé 183. oldal

funkciok

Iparnak megfeleld kivitel

Tulajdonsag

eszkdzokre, igy a szerelési kdltségek is csOkkennek.

Elényék

Hivatkozas

Széles teljesitmény és

Egy termékcsalad minden alkalmazashoz. lly médon a
szabvanyossa tett felhasznaldi és csatlakozéfellletek garantéljak a

feszlltség tartomany mérsékelt képzési koltségeket és az egyszer( tartalék alkatrész 24. oldal
készletet.
Robosztus kiviteli Nagy m’egt3|zhatosag mostoha k_o_rny?ze’u kor’ulgu?nyelf m’elle'tt is.
NP iz A teljesitményelektronika IP54 kivitell, a vezérl6 és teljesitmény
teljesitmeény és vezerld . e . . - o 75. oldal
X rész hitélevegdje teljesen elvalasztott, az aramkari lapok
rész
lakkozottak.
Intelligens korlatozo és Magas szintli rendelkezésre allas és kevesebb Uzemszinet. A
. . ” e . A e 251. oldal
védelmi koncepcio frekvenciavaltd, a motor és az alkalmazas védelme optimalis.
A frekvenciavalté hiitéventilatorai automatikusan lekapcsolnak, ha
o o " nincs szukség hitésre. Ily modon a hiitéventilatorok élettartama
Htdventilator vezérlés ! _ : 1A A 210. oldal
meghosszabbodik, tovdbba az energia felhasznalas és a
zajterhelés lecsdkken.
Indirekt 6sszekapcsolt Biztonsagos és megbizhatdé miikddés 6sszhangban az EN 50178
iz TN s on . 117. oldal
vezerld sorkapcsok PELV-vel (érintésvédelmi torpefesziiltség).
A termékszéria eleget tesz a legfontosabb mindsitéseknek, mint a
Nemzetkozileg mindsitett | CE, UL és CSA, és mas, nemzetkdzileg alkalmazhato 75. oldal

Hasznos funkciok

74

mindsitéseknek.

Daruvezérlés, fordulatszam szabalyozas vagylagosan fordulatszam visszacsatolassal, nyomaték-
szabalyozas és tovabbi funkciok tartoznak a >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok minéségi jellemzéi
ko6zé. Részletes leirast talal ezekrél a "Funkciok" fejezetben, a 183. oldaltdl.
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Részletezés

Miszaki adatok

Bemenet
Feszultség 380V -15% -t61 480 V +10% -ig TT, TN vagy IT halézatokhoz *)
Frekvencia 50/60 Hz+5 % *)

Tulfeszultség osztaly

[ll. osztaly, 6sszhangban az EN 50178 szabvannyal

Kimenet

Vezérlési mod

Erzékels nélkiili vektor-vezérlés, vektor-vezérlés fordulatszam
visszacsatolassal, U/f karakterisztika, szinkronmotor fordulatszam
visszacsatolassal vagy anélkil

Feszultség

3 AC 0...100% haldzati feszultség, dinamikus feszlltség stabilizacio

Tulterhelés

Teljesitmény 1: 50 % 60 sec-ig 10 percenként, 65 % 2 sec-ig
Teljesitmény 2: 20 % 60 sec-ig 10 percenként, 35 % 2 sec-ig (110kW-tdl)

Kapcsolofrekvencia

MX pro 4V0,75...4V75: 4 kHz, allithat6 2...16 kHz
MX pro 4v90/110...4V500/630: 2.5 kHz, allithato 2...8 kHz

Frekvencia / alapfrekvencia

0...300 Hz / 25...300 Hz, &llithato

Rovidzarvédelem

Minden pdlus védett rovidzarlat és féldzarlat ellen, tuldram lekapcsolas
segitségével

Kivitel

Beépitett berendezés, fliggbleges felszerelés

Hités

Forszirozott

Frekvencia felbontas,
digitalis

0.01 Hz / 50 Hz, frekvencia stabilitas: +0.01 % / 50 Hz

Fordulatszam pontossag

U/f méd:
VC visszacsatolas nélkul:
VC visszacsatolassal:

szlip frekvencia

0.3 x szlip frekvencia

0.01%-a a maximum frekvencianak
(C2.02 paraméter)

Nyomaték pontossag

5% VC visszacsatolas nélkil (3 ... 300 Hz)
3% VC visszacsatolassal (0 ... 300 Hz)

Nyomaték valaszid6

2 ms-ig, a fordulatszam-szabalyozé beallitasatol figgden

Mechanikai szilardsag

Az IEC/EN 60068-2-6-nek megfeleléen

MX pro 4V0,75...4V75: 1.5 mm 3...13 Hz-en,
19 13...200 Hz-en
(3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

Rezgések
MX pro 4v90/110...4v500/630: 1.5 mm 3...10 Hz-en,
0.6 g 10...200 Hz-en
(3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
Az IEC/EN 60068-2-27-nek megfeleléen
MX pro 4V0,75...4V75: 15 g 11 ms-ig
(3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
Lokeések MX pro 4v90/110...4V132/160: 7 g 11 ms-ig

*) A haldzati fesziiltségre vonatkozo miiszaki adatok és el6irasok a "Tapellatasi feltételek" fejezetben, a 24.

oldalon talalhatok.

(3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

MX pro 4V160/200...4v500/630: 4 g 11 ms-ig

(3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
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Kornyezeti feltételek

Kornyezeti hdmérséklet

Magas tulterhelés esetén (Teljesitmény 1): -10...450°C
Megemelt teljesitmény esetén (Teljesitmény 2, 4V90/110-tdl):  -10...+45°C
(3K3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

+60°C-ig teljesitmény leértékeléssel

Tarolasi/ szallitasi hmérséklet

-25...+70 °C

Védettség

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75: also rész, oldalak, elélap 1P21,
felsé rész IP41 (IP20

védéburkolat nélkil)

>pDRIVE< MX pro 4V90/110...4V500/630: oldalak, el6lap IP31, fels6 rész
IP20 (IP31 DCL box-al)
alsoé rész IP00 (IP31 csatlakozé
dobozzal)

Kérnyezeti osztaly /
Paratartalom

3K3 osztély, az IEC/EN 60721-3-3 szerint / kondenzacié nélkul, max. 95 %
relativ paratartalom

Magassag

1000 m-ig, e folott 1 % / 100 m teljesitmeény leértékeléssel 3000 m-ig

Megengedett szennyezés

2-es szennyezési fok, az EN 61800-5-1-el 6sszhangban
>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75: 3C1 és 3S2 az EN 60721-3-3
szerint

>pDRIVE< MX pro 4V90/110...4V500/630: 3C2 és 3S2 az EN 60721-3-3
szerint

Védelmi osztaly

1. osztaly, az EN 50178-al 6sszhangban

Szabvanyok

Alapvet6 szabvany

A berendezések az EN 50178 alapjan lettek tervezve, megépitve és
tesztelve.

EMC védettség

Megfelel az EN 61800-3-nak, 1. és 2. kdrnyezet
(IEC 1000-4-2; IEC 1000-4-3; IEC 1000-4-4; IEC 1000-4-5; IEC 1000-4-6)

EMC kibocsatas

Megfelel az EN 61800-3 termékszabvanynak,
1. és 2. kérnyezet, kategoriak: C1, C2, C3

Szigetelés

Galvanikus levalasztas az EN 50178 PELV-nek megfelel6en

Tanusitvanyok
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>pDRIVE< MX pro

|4vo0,75 |4v1,5 |4v2,2 |4v3,0 |4v4,0

Névleges adatok

Motor méret

Py [KW] - Teljesitmény 1 ] 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Pn [hp] - Teljesitmény 1 1 3 - 5
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA]  Uy=400V|1.6 2.8 4.0 5.4 7.3
Snaso [KVA]  Uy=460V]1.8 3.3 4.6 6.2 8.4
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy=400V]2.3 4.1 5.8 7.8 10.5
In 260 [A] Uy=460V]2.3 4.1 5.8 7.8 10.5
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] - Teljesitmény 1 |35 |62 |87 [|11.7 158
Bemeneti aram (fojté nélkiil)

Ige 400 [A] Uy=400V]3.7 5.8 8.2 10.7 14.1
IgE 460 [A] Uy =460V ]3.0 5.3 7.1 9 11.5
Fékegyseg

PeoLy [kW] 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0
Puax 60 s-ig [kW] 1.1 2.3 3.3 4.5 6.0
Ruin / Ruax [Q] 56/500 |56/250 | 56/175 |34/125 | 34/100
Jellemzok

Hatasfok [%] >945 [>955 [>96.0 |>96.0 |>96.5
Veszteség [W] Iy -en | 44 64 87 115 145
Témeg kb. [kg] 3 3 3 4 4
Kornyezeti jellemz6k

Ht6levegd menny. [m3/h] | 17 17 17 55 55
Hangnyomas [dB(A)] 43 43 55 55 55
Halézat rovidz. aram [kA] |5 5 5 5 5
Méretek

A1 méret [mm] 230 230 230 260 260
A2 méret [mm] 220 220 220 249 249
A3 méret [mm] 5 5 5 7 7

B1 méret [mm] 130 130 130 155 155
B2 méret [mm] 1135 [113.5 |113.5 |138 138
C1 méret [mm] 152 152 152 164 164
C2 méret [mm] 175 175 175 187 187
C3 méret [mm] 174 174 174 186 186
C4 méret [mm] 197 197 197 209 209
C5 méret [mm] 196 196 196 208 208
C6 méret [mm] 219 219 219 231 231
D1 régzités [mm] AXx 35 |4x D5 |4x D5 |4x D5 |4x D5

2 opcidkartyaval

7

C5
Cé

1 opcidkartyaval

7

C3

c4

2100

2100

=~

Telepitéskor a berendezések és a
fal k6z6tt minimum 50 mm
tavolsagot kell tartani.

Amennyiben eltavolitja az IP41
véddbburkolatot, akkor a
berendezések oldaltavolsag nélkil
egymas mellé telepithetéek.

Lasd még
"Teljesitménycsokkentés"”
fejezetet, 88. oldal.

Alapkeészulék opciokartya nélkul

i ———i

C1

C2

A1
A2
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>pDRIVE< MX pro |4vs,5 |4v7,5 |4v11 |4vi5 |4vis
Névleges adatok

Motor méret

Py [KW] - Teljesitmény 1 | 5.5 7.5 11 15 18.5
Pn [hp] - Teljesitmény 1 7.5 10 15 20 25
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA]  Uy=400V|9.9 12.2 19.2 23 28
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy =400V |14.3 17.6 27.7 33 41

In 260 [A] Uy =460V ]14.3 17.6 27.7 33 41
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] - Teljesitmény 1 |21.5 |264 |42 | 50 |62
Bemeneti aram (fojté nélkiil)

Ige 400 [A] Uy =400V ]20.3 27.0 36.6 48 46
Fékegyseg

PeoLy [kW] 5.5 7.5 11 15 18.5
Puax 60 s-ig [kW] 8.3 11 17 23 28
Ruin / Ruax [Q] 25/75 |20/55 |[15/38 |14/28 |14/24
Jellemzok

Hatasfok [%] >96.5 [>97.0 [>97.0 |>97.0 |>97.0
Veszteség [W] Iy -en | 180 220 320 390 485
Tomeg kb. [kg] 5.5 5.5 7 9 9
Kornyezeti jellemz6k

H(t6levegd menny. [m3/h] | 110 110 160 250 250
Hangnyomas [dB(A)] 56 56 57 60 60
Halozat rovidz. aram [KA] |5 5 5 5 22
Méretek

A1 méret [mm] 295 295 295 400 400
A2 méret [mm] 283 283 283 386 386
A3 méret [mm] 6 6 6 8 8

B1 méret [mm] 175 175 210 230 230
B2 méret [mm] 158 158 190 210 210
C1 méret [mm] 164 164 190 190 190
C2 méret [mm] 187 187 213 213 213
C3 méret [mm] 186 186 212 212 212
C4 méret [mm] 209 209 235 235 235
C5 méret [mm] 208 208 234 234 234
C6 méret [mm] 231 231 257 257 257
D1 régzités [mm] 4x D6 [4x D6 |4x D6 |[4x D6 |4x D6

2 opcidkartyaval

7

C5
Cé

78

1 opcidkartyaval

7

C3

C4

2100

2100

2

Telepitéskor a berendezések és a
fal k6z6tt minimum 50 mm
tavolsagot kell tartani.

Amennyiben eltavolitja az IP41
védGburkolatot, akkor a
berendezések oldaltavolsag nélkal
egymas mellé telepithet6ek.

Lasd még
"Teljesitménycsdkkentés"”
fejezetet, 88. oldal.

Alapkeészulék opciokartya nélkul

——=%

C1

C2

A1
A2
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>pDRIVE< MX pro | 4v22 | 4av30 | 4v37
Névleges adatok
Motor méret
Py [kW] - Teljesitmény 1 | 22 30 37
Pn [hp] - Teljesitmény 1 30 40 50
Folyamatos kimeneti teljesitmény 8‘
SN 400 [kVA] UN =400V |33 46 55 N
SN 460 [kVA] UN =460V |38 53 63 aor
Folyamatos kimeneti aram |
In 200 [A] Uy =400V [48 66 79
IN 460 [A] UN =460V |48 66 79
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként
lwax [A] - Teljesitmény 1 |72 | 99 [119 1. .
Bemeneti aram (fojté nélkiil) =02
IBE 400 [A] UN =400V |50 66 84 ‘%
IBE 460 [A] UN =460V |42 56 69 A
Fékegyseg Z
Provy [kW] 22 30 37
Pwax 60 s-ig [kW] 33 45 56 Telepitéskor a berendezesek és a
?Mllr / RMIA; <] 14/20 10115 7112 I:{/g?sza";g[“k'gmgrr?ag? mm
ellemz6

Hatasfok [%] >97.0 >97.0 >97.0
Veszteség [W] In-en| 720 980 1180
Témeg kb. [kg] 19 26 26
Kornyezeti jellemz6k
Hit6levegd menny. [m3/h] | 200 200 200
Hangnyomas [dB(A)] 60 64 64
Halozat rovidz. aram [KA] |22 22 22
Méretek
A1 méret [mm] 420 550 550
A2 méret [mm] 403 529 529
A3 méret [mm] 8.5 11 11 Amennyiben eltavolitja az IP41
B1 méret [mm] 240 240 240 véd(’jburkqlatot, akko’r a
B2 meret [mm] 206 206 206 berenqezesek oldalj[avolnsag nélkul
C1 méret [mm] 513 543 543 ﬁg)slngranségelle telepithetéek.
C2 méret [mm] 236 266 266 "Teljesitménycsokkentés"
C3 méret [mm] 235 265 265 fejezetet, 88. oldal.
C4 méret [mm] 258 288 288
C5 méret [mm] 257 287 287
C6 méret [mm] 280 310 310
D1 régzités [mm] 4xD6 4xD6 4xD6

2 opcidkartyaval 1 opcidkartyaval Alapkeészulék opcidkartya nélkil

< <
. D1
° \eOo ° e Oo \eOo|__ ¥ ﬁ%
c5 C3 C1 = B2 =2
C6 C4 c2 B1
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>pDRIVE< MX pro | 4av45 | 4v55 | 4v75
Névleges adatok

Motor méret

Py [KW] - Teljesitmény 1 |45 55 75
Pn [hp] - Teljesitmény 1 60 75 100
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA] Uy =400V |65 80 111
Snaso [KVA]  Uy=460V |75 92 128
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Uy =400 V|94 116 160
In 260 [A] Uy =460 V|94 116 160
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] - Teljesitmény 1 | 141 | 174 | 240
Bemeneti aram (fojté nélkiil)

Ige 400 [A] Uy =400 V] 104 120 167
IgE 460 [A] Uy =460V |85 101 137
Fékegyseg

PeoLy [kW] 45 55 75
Puax 60 s-ig [kW] 68 83 113
Ruin / Ruax [Q] 5/10 4/8 3.3/6
Jellemzok

Hatasfok [%] >97.0 >97.0 >97.0
Veszteség [W] Iy -en | 1360 1560 2320
Tomeg kb. [kg] 44 44 44
Kornyezeti jellemz6k

H(t6levegd menny. [m3/h] | 400 400 400
Hangnyomas [dB(A)] 64 64 64
Halozat rovidz. aram [kA] |22 22 22
Méretek

A1 méret [mm] 630 630 630
A2 méret [mm] 604.5 604.5 604.5
A3 méret [mm] 15.5 15.5 15.5
B1 méret [mm] 320 320 320
B2 méret [mm] 280 280 280
C1 méret [mm] 290 290 290
C3 méret [mm] 290 290 290
C4 méret [mm] 312 312 312
C5 méret [mm] 311 311 311
C6 méret [mm] 334 334 334
D1 régzités [mm] 4xT9 4xT9 4x29

2 opcidkartyaval

1 opcidkartyava

Oer)

C3

— e
m
I
D
«Oo
C5
C6

C4
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Telepitéskor a berendezések és a
fal k6z6tt minimum 50 mm
tavolsagot kell tartani.

Amennyiben eltavolitja az IP41
véddburkolatot, akkor a
berendezések oldaltavolsag nélkul
egymas mellé telepithetéek.

Lasd még
"Teljesitménycsdkkentés"”
fejezetet, 88. oldal.

Alapkészilék opcidkartya nélkil

C1

Zel)

A1
A2

D1

A3

B1
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>pDRIVE< MX pro |4vo0/110  |4v110/132 | 4V132/160
Névleges adatok

Motor méret

Py [KW] - Teljesitmény 1/2]90/110 110/132 132/160
Py [hp] - Teljesitmény 1/2 | 125/150 150/200 200/250
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA] V=400V |124/149 149/179 179/218
Snaso [KVA] V=460V [143/171 171/206 206/250
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Vy =400V ] 179/215 215/259 259/314
In 460 [A] Vy =460V ] 179/215 215/259 259/314
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] - Teljesitmény 1/2 |269/258  |323/311  |389/377

Bemeneti aram (opciés >pDRIVE< DCL-BOX fojtoval)

Ige 400 [A] Vy =400V |159/188 194/226 229/271
IgE 460 [A] Vy =460V |143/168 173/224 225/275
Fékegység

Provy [kW] 70 85 100
Puax 10 s-ig [kW] 135 165 200
Ruvin / Rvax [€] 2.5/5.0 2.1/4.0 1.75/3.5
Jellemzok

Hatasfok [%] >97.5 >97.5 >97.6
Veszteség [W] In-en | 2210/2810 | 2520/3330 | 2950/3710
Témeg kb. [kg] 60 74 80
Kornyezeti jellemz6k

H(t6levegd menny. [m3/h] | 400 600 600
Hangnyomas [dB(A)] 61 69 66
Halozat révidz. aram [kA] |35 ™ 35 ™ 50 ™
Méretek

A1 méret [mm] 680 782 950

A2 méret [mm] 650 758 920

A3 méret [mm] 15 12 15

B1 méret [mm] 310 350 330

B2 méret [mm] 250 298 285

C1 méret [mm] 377 377 377

C3 méret [mm] 377 377 377

C4 méret [mm] 392 392 392

D1 régzités [mm] 4x 311.5 4x 311.5 4x 311.5

2 opciokartyaval

‘0

c3
c4

150
(2200)

o

>10
(21000)

o

>150
(2200)

szabad
telepitik,
tavolsagokat

Ha a berendezéseket
oldaltavolsag  nélkdl
nagyobb minimum

kell tartani a kielégit6 hiités
érdekében (zardjelben lévé
értékek).

Mindkét esetben kertlni kell a
leveg6-rovidzarat (hité-, és meleg
levegd taldlkozasat).

") >pDRIVE< DCL-BOX opcios
DC fojtéval kombinalva

Alapkészulék 1 opcidkartyaval vagy a nélkdl

N

C1

(o)

A1

0l 7,

_ B2 _
B1

81



>pDRIVE< MX pro | 4v160/200 | 4v200/250 |4V250/315
Névleges adatok

Motor méret

Py [kW] - Teljesitmény 1/2 | 160/200 200/250 205/315
Py [hp] - Teljesitmény 1/2 | 250/300 300/400 400/500
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA] V=400V |218/268 268/333 333/427
Sneo [KVA] Vi =460 V | 250/308 308/383 383/491
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Vy =400V | 314/387 387/481 481/616
In 460 [A] Vy =460 V| 314/387 387/481 481/616
Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként

lwax [A] - Teljesitmény 1/2 |471/464  |581/577  |722/739
Bemeneti aram (opciés >pDRIVE< DCL-BOX fojtoval)

IgE 400 [Al Vy =400V |277/338 340/418 424/527
IgE 460 [Al V=460V |281/331 333/435 442/544
Fékegység

PeoLy [KW] 120 200 %) 200 2
Puax10 s-ig [kW] 240 300 375

Ruin / Ruax [Q] 1.75/2.75 1.05/2.2 1.05/1.75
Jellemzok

Hatasfok [%] >97.7 >97.7 >97.7
Veszteség [W] Iy -en | 3490/4450 [4560/5890 |5430/7250
Toémeg kb. [kg] 110 140 140
Kornyezeti jellemz6k

Hit6levegd menny. [m3/h] | 800 1200 1200
Hangnyomas [dB(A)] 66 68 68
Halozat révidz. aram [kA] |50 ™ 50 ™ 50 ™
Méretek

A1 méret [mm] 950 950 950

A2 méret [mm] 920 920 920

A3 méret [mm] 15 15 15

B1 méret [mm] 430 585 585

B2 méret [mm] 350 540 540

C1 méret [mm] 377 377 377

C3 méret [mm] 377 377 377

C4 méret [mm] 392 392 392

D1 rogzités [mm] 4x 311.5 4x 311.5 4x 311.5

2 opciokartyaval

‘0

c3
c4
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2200
(2250)

(e}

=10
(=1000)

>200
(2250)

Ha a berendezéseket szabad
oldaltavolsdg  nélkal telepitik,
nagyobb minimum tavolsagokat

kell tartani a kielégit6 hités
érdekében (zarojelben lévé
ertékek).

Mindkét esetben kerdlni kell a
leveg6-rovidzarat (ht6-, és meleg
leveg® talalkozasat).

") >pDRIVE< DCL-BOX opcios
DC fojtéval kombinalva

2) kiils6 fékegység

Alapkészulék 1 opcidkartyaval vagy a nélkdl

N

C1

(o)

A1

o Il

A2

_ B2 _
B1
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>pDRIVE< MX pro | 4v315/400 |4Vv400/500 |4V500/630
Névleges adatok

Motor méret

Py [kW] - Teljesitmény 1/2 | 315/400 400/500 500/630
Py [hp] - Teljesitmény 1/2 | 500/600 600/700 700/900
Folyamatos kimeneti teljesitmény

Snaoo [KVA] VN =400V |427/526 526/652 652/823
Snaeo [KVA] V=460V |491/605 605/750 750/861
Folyamatos kimeneti aram

In 400 [A] Vy =400V |616/759 759/941 941/1188
In 460 [A] Vy =460V |616/759 759/941 941/1080

Maximalis aram 60 masodpercig 10 percenként
1139 /1129 | 1412 / 1426

luax [A] - Teljesitmény 1/2 | 924 /911

Bemeneti aram (opciés >pDRIVE< DCL-BOX fojtéval)

IgE 400 [A] Vy =400 V | 529/660 675/834 834/1037
IgE 460 [A] Vy =460 V | 547/644 660/760 761/964
Fékegység

ProLy [KW] 400 %) 400 %) 400 %)
Puax10 s-ig [kW] 475 600 750

Ruin / Ruax [€] 0.71.4 0.711.1 0.7/0.85
Jellemzék

Hatasfok [%] >97.8 >97.8 >97.8
Veszteség [W] Iy -en | 6880/8810 | 8630/11150 | 10530/13830
Tomeg kb. [kq] 215 225 300
Koérnyezeti jellemzék

Htolevegd menny. [m3/h] | 1800 1800 2400
Hangnyomas [dB(A)] 70 70 71
Halozat révidz. aram [kA] |50 50 ™ 50 "
Méretek

A1 méret [mm] 1150 1150 1150

A2 méret [mm] 1120 1120 1120

A3 méret [mm] 15 15 15

B1 méret [mm] 880 880 1110

B2 méret [mm] 417.5 417.5 532.5

C1 méret [mm] 377 377 377

C3 méret [mm] 377 377 377

C4 méret [mm] 392 392 392

D1 rogzités [mm] 5x J11.5 5x &11.5 6x J11.5

2 opciokartyaval 0/1 opciokartyaval

A1l

c3 c1
c4

MX pro 4V315/400...4V400/500

D1

n

o

A2

B2

B2 =

B1

A3

2250
| (2300)

o

210
(=1000)

(e}

>250
(2300)

szabad
telepitik,
tavolsagokat

Ha a berendezéseket
oldaltavolsadg  nélkul
nagyobb minimum

kell tartani a kielégité hités
érdekében (zaréjelben lévé
értékek).

Mindkeét esetben kertlni kell a
leveg6-rovidzarat (h(té-, és meleg
levegb talalkozasat).

) >pDRIVE< DCL-BOX opcios
DC fojtoval kombinalva

2) kiils fékegység

MX pro 4v500/630

n o o

D1

B1
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Felszerelési hely és felszerelési pozicido

Mint a beépithetd elektromos berendezéseknél szokasos, a >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok is ugy lettek
tervezve, hogy megfelelienek az EN 50178 2-es szennyezési foknak. Ha a kdrnyezet eltér ezektdl a
feltételektdl, akkor biztositani kell a szilkséges atmenetet, pl. egy szekrény segitségével.

A héaramlas miatt a berendezéseket fliggbleges felerGsitésre tervezték. A berendezést olyan nem éghetd
anyagu, figgéleges falra kell telepiteni, mely nem vesz at semmilyen rezgést.

Tartsa be a minimalis megengedett oldaltavolsdgot mas berendezések és a fal kézott (lasd "Miszaki adatok”
fejezetet, a 75. oldaltdl).

A feler8sités helye legyen jol szellztetett és kdzvetlen napsugarzastol mentes.
A magas hémérsékletet és paratartalmat, tovabba port, sarat és agressziv gazokat vagy hasonlé

kornyezeti hatasokat kerlni kell. A paralecsapddast mindenképpen meg kell akadalyozni.

Ne telepitse a berendezést hétermel6 eszkoz kdzelébe.
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Falra szerelés

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltdkat falon, vagy villamos helyiségben valo elhelyezésre tervezték. Amikor
>pDRIVE< TER-BOX és DCL-BOX (90 kW-os készllékektdl) opcidkat hasznalnak, a berendezések IP21/31

védettségnek tesznek eleget.

75 kW-os berendezésekig 50mm oldaltavolsagot kell tartani, 90 kW-t6l 10 mm oldaltavolsagot. Ezen felll
elégséges teret kell biztositani a berendezés alatt és felett, az akadalytalan hiit6levegd beszivas és kifuvas

érdekében.

Falra szerelés opcionalis csatlakozédobozzal
75 kW-os frekvenciavaltokig

>pDRIVE< MX pro 4V0,75 ... 4V75
Opciods >pDRIVE< TER-BOX 130...320
Hutblevegd a vezérld részhez

A WODN -

Hit6levegd a teljesitmény részhez

Védettség: felll IP41, kords-korul P21
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+45°C

\

LEEEET]

f

0000000

0000

iy

>pDRIVE< MX pro 4V90 ... 4V630
Opcios >pDRIVE< DCL-BOX
Opcidés >pDRIVE< TER-BOX
Hit6levegd a vezérlé részhez

a b WODN -

Htélevegd a teljesitmény részhez

Védettség: IP31
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+45°C

Falra szerelés opcionalis DCL-, és csatlakozédobozzal
90kW-tol
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Szekrényes telepités IP23

Minden frekvenciavaltéhoz meg van adva a meghatarozott veszteség és a minimalis keresztmetszet a leveg6-
bearamladshoz. Tovabbi hé&forrasok, mint DCL, NDU, AMF fojtok, olvaddbiztositok és magneskapcsoldok
hétermelését is figyelembe kell venni. A berendezés belsejében taldlhatd teljesitményelektronika-hitéventilator
gondoskodik a szekrény szellbztetésérél. A levegb6aramlast nem szabad korlatozni alkatrészekkel vagy
szlrébetétekkel. A teljesitményelektronika hitdlevegdjét el kell valasztani 90 kW-os berendezésektdl kezdve, a
bels6é leveg6-rovidzarak (hiité-, és meleg levegd Osszekeveredése) elkerllésének érdekében. Tovabba a

vezérléelektronika levegbkiaramlasat is biztositani kell.

Szekrényes telepités IP23 védettség
75 kW-os frekvenciavaltokig

= g

@EM

1 >pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75
2 Szekrény

3 Bemeneti levegd sziréracs (szlirébetét nélkil) a
vezérld és teljesitmény részhez

4 Kimeneti leveg6 szilréracs (szlrdébetét nélkil) a
vezeérld és teljesitmény részhez

Védettség: IP23
Kornyezeti h6mérséklet: -10...+40°C

Szekrényes telepités IP23 védettség
90 kW-os frekvenciavaltoktol

QY /

>pDRIVE< MX pro 90 kW-tél
Opcids haldzatoldali fojté >pDRIVE< NDU

Levegd szliréracs (szlrébetét nélkiil) a vezérldé
és teljesitmény részhez

Fém burkolat froccsend vizt6l valé védelemmel

Elvalaszté fal a bels6 leveg6-rovidzar
elkerllésére

Védettség: IP23
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+40°C

N

~o©

J
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RITTAL TS8 szekrényekhez opcionalis telepit6

készlet all rendelkezésre.
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Szekrényes telepités IP54

Szekrényes telepités IP54 védettséggel, elvalasztott hitdlevegd vagy beépitd keret alkalmazasa:

Az 6sszes berendezés teljesitményelektronika része IP54 védettségben készll, és el van szigetelve a vezérls-
elektronikatdl. Szekrényes telepitésnél szerel6lap szikséges a hiitblevegd elvalasztasahoz. A teljesitmény-
elektronika hltéventilatora, amely a berendezésben van, kifujja a teljesitményelektronika (kils6) veszteségét. A
vezérlbelektronika veszteségét sziir6s szell6ztetd ventilatorok, vagy megfeleléen nagy szekrényfelilet
segitségével kell elvezetni. A meghatarozott veszteségek és a hitdlevegé mennyiség 75kW-ig a
frekvenciavaltéra vonatkoznak, 90kW-t6l a frekvenciavaltéra és a raépitett DCL-box fojtéra egylttesen. Tovabbi
héforrasok, mint DCL, NDU, AMF fojtok, olvaddbiztositok és magneskapcsoldk hdtermelését is figyelembe kell

venni.

\,

Szekrényes telepités IP54 védettség
75 kW-os frekvenciavaltokig

Ll

/
N\
B> =

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75

>pDRIVE< DCL

Szekrény

Bemeneti szlirés szell6ztetd a vezérls részhez
Kimeneti szlréracs a vezérld részhez

O b WOWN -

Teljesitmény rész hitélevegdje

Védettség: IP54
Kérnyezeti h6mérséklet: -10...+40°C

~NoO| 22 kW-tdl készre szerelt és tesztelt szekrényes kivitelek érhetéek el. Arak és miiszaki adatok kérésre.

Szekrényes telepités IP54 védettség
90 kW-os frekvenciavaltoktol

B

%ER

s

7/|::>

>pDRIVE< MX pro 90 kW-tol

>pDRIVE< DCL-BOX

Bemeneti sz(ir8s szell6ztet a vezérld részhez
Fém tet6 a froccsend viz ellen

a b~ W N =

Elvalaszt6 fal a bels6 leveg6-rovidzarak
elkerulésére

()]

Kimeneti sz(iréracs a vezérl6 részhez
7 Teljesitmény rész hiitélevegéje

Védettség: IP54
Kérnyezeti h6mérséklet:: -10...+40°C
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Teljesitménycsokkentés

A kivélasztott kapcsoldfrekvenciatél és a maximalis kérnyezeti hdmérséklettdl fliggden, teljesitményndvekedés
lehetséges, vagy teljesitménycsdkkentés szikséges. Ez az alabbi diagramok segitségével meghatarozhato.

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75

1|/1|8“ IP20  IP41
100 l l
90 40°C 35°C
80 45°C 40°C
70 50°C 45°C
60 55°C 50°C
50 60°C 55°C
400 2 4 6 8 10 12 14 16 =

Kapcsoldfrekvencia [kHz]

IP20...Fels6 véddéburkolat eltavolitva

IP41.

..Berendezés fels6 védoburkolattal

>pDRIVE< MX pro 4V90/100...4V500/630

Iy k
110 Teljesitmény 1
100 ~ Teljesitmény 2
% \\\\ an l
80 \\ \ 40°C 35°C
~N N
70 \‘ \ 50°C 45°C
~N N
NN o e
60 ~ RN 55°C 50°C
50 \ < 60°C 55°C
40 » 00°C

0 1 2 3 4 5 6 7 8
Kapcsoléfrekvencia [kHz]

Power 1...Magas tulterhelésre méretezve
Power 2...Megndvelt kimeneti teljesitmény

Keérjuk, tartsa be az alabbi utmutatasokat, hogy a hajtas problémamentes Gzemeltetését garantalhassuk:

88

Magasabb kapcsolofrekvenciakon a megengedett motorkabel hossz cstkken (lasd "Motorkabel hosszak"

fejezetet, 112. oldal).

Valasszon legalabb egy mérettel nagyobb motort.

Minden er6saramu alkatrésznek magasabb folyamatos aramterhelést kell birnia (pl. halézati
magneskapcsold), vagy forszirozott hiitéssel kell ellatni 6ket (pl. a kimeneti AMF fojtot is)

A DCL-box és a csatlakozé doboz telepitése nincs hatassal a hitésre, és ebbdl kifolydlag a
frekvenciavalto teljesitmény novekedése és csdkkenése sem fiigg ezen opcidk alkalmazasatol.

Abban az esetben, ha a hilt6borda hédmérséklete tul magas, a kapcsoléfrekvencia automatikusan
csokken a frekvenciavalté tulterhelédésének megakadalyozasara.
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Folyamatos kimeneti aram 1 Hz-nél kisebb kimeneti frekvenciakon

A teljesitmény-félvezeték (IGBT-k) termikus tulterhelés elleni teljes védelmére a >pDRIVE< MX pro DC-
aramképessége automatikusan redukaldédik magas hitéborda hdmérséklet esetén.

Iy &
Tartomany redukalt
tulterhelési idével 5...60 s
165% Tulterhelés 165 % 2 s-ig
150% +———~ 7/_ - Tulterhelés 150 % 60 s-ig
|
|
120% +———————— e —————

Folyamatos tGzem, teljesitmény 2,
120% tulterhelési képesség

100% 7
80% .. L

Folyamatos Gzem, teljesitmény 1,
150% tulterhelési képesseég

0 Hz 1Hz

Mialatt Gzem kdzben a frekvenciavalto kimeneti frekvenciaja < 1 Hz, a tulterhelési idé alacsonyabb, mint 60 s.

Ennek értékei a kovetkezok: 0.0 Hz-tél csak5s
0.5 Hz-en kb. 32 s
1.0 Hz-ig 60 s

@\ A tulterhelési id6 korlatozasa csak azoknal a hajtasoknal 1ép életbe, amelyek folyamatosan 0 Hz kozeli
frekvenciakon Uzemelnek.

0 A hajtas inditasara gyakorlatilag nincs hatasa, mivel az 500 kW-os motorok is mar 0,3 Hz névleges
szlippel rendelkeznek, és igy nagyjabdl 22 s tulterhelési id6 lehetséges.
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Vezetékezés és csatlakoztatas

Huzalozasi diagram

A kovetkez6 abrak tipikus bekdtést mutatnak be >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltokhoz, beleértve az opcidkat,

melyek a felhasznalastél fiiggéen a létesitmény, vagy a berendezés védelmének érdekében szikségesek.

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V160/200

NS

N HS HF >pDRIVE< MX
T - £ vagy
3 i NH | NDU
S L— = ——— L1 . u
> L2 ——E— ~—am— RFI 3 L2 —Filter — Vv
(@] 1 1
QL3S - L3 — w
8: PE ) PE hal6zat PE motor
o
S 1 | PO PA+ PB PCL Vezeérlés
g - et AT
pcL || BR L
) o N Relé vezérlés
DC+ DC- I*:!—'! :_L___ Helyi vezérlés
*) alternativ opcidk PLC
>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavalté
HS .o, Fékapcsold (ha a helyi eléirasok megkodvetelik a hasznalatat)
NH.... Halbzatoldali olvadobiztositd, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 99.
oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendl szikséges)
NS . Halbézati magneskapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)
>pDRIVE< NDU ....Hal6zatoldali fojtd
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< HF ....... Halozatoldali felharmonikus sz(iré
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< RFI...... Radidinterferencias sz(iré
Az opci6 segitségével a frekvenciavalté hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C1 vagy C2
kategdriajanak megfeleld " 1. szamu — lakott kdrnyezetben "
belsé filter.............. Standard beépitett radidinterferencias sz(ir6é
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoriajanak megfelel6 "Hasznalat ipari kornyezetben"
(C2 kategodria >pDRIVE< MX pro 4V4,0-ig)
>pDRIVE< AMF ....Kimeneti motoroldali sz(iré

>pDRIVE< SMF ....

90

Opcio, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott fesziltségcsucsokat a motorban

Szinusz motorsz(ird
Opcid, mely kdzel szinuszos motoraramot eredményez, és teliesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban
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>pDRIVE< DCL ...

>pDRIVE< BR.......

DC+/DC-

DC fojto

Opci6, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az opcios
>pDRIVE< NDU helyett

MX pro 4V0,75...4V75 frekvenciavaltokhoz kiilsé opcioként, MX pro 90 kW-t6l raépithetd
elemként all rendelkezésre

Fékezd ellenallas
Opci6 gyors lefutas id6h6z vagy rovid ideig tartdé dinamikus fékezéshez.

Tapellatas kilsé DC-vonalrdl, 3AC haldzat alternativaja.
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>pDRIVE< MX pro 4V200/250...4V315/400

NS

DRIVE< MX
HS HF ~p
T - i vagy
3 i NH | NDU
S L— P —E— > —— L1 — — u
> L2 —~—=— ~—mm— RFI 3 L2 —Filter — v
§ L3 —|\:\—|EI—\';*-— L3 — — w
§ PE ) PE halézat PE motor
Q PO PA/+ PC- BU+ BU- Vezérlés
< = T
° [ 1 T® T
oot 1
BU oo X Relé vezérlés
DCL il il
%) [] H @ i,_:i__! = Helyi vezérlés
*) alternativ opciok DC+ DC- PLC
>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavalté
HS .o, Fékapcsolé (ha a helyi el6irasok megkodvetelik a hasznalatat)
NH. oo Halozatoldali olvadobiztositd, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 99.
oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendil sziikséges)
NS ..., Haldzati magneskapcsolo (ha a helyi eléirasok megkovetelik a hasznalatat)
>pDRIVE< NDU ....Hal6zatoldali fojto
Opciod, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< HF ....... Halézatoldali felharmonikus sz(ird
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< RFI...... Radidfrekvencias interferenca sz(ird

belsé sziiré............
>pDRIVE< AMF ....

>pDRIVE< SMF ....

>pDRIVE< DCL.....

>pDRIVE< BU.......
>pDRIVE< BR.......

DC+/DC-.............
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Az opci6 segitségével a frekvenciavaltd hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C2
kategoriajanak megfelel6 "1. szamu — lakott kdrnyezetben "

Standard beépitett radidinterferencias sz(ird
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoridjanak megfelel6 "Hasznalat ipari kdrnyezetben"

Kimeneti motoroldali sz(ird
Opcio, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott feszliltségcsucsokat a motorban

Szinusz motorsz(ird
Opcid, mely kdzel szinuszos motoraramot eredményez, és teljesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban

DC fojto

Raépitett opcid, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az
opcios >pDRIVE< NDU helyett

Fékegység

Kiils6é opcio a >pDRIVE< MX pro 4V200/250...4V500/630 késziilékekhez

Fékezb ellenallas

Opcio gyors lefutas idéh6z vagy rovid ideig tartdé dinamikus fékezéshez.

Tapellatas kulsé DC-vonalrdl, 3AC haldzat alternativaja.
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>pDRIVE< MX pro 4V400/500...4V500/630

>pDRIVE< MX

g
=] :
Q 1
S L1—i L1.1 — - u
> 2 RFI | L2.1 —{Filter |- : Ve
3 ~ o
R L L3.1 — - w
% PE — . 4 PE motor -
2 L1.2 — — : L
Py RFI L2.2 —{Filter—

L3.2 — —

PE hélézat

PO.1 PA/+ PO.2 PCl- BU+ BU- | Vezériés

- [TF T
DCL [ bcL il
BU il X Relé vezérlés
DCL | DCL 1
9 I L%,J ML L Helyi vezérés
*) alternativ opciok DC+ DC- PLC
>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavalto
HS...o Fékapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)
NH..oooe, Halbzatoldali olvaddbiztositd, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 99.
oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendl sziikséges)

NS . Halbézati magneskapcsold (ha a helyi el6irdasok megkdvetelik a hasznélatat)

>pDRIVE< NDU....Halézatoldali fojtd
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett

>pDRIVE< HF....... Halodzatoldali felharmonikus sz(iré
Opci6, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kor okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opciok helyett

>pDRIVE< RFI......Radi6frekvencias interferenca sz(ird
Az opcié segitségével a frekvenciavalté hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C2
kategoriajanak megfeleld "1. szamu — lakott kérnyezetben "

belsé szlré ........... Standard beépitett radidinterferencias sz(ir6é
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoriajanak megfelel6 "Hasznalat ipari kornyezetben"

>pDRIVE< AMF .... Kimeneti motoroldali sz(ir§
Opcio, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott feszlltségcsucsokat a motorban

>pDRIVE< SMF .... Szinusz motorsz(ird
Opcio, mely kozel szinuszos motoraramot eredményez, és teliesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban

>pDRIVE< DCL ....DC fojto
Réaépitett opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az
opcids >pDRIVE< NDU helyett

>pDRIVE< BU....... Fékegység
Kils6 opcio a >pDRIVE< MX pro 4VV200/250...4V500/630 készllékekhez

>pDRIVE< BR....... Fékez6 ellenallas
Opci6 gyors lefutas id6hdz vagy rovid ideig tarté dinamikus fékezéshez.

DC+/DC-............. Tapellatas kilsé DC-vonalrol, 3AC halézat alternativaja.
1. A frekvenciavaltd betaplalasat meg kell osztani a halézatoldali fojtok elétt, ha hasznalnak ilyet.

2. A biztositobetétek figyelése sziikséges, hogy megvédjiik a frekvenciavaltét az egyenlétlen terheléstél. Ennek
a halézati magneskapcsolét kell miikddtetni, vagy a kimenetet kell tiltania (pl.: egy digitalis bemenet,
melyhez "Kilsé hiba“ van rendelve).
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>pDRIVE< MX pro 4V400/500...4V500/630
12-Gtem( egyeniranyitas

3 AC 380...480 V, 50/60 Hz

HS NS >pDRIVE< MX AMF
TR T
TS 4) — L1.4 — - uq
T i e == L2.1 Filter - — Ve
L1 — ] L34 - w .
L2 1 | PE motor i
L3 — S L1.2 - - L
PE — E;\‘;: L2.2 —Filter -
— L3.2 -
== ! PE halézat
3) , 1 |PO.1 PA+ PO2BU+ BU-__ Vezérlés
s 2 ‘ 1 I
| DcL [l pcL il
i BU ifi i ——Trx Relé vezérlés
") LB—_R,_I w1l Helyi vezérlés
*) alternativ opcidk PLC
>pDRIVE< MX ...... Frekvenciavaltd
HS . Fékapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznalatat)
NH..cooii Halbzatoldali olvadobiztosito, a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa", 99.
oldal tablazatanak megfeleléen; (feltétlendl szikséges)
NS . Halézati magneskapcsold (ha a helyi el6irasok megkdvetelik a hasznélatat)
>pDRIVE< NDU ....Hal6zatoldali fojto
Opci6, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kor okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< HF és >pDRIVE< DCL opciok helyett
>pDRIVE< HF ....... Halozatoldali felharmonikus sz(ird
Opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, melyet a DC kér okoz, alternativ
megoldas >pDRIVE< NDU és >pDRIVE< DCL opciék helyett
TS e Levalasztokapcsolo (ha a helyi eléirasok megkdvetelik a hasznalatat)
TR e Transzformator kettés szekunder tekercskivezetéssel (pl. Yy6 d5)
>pDRIVE< RFI...... Radiofrekvencias interferenca sz(ir

belsé sziré............
>pDRIVE< AMF ....

>pDRIVE< SMF ....

>pDRIVE< DCL.....

>pDRIVE< BU.......

>pDRIVE< BR.......
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Az opcid segitségével a frekvenciavalté hasznalhaté az EN 61800-3 szabvany C2
kategoriajanak megfelel6 "1. szamu — lakott kdrnyezetben "

Standard beépitett radidinterferencias sz(iré
az EN 61800-3 szabvany C3 kategoridjanak megfelel6 "Hasznalat ipari kdrnyezetben"

Kimeneti motoroldali sz(ird
Opcio, mely redukalja a hosszu motorkabelek altal okozott fesziltségcsucsokat a motorban

Szinusz motorsz(ird
Opcid, mely kdzel szinuszos motoraramot eredményez, és teljesen megakadalyozza a
jarulékos zajok kialakulasat a motorban

DC fojto

Raépitett opcio, mely redukalja a halézati aram felharmonikusokat, alternativ megoldas az
opciés >pDRIVE< NDU helyett

Fékegység

Kiils6 opcio a >pDRIVE< MX pro 4V200/250...4V500/630 késziilékekhez

Fékezd ellenallas

Opcio gyors lefutas idéh6z vagy rovid ideig tartd dinamikus fékezéshez.
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2. A biztositobetétek figyelése sziikséges, hogy megvédjik a frekvenciavaltot az egyenlétlen terheléstél. Ennek
a halozati magneskapcsolot kell mikddtetni, vagy a kimenetet kell tiltania (pl.: egy digitalis bemenet,
melyhez "Kllsé hiba“ van rendelve).

3. Haromfazisu transzfomator segitségével térténd betaplalas, a kbzoés pontot féldelni lehet, vagy pedig
szigetelésfigyeld relé is hasznalhato.

4. A transzformatorokra az alabbi tlirések érvényesek a konstans arammegosztas érdekében:
Attételi arany tirése: £ 0.3 % ryewve
Relativ rovidzarasi fesziltség tirése: + 5.0 % Urznew

el6irasoknak. Lakott kornyezetben ez a termék radiodinterferencias zavart okozhat, aminek

Ij A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok megfelelnek az IEC 61800-3 szerinti “termékekre” vonatkozé
kovetkeztében a felhasznalé felszélithatd megfeleld intézkedések elvégzésére.
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Tobbmotoros ilizem

Alapvetéen lehetséges tébb motort Gzemeltetni egy >pDRIVE< MX pro frekvenciavéltoval, pl. szivattyuk
(centrifugal szivattyuk) és ventilatorok, de minden esetben be kell tartani a kdvetkezdket:

A motorok névleges aramanak 6sszegének kevesebbnek kell lennie, mint a frekvenciavalté névleges
arama.

Kilénboz6 fordulatszamok beallitasa nem lehetséges.

A motorkabel hosszak dsszegét kell figyelembe venni.

Nincs lehet6ség magas inditbnyomaték elérésére.

A frekvenciavalté nem lathatja el a motorok egyedi tulterhelés védelmét.
Autotuning nem lehetséges (de nem is sziikséges).

Csak akkor engedélyezett, ha az inditasi aramldkés kisebb marad, mint a frekvenciavalté maximalis
arama.

Magas inditonyomaték (pl. mozgatd hajtasok, szallitoszalagok, emel8szerkezetek, stb.) csak pdarhuzamosan
kapcsolt, mechanikusan dsszekapcsolt motorok esetén lehetséges. Autotuning lefuttatdasahoz a motoroknak
azonos tipusunak, a motorkabeleknek lehetéleg azonos hosszusagunak kell lennie.
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.3
,3 Egyforma hosszusagu
MX motorkabelek
o
I A

T L' I
Frekvenciavalté

(a motorok névleges aramainak ~ Azonos tipusu motorok
Osszegéhez méretezve) (mechanikusan ésszekapcsolva)

Ha héreléket vagy motorvédbket hasznalnak, akkor azokat a motor névleges aramanak 110%-ra kell
beallitani!
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DC osszekapcsolas

Tobb >pDRIVE< MX DC-0sszekapcsolasa halézati magneskapcsoloval

Tanacsos a hajtasok DC hidjainak Osszekapcsolasa olyan alkalmazasoknal, amelyek egyrészrél a teljes
motorteljesitményt igényelik, masrészrél pedig generatoros Uzemben is mikddnek, energiat cserélve a DC
hidon keresztul (pl. gérg8s szallitok, szallitészalagok,...).

[0

NS ¢+j\\

NH ]

NH ([ NH (1

NDU si[[]ll Nbu SI[[]l NDu

S

L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3
PA/M+ ¢ PA/M+ ¢ PA/+ © T
MX PO : BU |
MX @ MX @ BU+ - — — — —yBUr AT
____ —j BU- | [1BR
———1 PBjH

NS .. Halézati magneskapcsolo
Egy egyszerl halézati magneskapcsolo beiktatasaval, az egyes frekvenciavaltok tolté
aramkdrei parhuzamosan mikddnek, amikor a halozati fesziltséget felkapcsoljak, és igy
nem Kerulhetnek tulterhelésbe.

NH..oooiiiiiiie, Berendezés-védelem haldzati oldalon
Az egyes egyeniranyitok tulterhelés elleni védelmére hasznaljon a "Biztositébetétek és
kabelkeresztmetszet kivalasztasa" fejezetben, 99. oldalon megadott olvadébiztositokat. A
halozat bekapcsolasanak kdvetkeztében elszenvedett karosodas elkerilhet6 a
biztositobetétek figyelésével, mely egy digitalis bemenetre "Kiilsé hiba 1", "Kilsé hiba 2"
jelzést ad, vagy a halézati magneskapcsolot mikddteti.

] PR Biztositébetét a DC hidban, a "Biztositobetétek DC hidon 6sszekapcsolt
frekvenciavaltokhoz" fejezet tablazatanak megfeleléen, 102. oldal.
®,D,0 e >pDRIVE< MX eco és/vagy MX pro frekvenciavaltok standard kivitelben.

Alapvetben, a berendezések szama és azok mérete tetszdleges, de a legnagyobb és
legkisebb készilék kdzotti teljesitménybeli méretkildnbség maximum harom lehet.

NDU ..o Az opcids haldzatoldali NDU fojté vagy DCL kdzbensékori DC fojté alkalmazasa abszolut
szlkseéges!
BU/BR.....ccueeeen. Fékegység és fékellenallds a generatoros teljesitmény rovid ideji csdkkentésére.

Példaul, ha minden hajtast egyszerre kell ledllitani, a szarmazé energia a fékellenallason fog
felemészt6dni.
Fékegység hasznalata nem minden esetben sziikséges.

~EO >pDRIVE< MX eco és MX pro frekvenciavalték Uzemelhetnek azonos DC hidrél. Azonban néhany
paraméter helyes beallitdsa szlikséges (lasd Funkciok leirasa).
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>pDRIVE< MX pro féhajtas, DC hidon keresztiil alarendelt hajtasokkal

Olyan alkalmazasok, melyek tartalmaznak generatorként (féklizem alatt) m{ikdédé hajtasokat, tovabba egy, vagy
tobb motoros lGzemben miikédé hajtast, nagyon gazdasagosan mikodtethetdek DC taplalas esetén (pl. fel-
/lecsévélés, nyujtégépek, motor tesztpadok, gérgds kihorddk, emelé alkalmazasok,...).

Nem lehetséges tébb motoros teljesitmény igény, mint amennyit a f6hajtas egyeniranyitdja megszab
(pl. 250 kW + 20 % 60 s-ig egy >pDRIVE< MX pro 4V200/250 eseten).

DC hidon 6sszekapcsolt hajtasok tzem kézben nem kapcsolhatdk ra a kdzos hidra!

NS Db~

NH [ O
NDU s [ si [
L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3
PA/+ T PA/+ PA/+
MX Pcr- : BU | PC/-I_— PC/-L
() N — _oBU+ PATO
E;lJJ_ ___:T%BU | ] BR MX @ MX @
uvwl————  PB&" u v w u v w
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....>pDRIVE< MX pro frekvenciavalté standard kivitelben (f6hajtas)

Ez a frekvenciavalté hatdrozza meg az egész hajtascsoport maximalis lehetséges
motorteljesitményét. Képes harom hasonlé taplalasara (vagy tobb kisebb berendezés
azonos 0sszteljesitménnyel).

....DC taplalt >pDRIVE< MX eco és/vagy MX pro (alarendelt) frekvenciavaltok
....Az opcids haldzatoldali NDU fojté vagy DCL kdzbensdkdri DC fojtd alkalmazasa abszolut

szikséges!

....Félvezetévédo biztositobetét a "Biztositobetétek DC hidon dsszekapcsolt

frekvenciavaltokhoz" fejezet tablazatanak megfeleléen, 102. oldal
Nincs értelme a DC koérbe kapcsoldelem beépitésnek, mivel a kapcsolé zarasa a magas
toltéaram eredményeként a biztositébetét akaratlan kioldasahoz vezet.

....Fékegység és fékellenallas a generatoros teljesitmény rovid idejii csbkkentésére.

Példaul, ha minden hajtast egyszerre kell ledllitani, a szarmazé energia a fékellenallason fog
felemésztddni.
Fékegység hasznalata nem minden esetben sziikséges.

A f8hajtasnal a fék funkciét aktivalni kell. Az alarendelt hajtas(oka)t kilsé fékegységgel valé mikddésre
kell paraméterezni.
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Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavalték nem tartalmaznak semmilyen bemeneti biztositébetétet. Ezeket kilséleg
kell felszerelni, arra az eshetdségre, ha a frekvenciavaltd elektronikus védelme meghibasodna. igy a
frekvenciavalté masodlagos védelmét képezik, megvédik az er6saramu kabeleket a tulterheléstél és a bemeneti
egyeniranyitot belsé rovidzar esetére.

Az alabbiakban emlitett atmerdk 3-erl kabelekre vonatkozd javasolt értekek, levegdben, max. 40°C kornyezet
hémérséklet melletti elhelyezéskor, az OVN EN 1 és VDE 0100 el6irasait alapul véve.

A "vezetékek a szekrényben" olyan méretek, melyek 6sszhangban vannak az egyerl(i vezeték XLPE/EPR
vorosréz 90°C specifikaciokkal.

A motorkdbelek a maximalis folyamatos aramra vannak méretezve, 0...100 Hz-ig t6rtén6 alkalmazasra (300 Hz-
ig a kdbel veszteségek a Skin-hatas miatt kb. 25 %-al megnének).

Mas kornyezeti feltételek vagy eltérd elbirasok esetében a kabelatmérdket helyesbiteni kell.

Halézati betaplalas Frekvenciavalté r.°t°’
imenet

El6- vagy Halozati Vezeték a Max Max.

kabel Cu kabel biztositobetét |szekrényben |>pDRIVE< fol . csatlako- Motorkabel

biztosité | mm? "frekv.valté | mm? MX pro o%y- , mm?> ¥

1) véds" "sf" (fazisonként) aram | zas

10 A 3x25 10 A (sf) 1.5 4V0,75 23A [6mm’ 3x1.5

10A 3x2.5 10 A (sf) 1.5 4V1,5 41A |6mm? 3x1.5

10 [16] A 3x1.5[2.5] [10[16] A (sf) 1.5[2.5] 4V2,2 58A [6mm? 3x1.5

16 [20]A  [3x25 16 [20] A (sf) |25 4V3,0 78A |[6mm®> [3x15

20[25]A |3x25[4] |16[25]A(sf) |2.5[4] 4V4,0 105A |6mm°> [3x15

25[40]A |3 x4 [6] 25 [40] A (sf) |4 [6] 4V5,5 143 A [6mm? [3x25

32[40]A [3x4][6] 25 [40] A (sf) |4 [6] 4V7,5 176A [6mm?> [3x25

40 [63] A 3 x 6 [16] 40 [63] A (sf) 6 [10] 411 27.7A [16mm? [3x4

63 [80] A 3x16[25] |[50[80] A (sf) 10 [16] 4V15 33A 35mm”° [3x6

63 [80] A 3x16[25] |50[80] A (sf) 10 [16] 4V18 41 A 35mm” [3x10

63 [80] A 3x16[25] |63[80]Asf A[10][16] 4V22 48 A 50 mm”> [3x10

80 [100]A [3x25[35] [80[100]Asf A|16[25] 4V30 66 A |50mm?> [3x16

100 [125] A | 3 x 35 [50] 100 [125] A sf A| 25 [35] 4V37 79 A 50 mm° [3x25

125[160] A [3 x50 [70] | 125[160] A sf B| 35 [50] 4V45 94A [120mm? [3x35

160 [200] A |3 x 70 [95] 160 [200] A sf B| 50 [70] 4V55 116 A {120 mm® |3 x 50

200 [250] A |3 x95[120] |200 [250] A sf B| 70 [95] 4V75 160 A [ 120 mm® |3 x 70

Teljesitmény 1 — magas tulterhelés

250 A 3x120 250 A sf C|95 4v90/110 |179 A |M10 3x95

315 A 3 x 185 315 A sf C|120 4Vv110/132 |215A |M10 3x120

400 A 2 x(3x120) |350 A sf D[ 150 4V132/160 |259 A |M10 3 x 150

400 A 2x (3 x120) {400 A sf D185 4V160/200 |314 A |M12 2 x (3 x95)

500 A 2 x (3 x150) | 500 A sf E|2x120 4\V200/250 (387 A [M12 2 x (3 x120)

630 A 2 x (3x185) | 630 A sf F|2x 150 4V250/315 [481 A |[M12 2 x (3 x 150)

800 A 3 x (3 x185) | 800 A sf F|3 x 150 4V315/400 (616 A |M12 3 x (3 x150)

1000 A 4 x (3 x 185) 2x500Asf?* E|[2x2x120 4V400/500 |759 A |M12 3 x (3 x 185)

1250 A 4 x (3 x 240) 2x630Asf> F|2x2x150 4V500/630 {941 A |M12 4 x (3 x185)
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Teljesitmény 2 — folyamatos magas terhelés

250 A 3x120 250 A sf C|[95 4V90/110 |[215A |M10 3x120

315 A 3x185 315 A sf C|120 4V110/132 [259 A |M10 3x 150

400 A 2 x (3 x120) [400 A sf D[ 185 4V132/160 (314 A |M10 2 x(3x95)
500 A 2 x (3 x150) [500 A sf D[2x120 4V160/200 (387 A |M12 2x(3x120)
630 A 2 x (3 x185) [630 A sf E|2x 150 4V200/250 (481 A |M12 2 x (3 x 150)
800 A 3 x(3x185) | 800 A sf F|3x150 4Vv250/315 |[616 A |M12 3 x (3 x150)
1000 A 4 x (3x185) | 900 A sf F|3x185 4V315/400 759 A |M12 3x(3x185)
1250 A 4 x (3x240) |2x630 Asf>E[2x2x150 4Vv400/500 |941 A | M12 4 x (3 x 185)
1600 A 6 x (3 x 240) |2 x 800 A sf* F| 2 x 3 x 150 4Vv500/630 | 1188 A |M12 5x (3 x185)

) Javasolt elbiztositd mely alkalmas bypass (athidalo) taggal valé inditasra.
2) 2 x 3-polus olvaddbiztosito sziikséges a parhuzamos betaplalas miatt

3)

Bypass Uzem esetén a motorkabel atmérgjét az eld- vagy kabelbiztositoknak megfeleléen kell kivalasztani!

[1 Ha a frekvenciavaltékat >pDRIVE< DCL, >pDRIVE< NDU vagy >pDRIVE< HF nélkil hasznalja, akkor a
szogletes zarojelben szerepl6 értékeket kell figyelembe venni.

Az egyeniranyité rovidzar védelmére hasznalandé biztositébetétek nem haladhatjak meg az alabbi I’t értékeket

(10 ms-ra vonatkoztatva):

A |B |c |D |E
5.10° A% |50.10° A% |160.10° A%  [|320.10°A%  [780.10°A%  [1000.10° A%
Amennyiben a haldzatoldali biztositébetét kiolvad, a frekvenciavalténak alapvet6é hibaja van. Ezaltal a
0 kiolvadt betétek cseréje és a frekvenciavaltd Ujboli bekapcsolasa nem célravezetd. Kovetkezésképpen
megszakitd hasznalata olvadobiztositék helyett nem elényos, sét, hatranyos a lassabb lekapcsolasi id
miatt.
@ Koltségkimél® alternativaja az arnyékolt motorkabeleknek az NYCY vagy NYCWY kabelek hasznalata
(er6saramu kabelek koncentrikus vezetével).
e Az UL/CSA elbirasainak valé megfeleléség érdekében, 60/75°C hédmérséklet osztalyu réz kabeleket kell
| )| alkalmazni.
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A félvezetévédd olvadobiztositokon (UL joévahagyassal, névleges értékik Osszhangban van a Halézati
biztositobetét "frekvenciavaltdé veds" "sf" oszlop értékeivel) tiimenden, CC osztalyu, J osztalyd és T osztalyu
biztositobetétek, az alabbi tablazatnak megfelel alkalmazasa is lehetséges.
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UL biztositobetétek Max."hél'ézati r6’vid"zérési aram 480V hé!éz’ati
>pDRIVE< o fes.zultseg“eseten ossz.hangban az UL listaval
Fojto nélkiil |DCL fojtéval |Halozati fojtoval
MX pro 4V0,75 CC osztaly 6 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V1,5 CC osztaly 12 A max. 5 kA 35 kKA 100 kA
MX pro 4V2,2 J osztaly 15 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V3,0 J osztaly 17,5 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V4,0 J osztaly 25 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V5,5 J osztaly 40A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V7,5 J osztaly 40 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V11 J osztaly 60 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V15 J osztaly 70 A max. 5 kA 35 kKA 100 kA
MX pro 4V18 J osztaly 70 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V22 J osztaly 80 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V30 J osztaly 90 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V37 J osztaly 110 A max. 5 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V45 J osztaly 150 A max. 10 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V55 J osztaly 175 A max. 10 KA 35 kA 100 kA
MX pro 4V75 J osztaly 225 A max. 10 kA 35 kA 100 kA
MX pro 4V90/110 J osztaly gyorskioldas 300 A max. (10 kKA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V110/132 |J osztaly gyorskioldas 350 A max. (10 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V132/160 |J osztély gyorskioldas 400 A max. (18 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V160/200 |J osztaly gyorskioldas 450 A max. (18 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V200/250 |J osztaly gyorskioldas 600 A max. (18 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V250/315 | T osztaly gyorskioldas 800 A max. (30 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V315/400 |Félvezetévédd bizt. 900 A max. (30 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V400/500 |J osztaly gyorskioldas 2x600 A max. | (30 kA) 50 kA 100 kA
MX pro 4V500/630 |T osztaly gyorskioldas 2x800 A max. | (30 kA) 50 kA 100 kA

() Tovabbi informaciok a kerek zarojelben 1évé értékekrdl a "DCL kézbensbkari fojtd" fejezetben, a 150. oldalon
és "NDU halézatoldali fojté" fejezetben, a 155. oldalon.
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Biztositobetétek DC hidon dsszekapcsolt frekvenciavaltokhoz

Csak félvezetéveédob olvadodbiztositok alkalmasak DC alkalmazasokban. A felépitésiknek készénhetéen DC és
AC feszlltségeken is lekapcsolhatnak.

DC halézat fesziiltsége 400 V 440V 460 V
Névleges feszliiltség 560 V DC 620 vV DC 680 vV DC
Feszlltség tartomany 405...650 V DC 450...685V DC 490...745V DC
Tulfeszlltség lekapcsolas 1.50 X Unpe 1.35 x Unpe 1.25 x Unope
NéVlegeS aram DC (kb) 1.15 x IMOTOR 1.15 x IMOTOR 1.15 x IMOTOR
Bizt.betét tipusa, névleges fesziltség | 690 V sf 690 V sf 690 V sf

>PDRIVES frekvenciavalts “frokv vl vedelom" “sf" | (faisonként)
MX eco 4V0,75 MX pro 4V0,75 16 A 2.5 mm?

MX eco 4V1,5 MX pro 4V1,5 16 A 2.5 mm?

MX eco 4V2,2 MX pro 4V2,2 16 A 2.5 mm?

MX eco 4V3,0 MX pro 4V3,0 16 A 2.5 mm?

MX eco 4V4,0 MX pro 4V4,0 20 A 4 mm?

MX eco 4V5,5 MX pro 4V5,5 25 A 4 mm®

MX eco 4V7,5 MX pro 4V7,5 32A 6 mm?

MX eco 4V11 MX pro 4V11 40 A 6 mm?

MX eco 4V15 MX pro 4V15 63 A 10 mm?

MX eco 4V18 MX pro 4V18 63 A 10 mm?

MX eco 4V22 MX pro 4V22 80 A 16 mm?

MX eco 4V30 MX pro 4V30 100 A 25 mm?

MX eco 4V37 MX pro 4V37 125 A 35 mm?

MX eco 4V45 MX pro 4V45 160 A 50 mm?

MX eco 4V55 MX pro 4V55 200 A 70 mm?

MX eco 4V75 MX pro 4V75 250 A 95 mm?

MX eco 4V90 - 315 A 120 mm?

MX eco 4V110 MX pro 4v90/110 315A 120 mm?

MX eco 4V132 MX pro 4V110/132 400 A 185 mm?

MX eco 4V160 MX pro 4V132/160 500 A 2 x 120 mm?
MX eco 4V200 MX pro 4V160/200 630 A 2 x 150 mm?
MX eco 4V250 MX pro 4V200/250 700 A 3 x 120 mm?
MX eco 4V315 MX pro 4V250/315 900 A 3 x 150 mm?
MX eco 4V355 — 1000 A 3 x 185 mm?
MX eco 4V400 MX pro 4V315/400 2x630A 2 x 2 x 150 mm?
MX eco 4V500 MX pro 4V400/500 2x700A 2 x3x 120 mm?
MX eco 4V630 MX pro 4v500/630 2X800A 2 x 3 x 150 mm?
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BU fékegység

Amikor egy motor lefutasi rampa szerint fékezddik, a motor generatorként mikddik. Mivel az alapkiépitési
frekvenciavalték a DC hid feszlltségébdl nem képesek energiat a héalézatba visszajuttatni, generatoros
Uzemben a DC hid feszultsége ndvekszik.

Abban az esetben, ha fékezés alatt a DC hidba tobb energia kertl vissza, mint a motor és a frekvenciavalté
vesztesége, akkor a DC hid fesziiltsége emelkedik, és tulfesziltség miatti lekapcsolas Iép életbe.

A generatoros teljesitmény tdbbek kozt a tehetetlenségi nyomatéktdl, és a beallitott lefutasi id6tél figg.

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltd elharita a lekapcsolast a lefutasi rampa automatikus
meghosszabbitasaval. Ha rovidebb fékezési idére van szikség, akkor fékellenallast kell a csatlakoztatni a
frekvenciavaltéhoz (vagy >pDRIVE< BU fékegységet).

>pDRIVE< MX pro beépitett féktranzisztorral

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V160/200
>pDRIVE< MX pro 6V2,2/3,0...6V160/200

F| T |RE
\

PA+

>pDRIVE< MX pro kiilsé >pDRIVE< BU fékegységgel

>pDRIVE< MX pro 4V200/250...4V500/630
>pDRIVE< MX pro 6V200/250...6V630/800

BU+ BU- —

Amennyiben fékezés alatt a DC hid feszlltsége meghaladja a bedllitott értéket, akkor a kilsé fékellenallas
rakapcsolédik a DC hidra, mint egy fogyaszt6. A BR fékellenallds hévé alakitja az energiat, és igy meggatolja a
fesziltség tovabbi ndvekedéseét.

A >pDRIVE< BR fékellenallas csatlakoztatasa lehetévé teszi a >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltdé négy-
negyedes alkalmazasokban torténé felhasznalasat. A kivalasztott frekvenciavalto / (fékegység) / fékellenallas
kombinaciotol fliggéen, magas fékteljesitmény csucsérték, folyamatosan magas fékteljesitmény vagy mindkett
optimalizalhaté.

A fékellenallas kivalasztasanal a megfeleld kiosztasi tablazatot kell figyelembe venni. Tekintetbe kell venni a
megengedett fékteljesitményt és a fékezési idét.
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A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok a fékteljesitmény figyelésére szolgald paraméterekkel
0 rendelkeznek. Ha a fékellenallds nem egyezik meg a hasznalt tulterhelési karakterisztikaval, vagy ha a
helyi el6irasok megkdvetelik, akkor egy kiegészitd védelmi eszkdzt, egy termikus relét kell a halézati

bonté mechanizmusba integraini.

A fékellenallas minimalis ellenallasértéke

A miszaki adatok kozt az Ryn azt a fékellenallas névleges értéket jelzi, ami ala nem szabad menni a
fékellenallas védelme miatt. (lasd "Miszaki adatok" fejezetet, a 75. oldaltdl). Az adatoknal az ellenallasértékre
-10% tlrést kell figyelembe venni.

A fékellenallas maximalis ellenallasértéke

A miszaki adatok kézt az Ryax azt a fékellenallas névleges értéket jelzi, melynél a fékteljesitmény csucsértéke
még eléri a frekvenciavaltd névleges teljesitményének 150%-at. (lasd "Miszaki adatok” fejezetet, a 75. oldaltdl).
Az adatoknal az ellendllasértékre +20% tirést (beleértve a melegedést is) kell figyelembe venni. Amennyiben a
fékellenallas ennél nagyobb értékl, akkor a lefutasi rampat meg kell hosszabbitani a felgyulemld
fékteljesitmény csucseértéktél figgéen (ez az "S-rampa” funkcion keresztil is torténhet), tulfesziltség hiba miatti
lekapcsolas elkertlésére.
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A fékezési folyamat alapelve és szamitasai

Annak érdekében, hogy mennyiségi kimutatdshoz jussunk a hajtast és a fékteljesitményt illetéen, ismerni kell a
nyomatékot és fordulatszamot a kérdéses tzemi pontban.

Amennyiben ezt a két valtozot egy dbran dsszevetjik, a négy negyed terhelési diagramjat kapjuk eredményl.

Generator BALRA Motor JOBBRA

-n (BALRA) = 4 = +n (JOBBRA)
n i

Motor BALRA Generator JOBBRA

A

Y-M

------ a motor lefékezése n=0-ra konstans nyomatékkal
—-— atmenet daru emelésbdl siillyesztésbe

—— fékezés és iranyvaltas konstans nyomatékkal

A teljesitményre a kdvetkezd képlet altalanosan érvényes: P

~_M-n
9.55

Motoros teljesitmény (+P) az I. (+M, +n) és a lll. negyedben (-M, -n).
Generatoros teljesitmény (-P) a Il. (+M, -n) és a V. negyedben (-M, +n).

A generatoros terhelési allapotok alapvetéen a kévetkez6 csoportokra bonthatok:
1. Egyenletesen lassito fékezés

n 3

n
! |
|
|
| -t

M 4 Mt |
-t

Me Lo n; ...Kezdeti fordulatszam

| | M ... Terhel6nyomaték (motor)
Pr A ! ! -t Mk ...Fékezényomaték (generator)

! A . C s

=S I / P ---Fekteljesitmeny csucsertek
(S A — . Pr ...Atlag fékteljesitmény t- alatt

te tr ...Fékezésiid6

A fékteljesitmény karakterisztikaja a fékteljesitmény csucsérték ISF és az atlagos fékteljesitmény, mely megfelel

a ISF/Z-nek, amikor nullara fékeziink (haromszdég alaku terilet).

Példa: Feldolgozogépek, centrifugak leallitasa, forgasiranyvaltas stb.
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2. Fékezés allandoé fordulatszamon

\j

M Mt
-t
Me d—— — —
F | | q

| | 1

Pr I I
| | MT
I >t Mg ..

Pr L _________ ISF

P | tr

...Kezdeti fordulatszam

Terhelényomaték (motor)
Fékezdnyomaték (generétor)

...Atlag fékteljesitmény tr alatt
...Fékezési id6

Amikor a fékezés allandé fordulatszamon torténik, akkor a fékezési idé alatt felgylilemld fékteljesitmény

konstans.

Példa: Motor és hajtém(i prébapadok, ...

3. Fékezés allando fordulatszamon és azutani lassitas

Y

|
|

M} | |
} -t
|

Mt

T ]_ Ny
| My
|

Pr A !

- Me

te

|
|
, | .
Prr J/ PFF
|
—~ | A
PE+—-——"—————————— | P -

Kezdeti fordulatszam
Terhel6nyomaték (motor)
Fékezényomaték (generator)
Folyamatos fékteljesitmény
Fékteljesitmény csucsérték

Fékezési id6

Ebben az esetben a fékezés allando fordulatszam és fékteljesitmény mellett térténik. Ezutan dinamikus lassitas
kovetkezik, amikor is a fékteljesitmény csucsérték elérheti a folyamatos fékteljesitmény két-haromszoros

értekeét, a lefékezendd forgd tdomegnek megfelelGen.

Példa: Daru sullyesztés kézben
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A fékteljesitmény szamitasa

1. Forgo6 tomeg lefékezése allando lassitassal

_ >J-(ny —ny)
F o 955t
P-M-a@| | =270
60

Tehetetlenségi nyomaték szamitdsa

Me
xJ

N1
N2
t

.. A motor féknyomatéka [Nm]

A motortengelyre vonatkozé dsszes

" tehetetlenségi nyomaték [kgmz]

.. Fordulatszam fékezés el6tt [1/min]
.. Fordulatszam fékezés utan [1/min]
.. Fékezésiidd [s]

ny

ASZM|

= JMotor+ ‘JRed

ny

ny
|=_

n, —

‘JTerh
J _ ‘JTerh /

Red™

i2

2. Transzverzalis mozgasok (pl. futobmacska) fékezése allandé lassitassal

2
VVkin my
2
Pr = Wiin
te
|SF =P:-2

3. Aktiv, meghajté terhelések fékezése (pl. prébapadok)

4. Daruk fékezése siillyesztés alatt

Per=m-g-v

2

FA>F=m-(g+a)-v+

F

2r-n
60

w=

Wkin

m
v
te
;.
Pr

=
M
n

0l
-

-

e « < »@ 3 7y

> &

Kinetikus energia [Joule]
Tdmeg [kg]

Sebesség [m/s]

Fékezési idf [s]
Fékteljesitmény csucsérték [W]

Atlag fékteljesitmény te alatt [W]

Atlag fékteljesitmény t alatt [W]
Féknyomaték [Nm]
Fékezés fordulatszama [rpm]

Atlag fékteljesitmény tr alatt [W]
Fékteljesitmény csucsérték [W]

Témeg [kal

Gravitacios gyorsulas, 9.81 m/s?

Fékezés lassulas [m/s?]

Sullyesztés sebessége [m/s]

Tehetetlenségi nyomaték [kgmz]
Szogsebesség [rad/s]

Fékezési id6 [s]

Motor fordulatszam siillyesztés kozben [1/min]
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Minden eddig kiszamitott fékteljesitmény csak akkor érvényes, ha feltételezziik, hogy a rendszerben nincsenek
veszteségek (azaz n=1), vagy motoros terhelényomatékok.

Mivel mindkét rész csdkkenti a keletkez6 fékteljesitményt, az alabbiakat pontosan be kell tartani:

1. Rendszer veszteségek

A motoros Uzemben ad6do vesztesegeket nem szabad a fekezesi folyamat alatt (generatoros tzem II. és IV.
negyed) figyelmen kivil hagyni, ezek a fékezési folyamatot szintén aktivan segitik. Igy a hatasfok négyzetes a
fékteljesitmény szamitasakor.

2. Terhelédnyomatékok

Minden létezd terhelbnyomaték (mivelhogy ezek nincsenek tekintetbe véve az Osszhatasfokban), mint a
surlédas, ventilacio, széler6sség, ventilatorok négyzetes terhelése, légellenallas és igy tovabb, redukaljak a
fékteljesitményt. A terheldnyomatékokat vagy teljesitményt le kell vonni a fékteljesitmény szamitasakor.

A tényleges igényelt fékteljesitmény igy az alabbiak szerint szamitando:

A

lSFVaI(’)s = (ﬁ)_ PTerh] : r]teljes Prvaiss -
Prvacs --- T€nyleges folyamatos fékteljesitmény [W]

Tényleges fékteljesitmény csucsérték [W]

|5Fvalbs:(I5_F)Terh). r]tel'es nteljes h Teljes hatasfok
J Prem ... Aterhelés fékteljesitménye [W]

r]teljes: rlnech' rlnot -0.98

Fék opcidk kivalasztasa
A fékezéshez sziikséges opcid elsésorban a sziikséges fékteljesitmény alapjan (|Sb,|5b) kerul kivalasztasra, de
a kovetkezb szempontok is szerepet jatszanak az opciok kivalasztasaban:

—Fékellenallasok felszerelési médja és védettsége

—Kabelezés mennyisége

— A felgytlemld héenergia altal okozott problémak (Iégkondicionalas)

- Ar és lehetséges megtériilés, a csdkkentett energiakoltségek kdvetkeztében

Fékegységgel torténd lizem esetén a fékellenallas kivalasztasa a fékezés/ciklusidé diagram segitségével az
igényelt teljesitmény és az ebben a hasznalati utasitasban Iév kivalasztasi tdblazatok alapjan torténik.

Altalaban a kdvetkez6k érvényesek:

b _ U P - Maximum fékteljesitmény [W]
Proy. ... Termikus folyamatos fékteljesitmény [W]
P, —-P.R Ug ... Fékegység aktivalasi szint [V]
~ I ... A fékellenallas folyamatos termikus dramkorlatja

(lasd TH beallitott értéket) [A]
R ... Fékellenallas ellenallasértéke [Q]
Pcikus --- Lasd a jelleggorbéket a ciklus diagramban.

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok a fékteljesitmény figyelésére szolgalé paraméterekkel
~GD rendelkeznek. Ha a fékellenallas nem egyezik meg a hasznalt tulterhelési karakterisztikaval, vagy ha a

helyi el6irasok megkodvetelik, akkor egy kiegészitd védelmi eszkozt, egy termikus relét kell a haldzati
bonté mechanizmusba integralni.
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Hibajellemz&k és a fékellenallasok figyelése

A jelleggdrbék megmutatjak a fékellenalldsok engedélyezett terhelését a ciklusidd flggvényében. Ezek le
vannak képezve a frekvenciavaltoban, mint egy kalkulaciés modell, és igy valdsitiak meg a fékellenallasok
optimalis védelmét. Ha az adott szintet a terhelés meghaladja, a frekvenciavaltd kiold "Fékegység tulterhelés"
Uzenettel (riasztas vagy hiba).

Ebbél a célbdl, a B5.05...B5.09 paraméterek pontos beallitasa sziikséges:

B5.05 "Fékell. tulterh. aktiv." beallitasa "1 .. Aktiv" allapotba (aktivalja az ellenallas figyelését).

B5.06 "Fékell. tulterh. reakcié" beallitja a kivant reakciét a fékellenallas (BR) tulterhelédésekor.
Amennyiben "1 .. -At- riasztas" van beallitva, a BR fékellenallas védelmét mindenképpen
kulséleg kell megvaldsitani!

B5.07 "Atidé" a B5.06 reakcio folyamathoz torténé illesztéséhez

B5.08 "Fékell. folyamatos telj." beallitasa az installalt fékellenallasnak megfeleléen (a
fékellenallasok 6sszértéke)

B5.09 "Fékell. Ohm érték" beallitasa az installalt fékellenallasnak megfelel6en (a fékellenallasok
teljes ellenallasa)
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Kiosztasi tablazat tipikus daru alkalmazasokhoz

Tipikus értékek emel6 alkalmazasokhoz

Tip. motor telj. | Frekvenciavalté Fékeg_;ység Fékellenallas Pma,@nsv Pr ProLy.
0.75 kW MX pro 4V0,75 bels6 1xBR200R |1.1 kW 0.55 kW | 0.25 kW
1.5 kW MX pro 4V1,5 bels6 2 x BR 200R V[ 2.3 kW 1.05 kW | 0.5 kW
2.2 kW MX pro 4V2,2 belsd 3 x BR200R "[3.3 kW 1.5 kW |0.75 kW
3.0 kW MX pro 4V3,0 belsé 1xBR120R |4.5 kW 2.1kW [1.0 kW
4.0 kW MX pro 4V4,0 bels6 2 x BR 120R V[ 6.0 kW 3.0 kW |2.0 kW
5.5 kW MX pro 4V5,5 bels6 2 x BR 120R V[ 8.3 kW 4.1 kW |2.0 kW
7.5 kW MX pro 4V7,5 belsd 2xBR50R" |11 kW 56 kW |[3.0 kW
11 kW MX pro 4V11 belsé 2xBR30R" [17 kW 8.3 kW [4.0 kW
15 kW MX pro 4V15 belsé 1 xBR 15R 23 kW 12 kW |8.5 kW
18.5 kW MX pro 4V18 bels6 1 xBR 15R 28 kW 15 kW |8.5 kW
22 kW MX pro 4V22 bels6 1 xBR 15R 33 kW 18 kW | 8.5 kW
30 kW MX pro 4V30 belsd 1 xBR 10R 45 kW 24 KW |14 kW
37 kW MX pro 4V37 belsé 1xBR 10R 56 kW 30 kW |14 kW
45 kW MX pro 4V45 belsé 1 x BR6R 68 kW 36 KW |22 kW
55 kW MX pro 4V55 bels6 1 x BR6R 83 kW 44 KW |22 KW
75 kW MX pro 4V75 bels6 2xBR10R" [113 kW 60 kW |28 kW
90 kW MX pro 4V90/110 | belsd 1 x BR 3R3 135 kW 79 kW |44 kW
110 kW MX pro 4V110/132 | belsd 1 x BR3R3 165 kW 97 KW |44 kW
132 kW MX pro 4V132/160 | belsd 1 x BR 2R1 200 kW 116 KW |66 kW
160 kW MX pro 4V160/200 | bels6 1 x BR 2R1 240 kW 141 kW |66 kW
200 kW MX pro 4V200/250 | BU 4v420 |2 xBR3R3 " [300 kW 176 kW | 88 kW
250 kW MX pro 4V250/315 | BU 4V420 |2 xBR2R1" [375kwW 220 kW | 132 kW
315 kW MX pro 4V315/400 | BU 4V750 |2 xBR2R1" [475kwW 277 kKW | 132 kW
400 kW MX pro 4V400/500 | BU 4750 |3 xBR2R1" [600 kW 352 kW | 198 kW
500 kW MX pro 4V500/630 | BU 4V750 |3 xBR2R1" |[750 kW 440 kW | 198 kW
Y Ellenallasok parhuzamosan
Tipikus fékteljesitmény és ciklusok emeld alkalmazasokhoz
Prnax -.... Maximum fékteljesitmény PA
Pe........ Fékteljesitmény a teher sullyesztésekor Praxt—————————
Praly...... Folyamatos fékteljesitmeny
max. ciklusidd: 120 s
Pe ! —
:
Proty T————————~ -:— ———————————————
|
-
55 5] 60
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Tipikus értékek futomacska alkalmazasokhoz

Tip. motor telj. | Frekvenciavalté Fékegység Fékellenallas Pmix @ 785V | Provy.
0.75 kW MX pro 4V0,75 belsé 1x BR200R [1.1 kW 0.25 kW
1.5 kW MX pro 4V1,5 belsd 2 x BR 200R V[ 2.3 kW 0.5 kW
2.2 kW MX pro 4V2,2 belsé 2 x BR 200R V[ 3.3 kW 0.5 kW
3.0 kW MX pro 4V3,0 belsé 2 x BR200R " [ 4.5 kw 0.5 kW
4.0 kKW MX pro 4V4,0 belsé 3 xBR 200R "[6.0 kW 0.75 kW
5.5 kW MX pro 4V/5,5 belsé 4 x BR 200R " [ 8.3 kW 1.0 kW
7.5 kW MX pro 4V7,5 belsd 1xBR50R [11kW 1.5 kW
11 KW MX pro 4V11 belsd 1xBR30R |17 kW 2.0 kW
15 kW MX pro 4V15 belsé 2xBR50R" [23 kW 3.0 kW
18.5 kW MX pro 4V18 belsé 2xBR30R" [28 kw 4.0 kKW
22 kW MX pro 4V22 belsé 2xBR30R" [33kw 4.0 kKW
30 kW MX pro 4V30 belsé 3xBR30R" [45kwW 6.0 kW
37 kW MX pro 4V37 belsd 1 x BR 8R 56 kW 7.0 kW
45 KW MX pro 4V45 belsé 2xBR12R" |68 kW 8.0 kW
55 kW MX pro 4V55 belsé 2xBR8R" [83kw 14 KW
75 kW MX pro 4V75 belsd 2xBR8R" [113kW 14 KW
90 kW MX pro 4V90/110 | bels 1xBR3R5 [135kW 22 kW
110 kW MX pro 4V110/132 | belsé 1xBR3R5 |165kW 22 kW
132 kW MX pro 4V132/160 | bels6 2xBR3R5" [200 kW 44 kW
160 kW MX pro 4V160/200 | belsd 2xBR3R5" 240 kw 44 kW
200 kW MX pro 4V200/250 | BU 4V420 |2 xBR3R5 " [300 kW 44 KW
250 kW MX pro 4V250/315 | BU 4V420 |[3xBR3R5 " [375kW 66 kW
315 kW MX pro 4V315/400 | BU 4V750 |3xBR3R5" [475kW 66 kW
400 kW MX pro 4V400/500 | BU 4V750 |4 xBR 3R5 " |600 kW 88 kW
500 kW MX pro 4V500/630 | BU 4V750 |[5xBR3R5 " [750 kW 110 KW
Y Ellenallasok parhuzamosan
Tipikus fékteljesitmény és ciklusok futdmacska alkalmazasokhoz
Prax -.... Maximum fékteljesitmény PA
Praly...... Folyamatos fékteljesitmény Ppaxt—————————4—-——"——"—"=————+
max. ciklusid6: 120 s
PFon.' ___________ YT T T T T T T T -
55 | 5] 55 | 5]

>t [s]
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Motorkabel hosszak

A megengedett haldzati zavarok, motorra jutd tulfesziltség, jarulékos csapagyaramok és a veszteségek miatt a
frekvenciavaltd és a motor(ok) kozétti tavolsag limitédlva van. A maximalis tavolsag erésen fugg a motorkabel
tipusatdl (arnyékolt/ arnyékolatlan) és a felhasznalt opcios elemektdl.

Tulfesziiltségek a motoron

Tulfesziltségek a motor kapcsain a motorkabelben keletkezd visszaver6dések miatt keletkeznek. Abban az
esetben, ha a motorkabel hosszabb, mint 50 m, a motornak magasabb feszlltségtliréssel kell rendelkeznie.
Ezaltal a motor terhelése majdhogynem fliggetlen a hasznalt frekvenciavalt6tol!

400 V halézati fesz. Motorszigetelés 1300 V fazisok kozti csucsfesziltség, és du/dt tlrés > 8 kV/us
értékekre

460 V halézati fesz. Motorszigetelés 1600 V fazisok kozti csucsfesziiliség, és du/dt tlirés > 8 kV/us
ertékekre

Annak érdekében, hogy standard motorokat is hasznalni lehessen ebben a feszlltség tartomanyban, a
>pDRIVE< MX pro rendelkezik egy funkcidval, amely megakadalyozza a kimeneti feszultségtliskék 1étrejottét. A
funkcidé a B3.32 "Umot optimalizacio” paraméter segitségével aktivalhatd, amikor is a visszaverédés okozta
fesziltségek redukaldédnak. A maximalis jelvaltozasi sebességre, tovabba az EMC terhelésre nincs hatassal e
paraméter megvaltoztatasa.

Még hosszabb kabelek esetén egy "du/dt filter" sziikkséges. Osszekapcsolva a motorkabel kapacitasaval az
opcids >pDRIVE< AMF (kimeneti motor filter) gy viselkedik, mint egy sz(r6, és limitalja a motoron a feszilltség-
csucsok értékét és meredekségét.

A specifikalt motorkabel hosszak betartasaval a motor élettartama jelentésen meghosszabbithatd.
400 V halézati fesz. max. 1000 V fazisok kozti csucsfesziiliség és du/dt < 500 V/us
460 V halézati fesz. max. 1300 V fazisok kozti csucsfesziltség és du/dt < 750 V/us

A megadott motorkabel hosszak betartasa feltétlen sziikséges a motor védelméhez !

EMC interferenciak

A hélbézati egyeniranyitd, valamint az IGBT-s inverter nagyfrekvencids interferenciat okoz, mely a motorkabel
hosszanak ndvekedésével egyre nagyobb mértékben szivarog a fold felé. Ennek eredményeként a halozat felé
megndnek a vonali interferenciak. A halézatoldali fojtok csillapitasa mar nem elégséges, és az interferencia eléri
a megengedett hatarokat.

A megadott motorkabel hosszak betartasa sziikséges az EMC hatarok teljesitéséhez is !

Csapagyaramok

A fellép6 csapagyaramok, amelyek nem kerilhetdk ki még szigetelt csapagyak alkalmazasaval sem, jelentésen
csokkennek >pDRIVE< AMF fojté hasznalataval.

Kiléndsen nagy motorok esetében, kdzepestél nagy hosszusagu motorkabelek esetén, az opciés >pDRIVE<
AMF szamottev6en ndveli a motor hasznalhatdésagat.
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Tbébbsz6rdzd tényezbk

7 A meghatarozott motorkabel hosszak javasolt hatarok, melyek tipikus kabeltipuson, azok
~cO| kabelcsatornaba fektetésén, alapértelmezett kapcsolofrekvencian és maximum 100 Hz kimeneti
frekvencian alapulnak.

Ettél eltérd korilmények esetén a javasolt kdbelhosszakat at kell szamitani a kbvetkez6 tényez8k szerint.
Ha tébb tényezé is érvényes, kérjuk, szorozza 6ket dssze.

¢ A kapcsolofrekvencia nem felel meg az alapértelmezettnek:

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75: >pDRIVE< MX pro 4V90/110...4V500/630:

8 kHz-en minden értéket szorozzon 0.6-al 4 kHz-en minden értéket szorozzon 0.7-el
12 kHz-en minden értéket szorozzon 0.4-el 8 kHz-en minden értéket szorozzon 0.4-el
16 kHz-en minden értéket szorozzon 0.3-al

¢ Amennyiben a kimeneti frekvencia nagyobb, mint 100 Hz:
200 Hz-ig minden értéket szorozzon meg 0.8-al
300 Hz-ig minden értéket szorozzon meg 0.5-el

e Egy vastagabb kabelt hasznal két parhuzamos helyett: minden értéket szorozzon meg 1.5-el
¢ Csillag/delta inditasu motorkabel esetén: minden értéket szorozzon meg 0.75-€l

e Parhuzamosan kotott motorok esetén, ha a kabelek eldgazésa a frekvenciavaltéhoz van kdzelebb, az
ertékeket at kell szamitani a motorok szama szerint. Ha illesztett AMF van minden egyes motornal, akkor a
zarojelben 1évé érték érvényes.

2 motor minden értéket szorozzon meg 0.40-al (0.80)
3 motor minden értéket szorozzon meg 0.25-el (0.60)
4 motor minden értéket szorozzon meg 0.15-el (0.40)
5 motor minden értéket szorozzon meg 0.10-el (0.25)

e Parhuzamosan kotott motorok esetén, ha a kabelek elagazasa a motorhoz van kdzelebb, a kévetkezé
tényezdket kell alkalmazni az atszamitashoz:

2 motor minden értéket szorozzon meg 0.80-al
3 motor minden értéket szorozzon meg 0.60-al
4 motor minden értéket szorozzon meg 0.40-el
5 motor minden értéket szorozzon meg 0.25-€l

o Két motor van parhuzamosan kotve, és a tablazat két parhuzamos kabelt ad meg:
minden értéket szorozzon meg 0.8-al
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Javasolt maximalis motorkabel hosszak 1. sz. kérnyezetben

4V0,75... |4V5,5... |4V22... 4V90/110... |4V400/500... | Motorkabel

>pDRIVE< opciok 4V4,0 4V18 4V75 4V315/400 |4V500/630 |tipusa

C1 lakott kornyezet — megkotés nélkiili eladas (EN 55011 - B osztaly 1. csoport)

Opcids RFI 50 m 50 m 75m - - arnyékolt

C2 lakott kornyezet — EMC képzett felhasznalo (EN 55011 - A osztaly 1. csoport)

Opciok nélkil 10m - - - - arnyékolt
Opcios RFI *) 75m 75m 100 m 100 m 100 m arnyékolt
Opcids ,RFI + AMF 80m 80m 120 m 120 m 120 m amyékolt
(egy mérettel nagyobb AMF) | (100 m) (100) (150 m) (150 m) (150 m)

Opcids RFI + SMF 100 m 100 m 150 m 150 m 150 m arnyékolt
Javasolt maximalis motorkabel hosszak 2. sz. kérnyezetben (ipari kdrnyezet)

4V0,75... |4V5,5... |4V22... 4V90/110... |4V400/500... | Motorkabel

>pDRIVE< opciok 4V4,0 4V18 4V75 4V315/400 |4V500/630 |tipusa

C3 (EN 55011 - A osztaly 2. csoport)

Opcidk nélkil 20m 20m 50 m 50 m 50 m arnyékolt
Opciés AMF 50 m 50 m 70 m 80 m 80m arnyekolt
Opciés RFI *) 80 m 80 m 100 m 100 m 100 m arnyékolt
Opcids ’RFI + AMF 100 m 120 m 150 m 200 m 200 m arnyékolt
(egy mérettel nagyobb AMF) | (120 m) (150 m) |(200m) | (300 m) (<)

Opcids RFI + SMF 100 m 100 m 250 m 250 m 250 m arnyékolt
Opcios SMF 20m 20m 20m - - arnyékolatlan
C4 (EMC koncepcio)

Opciok nélkil *) 50 m 50 m 80 m 80m 80m arnyékolt
Opcios AMF, 80m 100 m 120 m 150 m 150 m arnyekolt
(AMF egy mérettel nagyobb) | (120 m) (150 m) (200 m) (250 m) (-)

(2+X0%‘;fg‘;sR’j‘:'}’;F sorba 150m  |200m  [300m  |400m 400 m arnyékolt
Opciés SMF 300 m 300 m 300 m 300 m 300 m arnyékolt
Opciok nélkil 100 m 100 m 100 m 100 m 100 m arnyékolatlan
(Oeg??ﬁéégtl; nagyobb) (112 705nr1n) (125500nr1n) (Ze?soonr]n) (3fs()on:n) ??)0 K arnyekolatlan
2 x opciés AMF sorba 200 m 300 m 400 m 600 m 600 m arnyékolatlan
Opcios SMF 600 m 600 m 600 m 600 m 600 m arnyékolatlan

*) A motorban keletkezd tulfesziiltségek elkerilésére mindenképpen sziikséges a B3.32 "Umot optimalizacié”

paraméterek optimalis beallitasa.
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Kabelezési eldirasok erosaramu és vezérlokabelekre

A vezérlBkabeleket a betdp-, motor-, és barmely méas erésaramu kabeltél elkllonitve kell vezetni. A
vezérlékabelt arnyékolni kell, és a kdbelhossz max. 20 m lehet. Kulonbdz6 fesziltségszinteket ne vezessen egy
kabelen belll.

Amennyiben a keresztezés nem elkerllhetd, akkor az torténjen 90°-0s szdgben.

Az Osszes >pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V75 frekvenciavaltd EMC szerel6lappal kerll szallitasra, mely
tartalmazza a sziikséges csavarokat és kabelmegfogd bilincseket. Az 6sszes kabel rogzitésére alkalmas, és
optimalis csatlakozast nyujt a motorkabel arnyékolasa és a radidinterferencias sz(ird kozt. Ezen kivil az 6sszes
vezérlGkabel arnyékolasa lekdtheté az EMC szerel8lapra.

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V18 >pDRIVE< MX pro 4V22...4V75

s ™\

e EMC szerel6lap alkalmazasaval a frekvenciavaltok magassaga az alabbiak szerint véltozik, az elem

L méretének megfeleléen.

. A berendezés
Berendezés .
magassaga
>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V4,0 +83 mm
>pDRIVE< MX pro 4V5,5...4V18 +95 mm
>pDRIVE< MX pro 4V22...4V75 +120 mm
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A vezérlbkabelek bevezetése >pDRIVE< MX pro 90kW-t6l elkuldnitett
kabeltalcan térténik, mely el van szigetelve a teljesitményelektronikatol. Ebben
megtalalhatoak az arnyékolas lekdtésére alkalmas bilincsek és csavarok, nem
sokkal a vezérl6 sorkapocs alatt.

A csatlakozas a motorkabel arnyékolasa és a frekvenciavalton bellli
) - vagy az opcids >pDRIVE< RFI - radi6 interferencias sz(ir6 kozt, egy jol
~oO| vezetd szerel6lapon keresztiil tdrténik. Alternativaként az opcionalis
—— >pDRIVE< TER-BOX csatlakoz6 doboz is hasznalhaté (lasd "TER-BOX
csatlakozdszekrény" fejezet, 176. oldal).
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Vezérlo sorkapcsok

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok széleskorlen hasznalhaté vezérl® sorkapcsokkal vannak ellatva
alapkiépitésben. Az 6sszes bemenet és kimenet hasznalata és funkcidja paraméterezhetd.

Kibévitéshez >pDRIVE< 1011 és >pDRIVE< 1012 opcidkartyak allnak rendelkezésre. Azonos opcidkartyak
kézul csak egy hasznalhat6 egy idében egy készilékben.

2 A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok legfeljebb 2 opcidkartyaval lathatdk el (sorkapocs bovité és/vagy
terepi busz).

\,

Vezérl6 sorkapcsok listaja

Standard | Opcioés Opciods Max.
Vezérlé sorkapcsok felszere- | >pDRIVE< | >pDRIVE< | felszere-
lés 1011 1012 lés

Referencia +10V X - - X
feszlltségek 10V _ X X X

+24 'V X X X X
Kilsé puffer feszlltség 24 V DC X - - X
Bemenetek
Analég bemenetek 0...£10 V (differencidlis) 1x — — 1x
(hatarok és felhasznalas  0(4)...20 mA (differencialis) - - 1x 1Xx
paraméterezhetd) vagylagosan 0...+10 V vagy 0(4)...20 mA | 1x _ 1x 2x
Digitalis bemenetek DI (24 V, pozitiv / negativ logika) 5x 4x 4x 13x
(funkcié paraméterezhetd) vagylagosan DI vagy termisztor 1x - - 1x
Termisztor Termisztor - 1x 1Xx 2X
bemenetek vagylagosan DI vagy termisztor 1x - - 1x
Biztonsagi bemenet "Biztos leallas" 1x - - 1x
Digitélis ref. érték 0...30 kHz - - 1x 1x
Kimenetek
Analog kimenetek vagylagosan 0...+10 V vagy 0(4)...20 mA | 1x - - 1x
(az aktualis értékek
I;Zi?nsézttjrseiheté) vagylagosan +10 V vagy 0(4)...20 mA |- - 2x 2x
Digitalis kimenetek 0 collector 24 V DC _ 2x 2x 4x
(funkcié paraméterezhetd)
Relé kimenetek N.O./N.C. 1X 1X 1X 3x
(funkci6 paraméterezhets) N.O. 1x - - 1x

A Test (0 V) a PE-hez képest 35 V-al lebeghet. A 0 V — fold dsszekotés, mely a fesziiltség korlatozasahoz
szikséges, emiatt pl. a tavolban lévé PLC-ben is torténhet (ha szikséges a 0 V-hoz kapcsolodd analog kimenet
mellett).

A teljes elektronika el van valasztva a teljesitmény résztél, az EN 50178 PELV (Protective-Extra-Low-Voltage)
szerint, a "Védelmi levalasztas"-nak megfelelen kettés szigeteléssel.

Az Al1 analég bemenet differencial erésitével (csakugy, mint az Al3, az 1012 opcidkartyan) lehetévé teszi a
referencia értékadas levalasztasat a testtdl.

~o©| A TH1 termisztor bemenet maximalis megengedett kabelhossza 20 m.

~oO| A PWR "Biztos leallas" biztonsagi bemenet bekdtéséhez hasznalt kabel hosszat 15 m alatt kell tartani.
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A frekvenciavalté alapkiépitésii vezérlé sorkapcsai

o
<

MatriX 3

1| BEM

Modbus halézat

10kOhm
0..+10V

+10

Al1+

Al1-

Y

COM

Al2

T

COM

AO1

v

Puffer feszlltség

P24

"SOURCE"
PNP Open-Collector

+
N
£
<

Az egyedi be-, és kimenetek felhasznalasa csakigy, mint azok hatarértékei a berendezés szoftverével

allithatok. Csakis a DI6 digitalis bemenet termisztor bemenetként vald hasznalatahoz van sziikség egy

csuszokapcsolo atkapcsolasara.

oV

v 4y,

DI1

DI2

DI3

Dl4

DI5

DI6

+24

PWR

R1A

potencialmentes

R1B

jelkimenetek

R1C

-~

R2A

-~

R2C

T

Alapkésziilék
RJ45 Modbus

RJ45 Modbus / CANopen

+10 V referencia

Analég bemenet £10 V
(differencial erésit6)

Test
Analég bemenet +10 V / +20 mA
Test
Analoég kimenet +10 V / +20 mA

Kilsé 24 V DC taplalas

oV

Digitalis bemenet 1

Digitalis bemenet 2

Digitalis bemenet 3

Digitalis bemenet 4

Digitalis bemenet 5

Digitalis bem. 6 / Termisztor TH1
+24 V DC (max. 100 mA)

"Biztos leallas” (Telj. elvétel)

Relé 1 (N/O)
Relé 1 (N/C)
Relé 1 (K6z0s)
Relé 2 (N/O)
Relé 2 (K6z6s)

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok beépitett Modbus kapcsolattal rendelkeznek. A kiilsé kabelen (a busz
vonal T csatlakozojaig) tiimenden csak néhany paraméter beallitasa sziikséges.

Vagylagosan, ez a csatlakozofelilet CANopen busz csatlakozéséra is szolgalhat. Ennek érdekében szikség
van egy adapterre, az RJ45 csatlakozodugé SUB-D-re (CANopen szabvany CiA DRP 303-1) valé

atalakitadsahoz. A busz vezetékezés a kdvetkez6 berendezés csatlakozojaig tart.
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A vezérl6 sorkapcsok részletes leirasa a "lI011 és 1012 sorkapocs béviték " fejezetben talalhaté, a 141.

oldaltdl.
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1011 opcidkartya vezérlé sorkapcsai

— +« |R3A
potencialmentes
— R3B
jelkimenetek
+« |R3C
-10
Al o [+24
P potencial-! i
= ‘1&’5 ' i " mentes i elly
¢ 58 1 o (D18
ZzZ5 P kontak- i ;
o Z° P tusok [ Lt
—t —— = |DI10
‘% i I
O(Vg) A ~ fov
TH2+
7 |TH2-
) DO1
DO2
CDO
SW3 ()Y

LNEE

1011 opcidkartya

Relé 3 (N/O)
Relé 3 (N/C)
Relé 3 (K6zos)

-10 V referencia

+24 V DC (max. 50 mA)
Digitalis bemenet 7
Digitalis bemenet 8
Digitalis bemenet 9
Digitalis bemenet 10
oV

Termisztor bemenet TH2
Termisztor test

Digitalis kimenet 1
Digitalis kimenet 2
K6zds

oV

A >pDRIVE< /011 sorkapocs bévitékartya egy gazdasagos megoldas tovabbi digitalis be-, és kimenetekkel,
egy relé kimenettel és egy termisztor bemenettel. A kartya nem hasznalhato kétszer.

Az opcidkartya pozitiv vagy negativ logikaja fliggetlenné tehetd az alapkészulék digitalis bemeneteitél az SW3
csuszokapcsol6 segitségével.
A bemenetekhez és kimenetekhez tartozé paraméterek csak akkor érheték el a frekvenciavaltoban, ha az
opcidkartya(ka)t csatlakoztattak. Igy, a sorkapcsokhoz kapcsolédd funkcidk rossz paraméterezése teljesen
elkertlhetd.

a

~oo

~o0

A vezeérl6 sorkapcsok részletes leirasa a "1011 és 1012 sorkapocs béviték " fejezetben talalhato, a 141.

oldaltol.

Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsoldk, stb. el kell latni tulfesziltség védé aramkdrrel.
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1012 opcidkartya vezérlé sorkapcsai

1012 opcidkartya

- <+ [R4A Relé 4 (N/O)
potencialmentes
_— <+ [R4B Relé 4 (N/C)
jelkimenetek
<+ |R4C Relé 4 (K6z0s)

Q
-10 -10 V referencia
o) 20 A =r— |AI3+ Analég bemenet 0(4)...20 mA
(4).20 m L Al3- (differencial erésit)
Al4 —{>— Analég bemenet +10 V / +20 mA
COM - Test
AO2 —<}— Analog kim. +10V / £10V / +20mA
AO3 —=<}— Analog kim. +10V / 10V / +20mA
s o +24 +24 V DC (max. 50 mA)
otencial- | i
Y > p—:—‘—* DI11 Digitalis bemenet 11
[ mentes ;!
: > Tf—V DI12 Digitalis bemenet 12
i ontak- i ;

"SINK Int."
NPN Open-
Collector

: ————— |DI13 Digitalis bemenet 13
i tusok [
‘ﬁ_:_'—’ —'l‘—P- DI14 Digitalis bemenet 14
y T ov ov

= TH3+—mm{>— Termisztor bemenet TH3
i:l-! TH3- _E__L Termisztor test
) FP Frekvencia bemenet 0...30 kHz
DO3 Digitalis kimenet 3
DO4 ﬁ Digitalis kimenet 4
CDO Kozds
oV oV

A >pDRIVE< /012 sorkapocs bévitékartyat a >pDRIVE< /011-en felll, vagy annak alternativajaként lehet
csatlakoztatni. A kartya nem hasznalhaté kétszer.

Az opcidkartya pozitiv vagy negativ logikaja fliggetlenné tehetd az alapkészulék digitalis bemeneteitél az SW4
csuszokapcsolo segitségevel.

~o©| Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsoldk, stb. el kell latni tulfesziiltség védé aramkorrel.
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A >pDRIVE< SFB opciokartya vezérlé sorkapcsai

A >pDRIVE< SFB opcidkartyat a motorra rogzitett enkdder (forgasjeladd) impulzusainak kiértékelésére
hasznaljak.

Harom kilonb6z6 opcidkartya érhet6 el a kilénbdz6 tapfesziltségeknek és jeltipusoknak megfeleléen.

>pDRIVE< SFB 5V RS422
Option SFB 5V RS422
“Speed-feed-back”
ENCODER
RS422(5V) N\ Mmoot * Tafesziiltséa +5V
o Ovs e:fézsezrﬁeiegzgomA
T +l/3 (potencialmentes)
g B Bjel (90° eltolt)
XX X 4 A A
— A
B _[LIL I
B L[ LI
JTL L
AL L
>pDRIVE< SFB 15V RS422
Option SFB 15V RS422
“Speed-feed-back”
ENCODER
RS422 (15V)  \ = (Mo ooooooooooooooe- ) , .
— 0Vs I Tapfgszultseg +15V
N kéderhez <175mA
el e e e
X1 X X X | . g ﬂb B Bjel (90° eltolt)
XXX X T am
+ — A
B _[LIL I
B LI LI
AL
AL
>pDRIVE< SFB 24V PP
Option SFB 24V PP
“Speed-feed-back”
ENCODER
Push-Pull (24V) D it L) . "
— 0Vs Tapfeszlltség +24V
o kéderhez <100mA
TNl el nidemen o
E |]> B Bjel (90° eltolt)
o A Ajel
— A e
B _[LIL I
B L[ L[
T
AL
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Rendelés

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltdk rendelési kddja egy 9 pontos hivatkozasbdl (betlik és szamjegyek) all. Az

egyes pontok jelentését az alabbi példan illusztraljuk:

2.3 4 &5 6 7« 8
P 4 C 1 6 A A B

Példa

9. pont

8. pont

7. pont

4-6. pontok

3. pont

2. pont

Y,

122

1. pont

A frekvenciavaltohoz tartozé opciokat kilén kell megrendelni. A megfeleld rendelési kdédokat az

"Opciok" fejezetben adtuk meg, a 129. oldaltol.

9  Hivatkozas pontja

Jelentés

Hardver konfiguracio

"A" ... beépitett fékegység nélkil
(>pDRIVE< MX pro 4V200/250-t6l)
"B" ... beépitett fékegységgel
(>pDRIVE< MX pro 4V160/200-ig)

Nyelvi specifikacio
mindig "A"

Elényben részesitett berendezés valtozat
mindig "A"

Berendezés teljesitmény (magas tulterheléssel)

uU07...U75 - MX pro 4V0,75...4V7,5
D11...D90 - MX pro 4V11...4V90/110
C11...C50 - MX pro 4V110/132...500/630

"4" a 380...480 V halozati fesziltségi
berendezésekhez

"P" a >pDRIVE< MX pro terméksorozathoz

"M" a >pDRIVE< MX termékcsaladhoz
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Dokumentacio

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok dokumentacidja a jobb attekinthetéség érdekében

dokumentumokra van felosztva:

e Termék szordlap attekintést ad a berendezések jellemzdgirél és a funkcidirol

e Termékkataldgus tervezéshez és a berendezések rendeléséhez

o Kezelési utasitas kinyomtatott masolata a berendezéshez mellékelve

¢ Funkciok leirasa az 0sszes funkcié és paraméter részletes leirasaval

o Kezelési utasitas a kilonbozé terepi buszokhoz, mint pl. Modbus, CANopen és Profibus

¢ Felszerelési utasitas a frekvenciavaltok szakszer( felszereléséhez és bekotéséhez

¢ Installalasi utasitas az egyedi opcidkhoz

Tovabbi informaciés anyag

kilonbo6z6

— A kezelési utasitason tulmenden egy CD-ROM is mellékelve van minden frekvenciavaltéhoz (rendelési
~oO| szam: 8 P01 021). Ez tartalmazza a fent emlitett hasznalati utasitasokat, valamint a Matrix 3 PC-
S programot a frekvenciavalto tokéletes izembe helyezéséhez és diagnosztikajahoz.

Amennyiben tovabbi hasznalati utasitasra van sziksége nyomtatott formaban, akkor az alabbi rendelési

kodokkal kérheti azokat.

Meghatarozas

Tartalom

Rendelési szam

Német Angol
>pDRIVE< MX eco & MX pro Attekintés a berendezések funkcidirdl,
frekvenciavaltok szérolapja kils6 kivitelérdl és legfontosabb 8 P01 000 8 P01 001
jellemzdirdl
>pDRIVE< MX eco & MX pro A berendezés altalanos leirasa, miiszaki 8 P01 002 DE | 8 P01 002 EN

frekvenciavaltok termékkataldgusa

adatok, érvényes szabvanyok,
informaciok tervezéshez, valamint a
frekvenciavaltok és opcidik rendeléséhez

8 P01 002 HU (magyar)

>pDRIVE< MX eco & MX pro
kezelési utasitasa

Kicsomagolas, felszerelés, mikddtetés,
és hibaelharitas, valamint fontos
el6irasok a kezelésrdl és a lehetséges
veszélyekrél

8 P01 022 HU (magyar)

>pDRIVE< MX pro Funkciok

Uzemeltetés és kezelés, teljes

leirasa paraméterlista, riasztas és hibalizenetek, | 8 P01 323 DE | 8 PO1 323 EN
Matrix 3 PC-program leirasa

>pDRIVE< MX pro Felszerelési Miszaki adatok, érvényes szabvanyok,

utasitas felszerelés, csatlakoztatas, kdrnyezeti 8 P01 325 DE | 8 P01 325 EN
jellemzdék

Modbus kezelési utasitas Miszaki adatok, tzemeltetés madja,

>pDRIVE< MX pro-hoz ervényes szabvanyok, felszerelés, 8 P01 333 DE | 8 P01 333 EN
csatlakoztatas, izembe helyezés

CANopen kezelési utasitas Miszaki adatok, Uzemeltetés madja,

>pDRIVE< MX pro-hoz érvényes szabvanyok, felszerelés, 8 P01 331 DE | 8 P01 331 EN
csatlakoztatas, izembe helyezés

Profibus DP kezelési utasitas Miszaki adatok, Gzemeltetés maodja,

>pDRIVE< MX pro-hoz érvényes szabvanyok, felszerelés, 8 P01 327 DE | 8 P01 327 EN

~o0

\,

csatlakoztatas, lizembe helyezés

Tovabbi informacidk talalhatok a www.pdrive.com honlapunkon.
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Elérheto opciok >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltéokhoz

Annak érdekében, hogy a >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok felhasznalasi terlletét kibvitsik, szamos opcid
érhetd el a vezérlést és az Uzemeltetést illetéen, a bévitményeket érinté elektromos rendeletekre vonatkozéan

és a védettség fokanak ndvelésére.

Uzemeltetési opcidk

Rovid leiras

Hivatkozas

Opcio: >pDRIVE< BE11

Matrix kezel6egység optimalis Uzemeltetési

e kényelmet nyujt a matrix filozéfianak 130. oldal
Rendelési szam: 8 P01 100/A...G kdszénhetéen.
Opcié: >pDRIVE< DMK11 Ajtéra s’ze’relé készlet a BE1 1,sz,e!<rényajtéra
o kivezetéséhez, a frekvenciavaltétél 10 m
Rendelési szam: 8 P01 120 tavolsagig
Opcio: >pDRIVE< DMK11-1P65 Attetszd IP65 burkolat a BE11 ajtéra szerel6
Rendelési szam: 8 P01 121 keszlethez 132. oldal
Opcio6: >pDRIVE< CABLE3-BE Kezelbegység — frekvenciavalté csatlakozokabel
Rendelési szam: 8 P01 122 3 m hosszal
Opci6: >pDRIVE< CABLE10-BE Kezeléegység — frekvenciavalto csatlakozokabel
Rendelési szam: 8 P01 123 10 m hosszal
Hasznalati-CD >pDRIVE< MX eco & pro Eza CD-ROM tgﬂg_lmazza a _frekven'ci_avélté
o teljes dokumentacidjat, valamint a Matrix 3 PC-
Rendelési szam: 8 P01 021 programot
Opcié: >pDRIVE< CABLE3-PC Frekvenciavalté — PC csatlakozdokabel 3 m
Rendelési szam: 8 P01 124 hosszal, RS232/485 konverterrel a PC oldalon
Opcio: >pDRIVE< ADAP BLUE 133. oldal

Rendelési szam: 8 P01 126

Bluetooth adapter

Opci6: >pDRIVE< RS232/485
Rendelési szam: 8 P01 304

RS232/485 interfész konverter tapegységgel és
aktiv busz csatlakozassal

Opci6: >pDRIVE< MATRIX REMOTE LINK
Rendelési szam: 8 P01 128

Tav-luzemeltetési opcid: analog modem vagy
Ethernet csatlakozashoz

Opci6: >pDRIVE< ADAP RJ45
Rendelési szam: 8 P01 127

Vezérlési opciok

RJ45 F/F adapter a BE11 kezel6egység
csatlakozokabelhez csatlakoztatasahoz

Rovid leiras

Hivatkozas

Opcio: >pDRIVE< 1011
Rendelési szam: 8 P01 101

Sorkapocs bévitd tovabbi digitalis be-, és
kimenetekkel

141. oldal
Opcio6: >pDRIVE< 1012 Sorkapocs bévité tovabbi analog és digitalis be-,
Rendelési szam: 8 P01 102 és kimenetekkel
Opcio: >pDRIVE< SFB 5V RS422 Bévitékartya enkdder visszacsatolashoz.
Rendelési szam: 8 P01 110 Tapfesziiltség 5 V / RS422
Opcio: >pDRIVE< SFB 15V RS422 Bévitékartya enkdder visszacsatolashoz. 145. oldal

Rendelési szam: 8 P01 111

Tapfesziltség 15V / RS422

Opcioé: >pDRIVE< SFB 24V PP
Rendelési szam: 8 P01 112

Bévitbkartya enkoder visszacsatolashoz.
Tapfeszlltség 24 V / push-pull
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Vezérlési opcidk

Rovid leiras

Hivatkozas

Opcié: >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 03
Rendelési szam: 8 P01 300

Modbus T-adapter 0,3 m csatlakozékabellel

Opcioé: >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 1
Rendelési szam: 8 P01 301

Modbus T-adapter 1 m csatlakozokabellel

Opcio6: >pDRIVE< MODBUS RC

B lezaré RC- 137. oldal
Rendelési szam: 8 P01 302 usz lezard RC-tag
Opcio: >pDRIVE< MODBUS SPLITTER . . .
Stoszt M let 8 tova torna
Rendelési szam: 8 P01 303 Szétosztja a Modbus jelet 8 tovabbi csatornara
Opci6: >pDRIVE< MODBUS PLUG RJ45 csatlakozo IP20, gyorscsatlakozd
Rendelési szam: 8 P01 305 technolégiaval
Opcié: >pDRIVE< ADAP CAN RJ45/Sub-D adapter a frekvenciavalto CANopen
Rendelési szam: 8 P01 125 haldzatba kapcsolasahoz 139. oldal
. olda
Opcio: >pDRIVE< CANOPEN PLUG
Csatlakozé CAN halézath

Rendelési szam: 8 P01 307 saflaiozo LATopen halozainoz
Opci6: >pDRIVE< PBO11 Opciokartya a frekvenciavalté Profibus DP
Rendelési szam: 8 P01 103 vezeérléséhez

140. oldal

Opcié: >pDRIVE< PROFIBUS PLUG
Rendelési szam: 8 P01 306

Kiils6 opciok

Csatlakozo Profibus halézathoz

Rovid leiras

Hivatkozas

Opcio: >pDRIVE< RFI

Kiegészitd radidinterferencias sziiré a nagy-

. L frekvencias interferenciak redukalasara lakott 147. oldal
(kiosztasi tablazat) kdrnyezetben vald hasznalathoz
Opcio: >pDRIVE< DCL DC fojté csdkkenti a halozat aram 150. oldal
(kiosztasi tablazat) felharmonikusait THD | < 45 %-ra '
Opcio: >pDRIVE< NDU Haromfazisu fojtd csokkenti a halézat aram 155. oldal
(kiosztasi tablazat) felharmonikusait THD | < 45 %-ra '
Opci6: >pDRIVE< BU Kils6 fékegység >pDRIVE< MX pro 4V200/250- | 4o 0
(kiosztasi tablazat) t6l 4v500/630 frekvenciavaltokhoz. )
Opci6: >pDRIVE< BR Fekellenallas rovid lefutashoz vagy rovid idejli | 1oe o1qal
(kiosztasi tablazat) dinamikus terhelésekhez :
Opci6: >pDRIVE< HF Felharmonikus sz(ir§ csokkenti a halézat aram | .o 0
(kiosztasi tablazat) felnarmonikusait (alternativaként NDU helyett) '
Motoroldali sz(ir6, hasznalatédval hosszu
Opcioé: >pDRIVE< AMF ’
,p , p L, motorkabel is megengedett, és korlatozza a 169. oldal
(kiosztasi tablazat) fesziltségtliskéket a motorban
y Szinusz motorfilter nagyon hosszu motorkabelek
Opci6: >pDRIVE< SMF hasznalatat teszi lehetévé és meggatolja a 173. oldal
(kiosztasi tablazat) tovabbi zavarokat a motoron, kozbeesd )
transzformator hasznalatakor sziikséges
_ A frekvenciavaltd aljahoz van er8sitve a
Opcio: >pDRIVE< TER-BOX mechanikai védelem novelésére és a kabelek | oo o
(kiosztasi tablazat) rogzitésére, valamint az arnyékolas )
csatlakoztatasara
. Készlet, melynek segitségével a frekvenciavaltd
Opcié: >pDRIVE< FLANGE
P P keretes beépitése lehetséges (a hlitéborda a 179. oldal

(kiosztasi tablazat)

szekrényen kivilre kertl)
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Kiosztasi tablazat az opcidkhoz a teljesitménytdl fliggéen

>oDRIVE< Opcio: Opcio: Opcio: Opcio:
P >pDRIVE< RFI >pDRIVE< DCL >pDRIVE<NDU | >pDRIVE< HF-A
RFI 480/12-TN DCL 2
MXpro 4V0,75 | g py1 280 8 P01 200 - -
RF1480/12-TN DCL4
MX proi4v1,5 8 P01 280 8 P01 201 - -
RF1 480/12-TN DCL 8
MX pro 4V2,2 8 P01 280 8 P01 202 - -
RF1 480/26-TN DCL 8
MX pro 4V3,0 8 P01 281 8 P01 202 - -
RF1 480/26-TN DCL 11 HF-A 4V7
L e A 8 P01 281 8 P01 203 - 8 P01 400
RF1 480/35-TN DCL 14 HF-A 4V13
LT AU 8 P01 282 8 P01 204 - 8 P01 401
RF1 480/35-TN DCL 19 HF-A 4V13
DS e U 8 P01 282 8 P01 205 - 8 P01 401
RF1 480/46-TN DCL 27 HF-A 4V18
s e AU 8 P01 283 8 P01 206 - 8 P01 402
T RF1480/72-TN DCL 44 NDU 40 HF-A 4V24
p 8 P01 284 8 P01 207 8 P01 220 8 P01 403
VT RF1480/72-TN DCL 44 NDU 40 HF-A 4V24
p 8 P01 284 8 P01 207 8 P01 220 8 P01 403
RF1 480/90-TN DCL 85 NDU 70 HF-A 4V30
MX proi4v22 8 P01 285 8 P01 208 8 P01 221 8 P01 404
RF1 480/92-TN DCL 85 NDU 70 HE-A 4V50
MX pro 4V30 8 P01 286 8 P01 208 8 P01 221 8 P01 405
T RF1 480/92-TN DCL 85 NDU 100 HF-A 4V50
p 8 P01 286 8 P01 208 8 P01 222 8 P01 405
T RF1 480/180-TN DCL 171 NDU 100 HF-A 4V70
p 8 P01 287 8 P01 209 8 P01 222 8 P01 406
T RF1 480/180-TN DCL 171 NDU 160 HF-A 4V70
p 8 P01 287 8 P01 209 8 P01 223 8 P01 406
RF1 480/180-TN DCL 171 NDU 160 HF-A 4V100
LS e SV 8 P01 287 8 P01 209 8 P01 223 8 P01 407
RF1 480/300-TN DCL-BOX 240 NDU 235 HF-A 4V150
MX pro 4V90/110 1 g b4 pgg 8 P01 210 8 P01 225 8 P01 409
RF1 480/300-TN DCL-BOX 290 NDU 280 HF-A 4V150
MX pro 4V110/132 | g b1 g5 8 P01 211 8 P01 226 8 P01 409
RF1 480/300-TN DCL-BOX 350 NDU 315 HF-A 4V200
MX pro 4V132/160 | g b1 ogg 8 P01 212 8 P01 227 8 P01 410
RF1 480/600-TN DCL-BOX 490 NDU 365 HF-A 4V255
MX pro 4V160/200 | 3 b1 g9 8 P01 213 8 P01 228 8 P01 412
RF1 480/600-TN DCL-BOX 570 NDU 475 2 x HE-A 4V150
MX pro 4V200/250 | 3 b1 289 8 P01 214 8 P01 230 2 x 8 P01 409
RF1 480/600-TN DCL-BOX 700 NDU 650 2 x HF-A 4V200
MX pro 4V250/315 | ¢ 51 589 8 P01 215 8 P01 233 2 x 8 P01 410
RF1 480/800-TN DCL-BOX 860 NDU 760 2 x HE-A 4225
MX pro 4V:315/400 | ¢ 51 50 8 P01 216 8 P01 234 2 x 8 P01 411
2 x RF1 480/600-TN | DCL-BOX 1160 2 x NDU 540 4 x HF-A 4V150
MX pro 4V400/500 | 5 | & b1 289 8 P01 217 2 x 8 PO1 231 4 x 8 PO1 409
2 x RF1 480/600-TN | DCL-BOX 1400 2 x NDU 620 4 x HF-A 4V200
MX pro 4V500/630 | ;| ¢ b1 289 8 P01 218 2 x 8 P01 232 4% 8 PO1410
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Opcio:

Opcié: >pDRIVE< BR

Opcié: >pDRIVE< BR

>PDRIVE< >pDRIVE< BU Daru Futémacska
MX pro 4V0,75 Beépitett fékegység 1 i SF\I;(?? ggz ] i g F\|:)>§10 ggz
MX pro 4V1,5 Beépitett fékegység g i 5?3510 gFéz g i g |F§§10 gFég
MX pro 4V2,2 Beépitett fékegység g i 5?3510 gFéz g i g |F§§10 gFég
MX pro 4V3,0 Beépitett fékegység 1 i 55,312 g§3 g i g Eséo ggz
MX pro 4V4,0 Beépitett fékegység g i 55,312 g§3 g i g Eséo ggz
MX pro 4V5,5 Beépitett fékegység g i 55,312 g§3 j i g Eséo ggz
MX pro 4V7,5 Beépitett fékegység g i SE&O l;64 1 i g Eg? I;64
MX pro 4V11 Beépitett fékegység 3 i 5 E&O l;65 1 i g E&O I;65
MX pro 4V15 Beépitett fekegység 1 i g E(}f I;{66 g i 5 II::{’0510 I;{64
MX pro 4V18 Beépitett fekegység 1 i g E(}f I;{66 g i 5 II?’&O I;{65
MX pro 4V22 Beépitett fékegyseég 1 i 5|R3(;15 F2{66 g i g |F§0310 F2{65
MX pro 4V30 Beépitett fékegység 1 . g%g? ';68 2 . 5 ';0310 F2{65
MX pro 4V37 Beépitett fekegyseég 1 i g|§310268 1 i §|§51R269
MX pro 4V45 Beépitett fekegyseég 1 i gllz&RZ?O g i §|§312I;67
MX pro 4V55 Beépitett fékegység 1 i 5 I;()61R 270 g i g E&R 269
MX pro 4V75 Beépitett fékegység 3 i 5 FSS? l;68 g i g E&R 269
MX pro 4V90/110 | Beépitett fékegyseg ] i g,IFi&Rg?Z ] i gigfgn
MX pro 4V110/132 | Beépitett fékegység ] i SIF:Q)&R%Z ] i g’IE&RSM
MX pro 4V132/160 | Beépitett fékegység 1 i glRDéR;m g i 5|R:031Rg71
MX pro 4V160/200 | Beépitett fékegység 1 i glRDéR;m g i 5|F§031Rg71
MX pro 4V200/250 5%31\/‘2%8 g i g|F§031Rg72 g i EIFE()B1R§71
MX pro 4V250/315 2231\/‘2%8 g i §|§51R573 g i gllzgfgﬂ
WX pro 4315400 | B0 #V750 R R s 3 x 6 POt 71
X pro 4v400/500 | B0 2V 750 R R 4x8 P01 271
X pro 4v500/630 | 20 2V 750 xRN 5 x 8 P01 571
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>pDRIVE< Opcié: Opcié: Opcié: Opcié:
>pDRIVE< AMF | >pDRIVE< SMF | >pDRIVE< TER-BOX |>pDRIVE< FLANGE
AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 130 FLANGE 130 x 230
MXpro 4V0.75 1 5'541 140 8 P01 148 8 P01 240 8 P01 180
O AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 130 FLANGE 130 x 230
: 8 P01 140 8 P01 148 8 P01 240 8 P01 180
O AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 130 FLANGE 130 x 230
) 8 P01 140 8 P01 148 8 P01 240 8 P01 180
T AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 155 FLANGE 155 x 260
) 8 P01 140 8 P01 148 8 P01 241 8 P01 181
T AMF 12-1 SMF 480/11 TER-BOX 155 FLANGE 155 x 260
) 8 P01 140 8 P01 148 8 P01 241 8 P01 181
PV AMF 48-1 SMF 480/16 TER-BOX 175 FLANGE 175 x 295
’ 8 P01 141 8 P01 149 8 P01 242 8 P01 182
PV AMF 48-1 SMF 480/33 TER-BOX 175 FLANGE 175 x 295
: 8 P01 141 8 P01 150 8 P01 242 8 P01 182
W AMF 48-1 SMF 480/33 TER-BOX 210 FLANGE 210 x 295
8 P01 141 8 P01 150 8 P01 243 8 P01 183
o AMF 48-1 SMF 480/33 TER-BOX 230 FLANGE 230 x 400
8 P01 141 8 P01 150 8 P01 244 8 P01 184
o — AMF 48-1 SMF 480/66 TER-BOX 230 FLANGE 230 x 400
8 P01 141 8 P01 151 8 P01 244 8 P01 184
T AMF 48-1 SMF 480/66 TER-BOX 240 FLANGE 240 x 420
8 P01 141 8 P01 151 8 P01 245 8 P01 185
. AMF 90-1 SMF 480/66 TER-BOX 241 FLANGE 240 x 550
8 P01 142 8 P01 151 8 P01 246 8 P01 186
vy AMF 90-1 SMF 480/95 TER-BOX 241 FLANGE 240 x 550
8 P01 142 8 P01 152 8 P01 246 8 P01 186
Vo brolavas AMF 90-1 SMF 480/95 TER-BOX 320 FLANGE 320 x 630
8 P01 142 8 P01 152 8 P01 247 8 P01 187
P AMF 215-3 SMF 480/180 TER-BOX 320 FLANGE 320 x 630
8 P01 143 8 P01 153 8 P01 247 8 P01 187
V- AMF 215-3 SMF 480/180 TER-BOX 320 FLANGE 320 x 630
8 P01 143 8 P01 153 8 P01 247 8 P01 187
AMF 215-3 SMF 480/200 TER-BOX 310 FLANGE 310 x 680
MX pro 4V90/110° 1 5 534 143 8 P01 154 8 P01 248 8 P01 188
AMF 320-3 SMF 480/300 TER-BOX 350 FLANGE 350 x 780
MX pro 4VI10/132 | 5 51 144 8 P01 155 8 P01 249 8 P01 189
AMF 320-3 SMF 480/400 TER-BOX 330 FLANGE 330 x 950
MX pro 4V132/160 | g 51 144 8 P01 156 8 P01 250 8 P01 190
AMF 480-3 SMF 480/400 TER-BOX 430 FLANGE 430 x 950
MX pro 4V160/200 | g 511 145 8 P01 156 8 P01 251 8 P01 191
AMF 480-3 SMF 480/600 TER-BOX 585 FLANGE 585 x 950
MX pro 4V200/250 | g o1 145 8 P01 157 8 P01 252 8P01192 %)
AMF 760-3 SMF 480/600 TER-BOX 585 FLANGE 585 x 950
MX pro 4V250/315 | g by 146 8 P01 157 8 P01 252 8P01192 %)
AMF 760-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 880
MX pro 4V315/400 | 5 oy4 146 8 P01 158 8 P01 253 -
AMF 1190-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 880
MX pro 4V400/500 | g 514 147 8 P01 158 8 P01 253 -
AMF 1190-3 SMF 480/1200 | TER-BOX 1100
MX pro 4V500/630 | g oy 4 147 8 P01 158 8 P01 254 -

*) Ha a BU 4V420 opcidt hasznaljak, a >pDRIVE< FLANGE 660 x 950 (rendelési sz.: 8 P01 193) sziikséges!
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Opcidk

Uzemeltetési opciok

=

= A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok alapkiépitésben
tartalmaznak egy négy-digites, hétszegmenses LED kijelz6t, mely
alkalmas a frekvenciavalté Uzemeltetésére és paraméterezésére.

Az integralt billenty(izet alkalmas egyszer(i paraméterek lekérdezésére
és allitasara, habar nem minden specialis funkciot lehet hasznalni. A
paraméterek szovegei itt nem érhetbk el, ezért a hasznalati utasitas

nélkuli beallitas innen nem lehetséges.
1] 23|45

A beépitett nyomdégombok segitségével a frekvenciavalté helyi modban is

Uuzemeltethetd.

Kiterjesztett miikddtetésért szamos csatlakozofellilet all rendelkezésre a frekvenciavaltén:

RJ45 csatlakoz6 a mells6 oldalon hasznalhato:

BE11 Matrix kezel8egység — kdzvetlendl csatlakoztathatd

vagy

BE11 Matrix kezel6egység a DMK11 ajtéra szereld készletben
(CABLE 3-BE vagy CABLE 10-BE csatlakozdkabelen keresztiil csatlakoztathato)

vagy
Matrix 3 PC program (CABLE 3-PC csatlakozéokabelen keresztiil csatlakoztatva)

RJ45 csatlakozé a vezérld sorkapcsok mellett hasznalhato:

BE11 Matrix kezeléegység a DMK11 ajtora szerelé készletben "
(CABLE 3-BE vagy CABLE 10-BE csatlakozokabelen keresztill csatlakoztathato)

vagy

Matrix 3 PC program (CABLE 3-PC csatlakozokabelen keresztiil csatlakoztatva)
vagy

Matrix 3 PC program (Bluetooth adapteren keresztiil)

vagy

Matrix 3 PC program (t6bb frekvenciavaltdé szamara Modbus interfész atalakiton keresztil)
vagy

Matrix 3 PC program (t6bb frekvenciavalto tavfelliigyelete Matrix tavoli kapcsolaton (remote link)
keresztll, modem vagy Ethernet kapcsolat)

vagy

MODBUS terepi busz

vagy

CANopen terepi busz (ADAP-CAN adapter sziikséges)

1)

Y A Modbus beallitasara szolgalé D6 matrix mezd paramétereit gyari alapértékekre kell allitani !
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BE11 Matrix kezeléegység

A lehetd legkdnnyebb felhasznalasra ad lehetéséget a >pDRIVE< BE11
matrix kezelbegység. A berendezés ellils6 oldalara kell csatlakozik. A
szdveges megjelenités tdbb, mint 20 nyelven lehetséges, tobbek kdzott
magyar nyelven is.

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< BE11/A
Rendelési szam: 8 P01 100/A
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< BE11/B
Rendelési szam: 8 P01 100/B
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< BE11/C
Rendelési szam: 8 P01 100/C
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< BE11/D
Rendelési szam: 8 P01 100/D
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< BE11/E
Rendelési szam: 8 P01 100/E
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< BE11/G
Rendelési szam: 8 P01 100/G

A BE11 leveheté matrix kezeléegység tulajdonsagai:

130

8-soros teljesen grafikus LCD kijelz6 (240 x 160 pixel), szoveg kijelzésére

Jol bevalt paraméter hozzaférés a szamos nyelven megjelend matrix struktdranak készénhetéen
Az uzemallapot kijelzése a kivalasztott nyelven

Harom valaszthatd aktudlis érték kijelzése

Az aktualis vezérl&forras kijelzése

Forgathaté kerék nyomégomb funkcidval a paraméterek gyors eléréséhez.

6 tovabbi nyomogomb (ebbél 3 funkcidgomb az egyszer( navigacioért)

IP54 védettség

Meglévd paraméter beallitasok masolasa lehetséges mas berendezésekre egyszeriien a BE11 matrix
kezelbegység csatlakoztatasaval

Mivel a >pDRIVE< BE11 a frekvenciavalto elllsd oldaléara csatlakozik, ezért hatassal van a berendezés
teljes mélységére (lasd "Miszaki adatok® fejezetet, 75. oldaltdl).
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A >pDRIVE< MX eco & pro minden nyelvfliggé szdvege a levehetd matrix kezel6egységben van eltarolva.

A hasznalt nyelvi csomagnak megfelel6en, kilonbdzd nemzeti nyelvek valaszthatok ki. Amikor egy
frekvenciavaltét racsatlakoztatott matrix kezel6egységgel elsd alkalommal kapcsolnak be, a BE11 minden
elérhetd nyelve megjelenik kivalasztasra.

A matrix kezel6egységben kivalasztott nyelv meg6rzédik, amikor masik frekvenciavaltéhoz csatlakoztatjak.

A matrix kezel6egység altal tartalmazott nyelvek
BE11/A BE11/B BE11/C BE11/D BE11/E BE11/G
Német v - - v - -
Angol v v v v v v

Nyelv

Bosnyak - - - v - _

Bolgar - - - - ] -

Kinai - - - - - o

Eszt - - ° _ _ _

Francia v - - - - -

Gorog - - - _ ° _
Olasz v - - — - -

Koreai - - - - - ]

Horvat - - - 4 - -
Lett — — o
Litvan - - v - - -

Lengyel - v — - - _

Orosz - - (] - ] -
Szerb - - - v _ _
Szlovak - 4 - - - -

Spanyol ° - - - - -
Cseh - v - - - -
Torok - - - - v -
Magyar - v - — - -

V... elérhetd o . folyamatban

a

~oO| A kivalasztott nyelv a késébbiekben megvaltoztathatd a B1.01 paraméter segitségével.

Abban az esetben, ha a berendezés és kezel6egység szoftververzidja nem egyezik,
eléfordulhat, hogy egyes paraméterek szévege hianyzik. Ebben az esetben a megfelel§

Matrix kod vagy a sorszam kerul kijelzésre.
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DMK11 ajtora szerelo készlet

A >pDRIVE< DMK11 ajtéra szerel§ készlet lehetévé teszi a matrix kezelbegység szekrényajtora torténd
kihelyezését (védettség IP54). Ez szavatolja a frekvenciavalté biztonsdgos Uzemeltetését zart szekrényajto
mellett, és flggetlenné teszi a berendezés elhelyezését a szekrényben az optimalis kezelémagassagtol.

A kiegészitd "IP65 attetsz4 boritds" megvédi a berendezés elkészilt beallitasait az akaratlan mdédositasoktdl,
mig ellenben az Gzemallapot tovabbra is leolvashato.

1 Opcioés méatrix kezel6egység >pDRIVE< BE 11

2  Ajtéra szerel6 készlet
Meghatarozas: Opcié >pDRIVE< DMK11
Rendelési szam: 8 P01 120

3 IP65 attetszb boritas
Meghatérozas: Opciés >pDRIVE< DMK11-1P65
Rendelési szam: 8 P01 121

4  Csatlakozokabel kezel6egység — frekvenciavaltd

3 m hossz:

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< CABLE3-BE
Rendelési szam: 8 P01 122

10 m hossz:

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< CABLE10-BE
Rendelési szam: 8 P01 123

Méretek mm-ben Furat terv

Ajtora szereld készlet DMK11 IP65 éattetszd boritas DMK11-1P65 Kivagas 117 x 107 mm
12 22
8,5 14,5

115 4
162 162 x 23,5

= 4 = a4 A
|1 o |

157 [ 157 [
4 || 107 4

36 36

|6

145
Q
145
117

Fémlemez vastagsaga:
1.5..3 mm

— A DMK11 ajtéra szerel6 készlet csatlakozdkabele a berendezés ellilsd oldalara, és a sorkapcsok
~oO| melletti RJ45 aljzatra is csatlakoztathatd, vagylagosan. Az utébbi esetben a Modbus beallitasara
—— szolgalé D6 matrix mez8 paramétereit gyari alapértékekre kell allitani.
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Matrix 3 PC szoftver

A kdnnyen kezelhetd és er6teljes Matrix 3 PC szoftver egy tovabbi Iépés
a >pDRIVE< MX eco & pro berendezések felhasznal6-baratsaganak
tokéletesitésére.

A jél ismert Windows fellletre és a jol bizonyitott MatriX 2.0 PC szoftver
funkcidira épll, szamos eszkdzt tesz elérhetévé, melyekkel jelentdsen
gyorsul a programozas és a paraméterek biztonsagos elmentése.
Kuléndsen nagy figyelmet forditottunk a megjelenités attekinthetéségére
és hajtdsparaméterek 6sszehasonlithatésagara.

A Matrix 3 szamitégépszoftver paraméterezési és diagnosztikai szoftvernek készilt, mely két mddban

uzemelhet:

e ONLINE (él6 kapcsolat) mod
e Paraméterek fel-, és letoltése

e Az egyes paraméterek bedllitasa

o Diagnosztika (teljesitmény rész, I/O allapot, terepi busz allapot, trendrbgzitd, online monitor és

hibamemoéria)

e OFFLINE (kapcsolat nélkili) mod
e Dokumentacié (paraméterlista, referencia utvonal, terepi busz,...)

e Hibamemoria
e Adatrogzité

e Paraméterek 0sszehasonlitasa

133. oldalon.

PC rendszerkdvetelmény

0 A Matrix 3 PC szoftver leirasa és alapvet6 funkciéi megtalalhaté a "Matrix 3 PC szoftver " fejezetben, a

Specifikacio Minimalis rendszerkdvetelmény Ajanlott rendszerkovetelmény
IBM kompatibilis PC Pentium 2, 500 MHz Pentium 3, 1 GHz

Operaciés rendszer Microsoft 2000 (SP3), XP Microsoft XP

Szabad terulet 50 MB 120 MB

Képernyéfelbontas 800 x 600 / 256 szin 1024 x 768 / 256 szin

RAM 128 MB 512 MB

Altalanos

Microsoft .NET Framework 1.1, Microsoft egér vagy kompatibilis pozicionalo
eszkodz
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A PC frekvenciavaltora csatlakoztatasa OPC technoldgian keresztiil torténik, soros interfész hasznalataval
(RS232, Bluetooth, virtudlis RS232 - USB) és egy kiils6 RS232/485 (2-vezetékes) interfész atalakitoval.

Matrix 3 PC program

Eltérd lehetségei vannak a szamitdégép csatlakoztatasanak:

2 Csatlakozokabel a frekvenciavaltohoz

Bluetooth adapter

RS232/RS485 interfész atalakito

Tavmikodtetés "Matrix remote link" opcié segitségével

o A >pDRIVE< CABLE 3-PC opcios kabel nem azonos a >pDRIVE< CABLE 3-BE vagy 10-BE opciéval!
Vagylagos hasznalat nem lehetséges.

A PC csatlakozokabele a berendezés ellilsé oldalara, és a sorkapcsok melletti RJ45 aljzatra is
~oO| csatlakoztathatd, vagylagosan. Az utdbbi esetben a Modbus beallitasara szolgalé D6 matrix mezé
—— paramétereit gyari alapértékekre kell allitani.

Lehetséges csatlakozasi lehetéségek

Csatlakozas egy berendezéshez:

Csatlakozas egy berendezéshez megvaldsithaté az interfészkabel segitségével, vagy vezeték nélkil
(Bluetooth).
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Busz struktura aktiv interfész atalakitoval:

Amennyiben a szamitégeépet tobb frekvenciavaltohoz kell csatlakoztatni, akkor ez lehetséges egy
frekvenciavalté csoport Modbus kapcsolatanak és egy aktiv interfész atalakitonak a hasznalataval.

6 6
Null modem kabel
9-polusu Sub-D
8 8 (nem tartalma a készletnek)
e / /

Modbus

Tavmiikodtetés analog modemen vagy Etherneten keresztiil:

Amennyiben a MatriX Remote Link opciét hasznalja interfész atalakitd helyett, lehetségessé valik a
frekvenciavalté csoport tavmiikddtetése modemen vagy Etherneten keresztiil.

Ethernet

5
6 6 6
e /8 /8 i
7 gop <—>
Modbus

Csatlakozékabel
a MatriX Remote Modem csatlakozas
Linkhez mellékelve analog telefonvonalon

keresztil
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Sziikséges komponensek:

136

Matrix 3 PC program

Meghatérozas: Felhasznal6i-CD >pDRIVE< MX eco & pro
Rendelési szam:8 P01 021

Ez a CD-ROM mellékelve van minden frekvenciavaltéhoz és tartalmazza annak teljes

is szabadon letolthet6.

Csatlakozokabel a frekvenciavaltéhoz
Meghatarozas: Opcié >pDRIVE< CABLE 3-PC
Rendelési szam:8 P01 124

Hossz: 3 m, beleértve az RS232/485 interfész atalakitot a szamitégépoldalon.

Bluetooth adapter

Meghatarozas: Opcidés >pDRIVE< ADAP BLUE
Rendelési szam:8 P01 126

Bluetooth adapter 15 cm csatlakozokabellel. A szamitégépnek rendelkeznie kell Bluetooth
csatlakozassal!

RS232/RS485 interfész atalakitod

Meghatarozas: Opcios >pDRIVE< RS232/485
Rendelési szam:8 P01 304

Tapegyseéggel és aktiv busz lezarassal. Egy 9-polusu SUB-D null modem kabelre is sziikség van a
szamitogéphez vald csatlakoztatashoz (nem tartalma a készletnek).

Tavm(ikdodtetés opcid "Matrix remote link"

Meghatarozas: Opcids >pDRIVE< Matrix Remote Link
Rendelési szam:8 P01 128

Tavmikodtetés analég modemen vagy Etherneten keresztil. A frekvenciavaltéhoz csatlakozé kabel
(hossz: 1.5 m) is tartalma a készletnek.

Modbus T-adapter csatlakozékabel (0.3 m vagy 1 m)
Meghatérozas: Opcidés >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 03
Rendelési szam:8 P01 300

Meghatérozas: Opcidés >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 10
Rendelési szam:8 P01 301

Busz lezaré RC
Meghatarozas: Opcidés >pDRIVE< MODBUS R+C
Rendelési szam:8 P01 302

Készre szerelt RJ45 csatlakozdékabel (3 m vagy 10 m)
Meghatarozas: Opcidés >pDRIVE< CABLE 3-BE
Rendelési szam:8 P01 122

Meghatarozas: Opcidés >pDRIVE< CABLE 10-BE
Rendelési szam:8 P01 123

RJ45 csatlakozo 1P20, gyorscsatlakozo technoldgiaval
Meghatarozas: Opcios >pDRIVE< MODBUS PLUG
Rendelési szam:8 P01 305

HTLL

8 P01 002 HU.00/00



HTLL

8 P01 002 HU.00/00

Vezérlési opciok

Modbus terepi busz

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok Modbus csatlakozéfeliilettel
vannak ellatva alapkiépitésben, a hajtas vezérlésére és felligyeletére.

M(szaki adatok:

Max. 247 résztvev6 az 0sszes szegmensben

Max. 32 résztvevd szegmensenként, beleértve a repeatert

Max. 1000 m vonal hossz 19.2 kBaud sebesség mellett

Busz kabel: arnyékolt, 2 x csavart, két-eres vezeték (tip. Cat5)

Busz lezaré: soros csatlakozas, R = 120 Q és C = 1 nF minden busz szegmensben
RJ45 port: arnyékolt, labkiosztas 4, 5, 8

Nincs galvanikus levalasztas

A Modbus interfész nem hasznalhat6 egyszerre az ADAP-CAN opcidval!

Tovabbi informaciok a Modbus halézatrdl és pontos leiras a Modbus paraméterekrél a Modbus kezelési
utasitasban talalhatok.
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Példa Modbus halézatra:

018]on|[08] _ 18]
Bl B[]
§§z E 8|8 PLC
=
Slo—|
BElll
18[s=f~f~f~f~
Bus csatlakozas
+tap
/1
5, [
Csatlakozédoboz

Csatlakozas tovabbi
Modbus elosztokhoz

Sziikséges komponensek:

1 Modbus eloszt6 (splitter)

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< MODBUS SPLITTER
Rendelési szam:8 P01 303

Felosztja a Modbus jelet nyolc tovabbi csatornara csillag konfiguracié hasznalataval. Szamos Modbus
eloszté kapcsolhaté parhuzamosan. Kalapsinre szerelhetd kivitel.

2  Modbus T-adapter csatlakozdkabellel (0.3 m vagy 1 m)
Meghatarozas: Opcios >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 03
Rendelési szam:8 P01 300
Meghatarozas: Opcios >pDRIVE< MODBUS T-ADAP 10
Rendelési szam:8 P01 301

3  Készre szerelt RJ45 csatlakozdkabel (3 m vagy 10 m)
Meghatarozas: Opcids >pDRIVE< CABLE 3-BE
Rendelési szam:8 P01 122
Meghatarozas: Opcidés >pDRIVE< CABLE 10-BE
Rendelési szam:8 P01 123

4  RJ45 csatlakozé IP20, gyorscsatlakozé technolégiaval
Meghatérozas: Opcidés >pDRIVE< MODBUS PLUG
Rendelési szam:8 P01 305

5 Buszlezaréo RC

Meghatarozas: Opcidés >pDRIVE< MODBUS RC
Rendelési szam:8 P01 302

Tovabbi javasolt Modbus komponensek
Kabel LAPPKABEL, UNITRONIC® BUS FD P LD, 2x2 x0.22
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Terepi busz adapter ADAP-CAN CANopen-hez

Minden >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavalté tdmogatja a CANopen
terepi busz rendszert alapkiépitésben. A CANopen-tipikus Sub-D terepi
busz csatlakozas rendszerbe illesztéséhez egy opciés CANopen adaptert
kell telepiteni a frekvenciavaltdé vezérl6 sorkapcsai melletti RJ45
interfészre.

Y/
A CANopen halézatban a frekvenciavaltd slave-ként zemel. A hasznalt

profil a Profidrive VDI/VDE 3689 profil alapjan kerUlt kialakitasra.

1 CANopen adapter
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< ADAP CAN

Rendelési szam:8 P01 125

2 CANopen csatlakozé

Rendelési szam:8 P01 307

Miiszaki adatok:

Max. 32...126 résztvevd (az alkalmazott CAN kontrollernek megfeleléen)
Busz kabel: arnyékolt, csavart, két-eres vezeték

Busz lezaré ellendllas: R =120 Q (108...132 Q)

SUB-D port az ISO 11898-nak megfeleléen

CAN interfész a CiA DS 102-nek megfeleléen

Nincs galvanikus levalasztas

Az ADAP-CAN interfész nem hasznalhaté egyszerre a Modbus opciéval!

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< CANOPEN PLUG

Tovabbi informacidok a CANopen halézatrél és pontos leirds a CANopen paraméterekrél a CANopen

kezelési utasitasban talalhatok.
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PBO11 terepi busz kartya Profibus DP-hez

A frekvenciavalté szoftvere >pDRIVE< PBO11 opcidkartya
fogadasara teljes mértékben el6 van készitve és DP slaveként
mikddik a PROFIDRIVE specifikacioknak megfeleléen.

1 Profibus opcidkartya
Meghatarozas: Opcioés >pDRIVE< PBO11
Rendelési szam:8 P01 103

2 Profibus csatlakoz6 (egyenes) bekapcsolhaté lezard ellenallas-
sal

Meghatarozas: Opcids >pDRIVE< PROFIBUS PLUG

Rendelési szam:8 P01 306

Miiszaki adatok:

140

Cim 1-t6l 126-ig, kapcsoldval allithatd

max. 126 résztvevo (32 per szegmens)

9.6 /19.2 / 93.75 kBit/s baud rate max. 1200 m kabelhosszon (kabeltipus A, 0.34 mm?)
187.5 kBit/s baud rate max. 1000 m kabelhosszon (kabeltipus A, 0.34 mm?)

500 kBit/s baud rate max. 400 m kabelhosszon (kabeltipus A, 0.34 mm?)

1.5 MBit/s baud rate max. 200 m kabelhosszon (kabeltipus A, 0.34 mm?)

3/6/ 12 MBit/s baud rate max. 100 m kabelhosszon

RS 485 interfész az EN 50170-nek megfeleléen

Konfiguracios fajl: MXPB1101.GSD
A 3]l elérhet6 a frekvenciavaltéhoz mellékelt CD-ROM-on, valamint www.pdrive.com honlaprél szabadon
letdlthetd.

PBO tipusok 1 -5
Diagnosztikai LEDek: 2 (allapot és adatforgalom)

Mivel az opcidés >pDRIVE< PBO11 a frekvenciavaltd ellilsé oldalara csatlakozik, ezért hatassal van a
berendezés teljes mélységére (lasd "Miszaki adatok" fejezetet, a 75. oldaltdl).

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok legfeljebb 2 opcidkartyaval lathatdk el (sorkapocs bévité
és/vagy terepi busz).

Annak érdekében, hogy egy frekvenciavaltét halozat lekapcsolas alatt (halézati magneskapcsold
vezérlés, levalasztdkapcsolo, ...) is vezérelhessen Profibuson keresztiil, az elektronikat meg kell taplalni
kiilsé 24V puffer feszlltséggel.

Tovabbi informaciok a Profibus haloézatrél és pontos leiras a Profibus paraméterekrél a Profibus
kezelési utasitasban talalhatok.

HTLL

8 P01 002 HU.00/00



HTLL

8 P01 002 HU.00/00

1011 és 1012 sorkapocs bovitok

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok széleskorl vezérld
sorkapcsokkal vannak ellatva alapkiépitésben. Az 6sszes bemenet és
kimenet hasznalata és funkciéja paraméterezheté.

Kibévitéshez >pDRIVE< 1011 és >pDRIVE< 1012 opciokartyak allnak

rendelkezésre. Mindkét kartya hasznalhaté, de azonos opcidkartyak
kézul csak egy hasznalhato egy idében, egy készullékben.

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< 1011
Rendelési szam: 8 P01 101
Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< 1012
Rendelési szam: 8 P01 102

Vezérlé sorkapcsok listaja

Standard | Opcids Opcios Max.
Vezérl6 sorkapcsok felszere- | >pDRIVE< | >pDRIVE< |felszere-
lés 1011 1012 lés

Referencia +10V X - - X
feszlltségek 10V _ X X X

+24 'V X X X X
Kils6 puffer feszliltség 24 V DC X - - X
Bemenetek
Analég bemenetek 0...+10 V (differencialis) 1x - - 1Xx
(hatarok és felhasznalas  0(4)...20 mA (differencialis) - - 1x 1x
paraméterezhetd) vagylagosan 0...+10 V vagy 0(4)...20 mA | 1x - 1x 2x
Digitalis bemenetek DI (24 V, pozitiv / negativ logika) 5x 4x 4x 13x
(funkcié paraméterezhetd) vagylagosan DI vagy termisztor 1x — — 1x
Termisztor Termisztor - 1x 1x 2X
bemenetek vagylagosan DI vagy termisztor 1x - - 1x
Biztonsagi bemenet "Biztos leallas" 1x - - 1x
Digitalis ref. érték 0...30 kHz - - 1x 1x
Kimenetek
Analog kimenetek  y5qyiagosan 0...+10 V vagy 0(4)...20 mA | 1x - - 1x
(gz’aktué’lis értékek
';g’f‘a';séztt:fzheté) vagylagosan +10 V vagy 0(4)...20 mA |- - 2x 2x
Digitalis kimenetek 0, collector 24 V DC - ox 2x 4x
(funkcio paraméterezhetd)
Relé kimenetek N.O./N.C. 1x 1x 1x 3x
(funkcié paraméterezhetd) N.O. 1Xx — - 1x

=

@\ Mivel az opcidés >pDRIVE< 1011 és >pDRIVE< 1012 a frekvenciavalté elilsé oldalara csatlakozik, ezért
hatdssal van a berendezés teljes mélységére (lasd "MUszaki adatok” fejezetet, 75. oldaltdl).

0 A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok legfeljebb 2 opcidkartyaval lathatdk el (sorkapocs bévité
és/vagy terepi busz).
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A frekvenciavalté alapkiépitésii vezérlé sorkapcsainak miiszaki leirasa

Sorkapocs

Meghatarozas

Leiras

+10

Feszlltségforrds a poten-
ciométerhez 1...10 kQ

+10V DC (10.5V £0.5 V)
max. 10 mA; rovidzar-védett

Analég bemenet Al1

-10...+10 V DC, differencialerésit6, lebegés max. 24 V *)

Al1+ e . . e 1y .
Al1- (Felhasznélas és hatarok Reakciéidd 2 ms 0.5 ms, felbontas 11 bit + 1 eléjel bit, pontossag
paraméterezhetéek) +0.6 % AY = 60 °C (140 °F) mellett, linearitas +0.15 %
COM Test 0 V referencia potencial az analég be-/kimenetekhez
Analég bemenet A2 — 0..+10 V DC (lebegés. 24 V), impedancia 30 kQ *) vagy
Al2 (Kivalasztas, hatarok és — 0(4)...20 mA, impedancia 250 Q
felhasznalas S in . .
paraméterezhets) Reakcioidé 2 ms +£0.5 ms, felbontas 11 bit,
Pontossag £0.6 % A® = 60 °C (140 °F) mellett, linearitas +0.15 %
COM Test 0 V referencia potencial az analog be-/kimenetekhez
Analég kimenet AO1 — 0...+10 V DC, min. terhel6 impedancia 500 Q *) vagy
AO1 (Kivalasztas, hatarok és — 0(4)...20 mA, max. terhelé impedancia 500 Q
;e;:‘::jéjg'feiheté) Felbontas 10 bit, reakcioidd 2 ms + 0.5 ms,
pontossag £1 % AY = 60 °C (140 °F) mellett, linearitas 0.2 %
P24 Kiilsé puffer fesziiltség +,24 V, QC (m|n.. 19 V,’ ma.x.’30 V) a vezérlGelektronika kulsd
tapellatasa, teljesitmény igény 30 W
oV Test Referencia potencial a digitalis bemenetekhez és
0V a P24 kilsé tapfesziltséghez
DI Digitalis bemenetek +24 V DC (max. 30 V), impedancia 3.5 kQ, Reakci6idé 2 ms +0.5 ms
DI2 D|1---D|5, , Pozitiv logika (Source) vagy negativ logika (Sink)
DI3 (nghnﬁz?ggjﬁew Kompatibilitas: Level 1 PLC Standard IEC 65A-68
DI4 gink,Source_étka’pcsdés swi | SW1 Source (gyari beallitas): Magas > 11 V DC, Alacsony < 5V DC
DI5 vélasztokapcsoloval) SW1 Sink Int. vagy Sink Ext.: Magas < 10 V DC, Alacsony > 16 V DC
P — SW2 valasztékapcsold LI allas (gyari beallitas):
Digitalis bemenet DI6
Valggly I Digitalis bemenet D16, adatai azonosak, mint a DI1 - DI5
DI6 termisztor bemenet 1 —  SW2 vélasztékapcsolé PTC allas:
(TH1) (Felhasznalas Termisztor TH1, max. 6 soros PTC termisztorhoz *)
parameterezhetd, atkapcsolas Termisztor névleges érték < 1.5 kQ, kiiszobérték 3 kQ,
SW2 valasztokapesoloval) Kioldasi érték 1.8 kQ, révidzarfigyelés < 50 Q
) o o — SW1 vélasztékapcsolé Source vagy Sink Int allas.:
Mintavételi feszliltség a +24 V DC (min. 21 V, max. 27 V), révidzar-védett
+24 digitalis bemenetekhez max. 200 mA (beleértve az 6sszes opciot)
(Sink/Source-atkapcsolas i ; L. L
SW1 valasztékapcsoléval) — SWH1 valasztokapcsolo Sink Ext. allas:
Bemenet a digitalis bemenetek kiilsé +24 V DC tapellatasahoz
Digitalis bemenet 24 V DC (max. 30 V) *)
A "Biztos leallas" (Power | Impedancia 1.5 kQ, sz(irésidé 10 ms, Magas > 17 V, Alacsony <2V
PWR Removal) biztonsagi Ha a PWR nincs csatlakoztatva a 24 V-hoz, akkor a motor inditasa
funkcié bemenete nem lehetséges (a Biztonsagi funkcionalitasrél sz6l6 EN 954-1
szabvanynak megfeleléen, IEC / EN 61508 és IEC/EN 61800-5-2)
R1A Relé kimenet 1 Kapcsolasi képesség min. 3 mA 24 V DC mellett (relé uj allapotban)
R1B (R1A N.O. kontaktus, Kapcsolasi képesség max. 5 A 250 V AC (cos ¢ = 1) vagy 30 V DC,
R1C R1B N.C. kontaktus) max. 2 A 250 V AC (cos ¢ = 0.4) vagy 30 V DC (L/R =7 ms)
Reakciéidd 7 ms +0.5 ms, életciklus 100.000 kapcsolas a max.
o kapcsolasi képesség mellett
R2A Rele kimenet 2 A lekérdezd fesziiltségnek dsszhangban kell lennie a ll-es
R2C (R2A N.O. kontaktus)

tulfesziiltség kategoriaval, azért, hogy a fennmaradé sorkapcsokra a
PELV (érintésvédelmi torpefesziltség) feltételek teljesiljenek.

Max. vezeték keresztmetszet: 1.5 mm? (AWG16), 0.25 Nm (2.5 mm? (AWG14), 0.6 Nm a relé sorkapcsokhoz)

*) Arnyékolja a kabelezést és a kabelt a motorkabeltd| elvalasztva fektesse !
A maximalis kadbelhossz 20 m a TH1 termisztorbemenethez és 15 m a PWR "Biztos ledllas" biztonsagi
bemenethez.
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Az 1011 opcidkartya vezérlé sorkapcsainak miiszaki leirasa

Sorkapocs | Meghatarozas Leiras
Kapcsolasi képesség min. 3 mA 24 V DC mellett (relé uj allapotban)
Kapcsolasi képesség max. 5 A 250 V AC (cos ¢ = 1) vagy 30 V DC,
R3A Relé kimenet 3 max. 2A 2”50 V AC (cos ¢ = 0.4-) vagy 30 V DC (L/R = 7 ms)
R3B R3A N.O. kontaktus, R3B kReakcul)!dpk?’ ms iQ.5 m?l, életciklus 100.000 kapcsolas a max.
R3C N.C. kontaktus) apcsolasl kepesseg me et_’f .
A lekérdez6 feszliltségnek 6sszhangban kell lennie a ll-es
tulfesziiltség kategoriaval, azért, hogy a fennmaradé sorkapcsokra a
PELV (érintésvédelmi torpefesziiltséq) feltételek teljesuljenek.
.10 Fesziiltségforras a poten-|-10 V DC (-10.5V 0.5 V)
ciométerhez 1...10 kQ max. 10 mA; rovidzar-védett
i o o — SWa3 vélasztékapcsolé Source vagy Sink Int. allas:
Mintaveteli feszlltseg a +24V DC (min. 21V, max. 27 V), révidzar-védett
+24 digitalis bemenetekhez max. 200 mA (az alapkésziilékhez és opcidkhoz)
(Sink/Source-atkapcsolas 3 . . i
SW3 valasztokapcsoloval) — SW3vélasztékapcsold Sink Ext. allas:
Bemenet a digitalis bemenetek kiilsé +24 V DC tapellatasahoz
DI7 | Digitalis bemenetek +24 V DC (max. 30 V), impedancia 3.5 kQ, Reakci6idé 2 ms +0.5 ms
DI8 ‘ D|7---D|1’O, Pozitiv logika (Source) vagy negativ logika (Sink)
DI9 (Felhaszndlas Kompatibilitas: Level 1 PLC Standard IEC 65A-68
| paraméterezhetd, . s N
DI0 Sink/Source-atkapcsolas SW3 SW3 Spurce (gyari b(_aallltas). Magas > 11 V DC, Alacsony <5V DC
valasztokapcsoléval) SWa3 Sink Int. vagy Sink Ext.: Magas < 10 V DC, Alacsony > 16 V DC
oV Test 0V referencia potencial a digitalis bemenetekhez
TH2+ max. 6 soros PTC termisztorhoz *)
THo- Termisztor bemenet 2 Termisztor névleges érték < 1.5 kQ, kiiszdbérték 3 kQ,
Kioldasi érték 1.8 kQ, révidzarfigyelés < 50 Q
Digitalis kimenet DO1 +24 V DC Open-Collector-Kimenetek, lebegd test
DO1 (Fe'has,f“a'aﬁ s Pozitiv logika (Source) vagy negativ logika (Sink)
pD?ra,;“,T, er:,z et) 503 Kompatibilitas: Level 1 PLC Standard IEC 65A-68
Igitalis Kimene Kapcsolasi képesség max. 200 mA 12...30 VDC
DO2 (Felhasznalas
paraméterezhetd) Reakci6id6: 2 ms +0.5 ms
CDO Kbz6s Referencia potencial a digitélis kimenetekhez
oV Test 0 V altalanos hasznalat

Max. vezeték keresztmetszet: 1.5 mm? (AWG16), 0.25 Nm (2.5 mm? (AWG14), 0.6 Nm a relé sorkapcsokhoz)
*) Arnyékolja a kabelezést és a kabelt a motorkabelté| elvalasztva fektesse !
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Az 1012 opcidkartya vezérlé sorkapcsainak miiszaki leirasa

Sorkapocs | Meghatarozas Leiras
Kapcsolasi képesség min. 3 mA 24 V DC mellett (relé uj allapotban)
Kapcsolasi képesség max. 5 A 250 V AC (cos ¢ = 1) vagy 30 V DC,
RAA Relé kimenet 4 max. 2 A 250 V AC (cos ¢ = 0.4) vagy 30 V DC (L/R =7 ms)
R4B (R4A N.O. kontaktus Reakcididd 7 ms 0.5 ms, életciklus 100.000 kapcsolas a max.
RAC R4B NC .kontaktus), kapcsolasi képesség mellett
A lekérdez6 fesziltségnek dsszhangban kell lennie a ll-es
tulfesziltség kategoriaval, azért, hogy a fennmarado sorkapcsokra a
PELV (érintésvédelmi torpefesziiliség) feltételek teljesuljenek.
10 Feszliltségforrds a poten-|-10 V DC (-10.5V 0.5 V)
ciométerhez 1...10 kQ max. 10 mA; rovidzar-védett
Al3+ Analog bemenet A13 0(4)...20 mA, differencialerésitd, impedancia 250 Q,
Al3- (Felhasznalas és hatarok Reakcioidd 5 ms +1 ms, felbontas 11 bit + 1 el§jel bit, pontossag +0.6
paraméterezhetéek) % AY =60 °C (140 °F) mellett, linearitas +0.15 %
Analég bemenet Al4 — 0...+10 V DC (lebegés max. 24 V), impedancia 30 kQ *) vagy
Ald (Kivalasztas, hatarok és — 0(4)...20 mA, impedancia 250 Q
;e;’r‘:;zé’gg'feiheté) Reakcioidd 5 ms +1 ms, felbontas 11 bit,
Pontossag £0.6 % A® = 60 °C (140 °F) mellett, linearitas +0.15 %
COM Test 0 V referencia potencial az analog be-/kimenetekhez
— 0...10 V DC vagy -10/+10 V DC a szoftver beallitasnak
A02 Analég kimenet A02 megfe'ek’jen,
min. terheld impedancia 500 Q *) vagy
— 0(4)...20 mA, max. terhel6 impedancia 500 Q
AO3 Analog kimenet AO3 Felbontas 10 bit, Reakciéidd 5 ms +1 ms, pontossag +1 %
AY =60 °C (140 °F) mellett, linearitas £0.2 %
) o o — SW4 vélasztékapcsolé Source vagy Sink Int. allas:
Mintavételi feszliltség a +24 V DC (min. 21 V, max. 27 V), révidzar-védett
+24 digitalis bemenetekhez max. 200 mA (az alapkésziilékhez és opcidkhoz)
Sink/S -atk F
W vamstrapacray |~ SWa valasztokapesolo Sink Ext. allas.:
Bemenet a digitalis bemenetek kiilsé +24 V DC tapellatasahoz
DI11  Digitalis bemenetek +24 V DC (max. 30 V), impedancia 3.5 kQ, Reakciéidé 2 ms +0.5 ms
DI12 DI11 ---D|,1,4 Pozitiv logika (Source) vagy negativ logika (Sink)
Dz |Fehasznalds Kompatibilitas: Level 1 PLC Standard IEC 65A-68
‘gink/Source-étkabcsolés swa | SW4 Source (gyari beallitas): Magas > 11 V DC,Alacsony <5V DC
D114 valasztokapcsoléval) SW4 Sink Int. vagy Sink Ext.: Magas < 10 V DC, Alacsony > 16 V DC
oV Test 0 V referencia potencial a digitalis bemenetekhez
TH3+ max. 6 soros PTC termisztorhoz *)
TH3- Termisztor bemenet 3 Termisztor névleges érték < 1.5 kQ, kiiszdbérték 3 kQ,
Kioldasi érték 1.8 kQ, rovidzarfigyelés < 50 Q
Frekvencia tartomany 0...30 kHz, 1:1 £10 %, reakci6idé 5 ms +1 ms
. Bemeneti feszlltség 5V DC, 15 mA
FP Frekvencia bemenet FP | o o ros ellendlias 12 V-hoz = 510 ©, 15 V-hoz = 910 ©, 24 V-hoz = 1.3
kQ (max. 30 V); Magas > 3.5V, Alacsony < 1.2V
Digitalis kimenet DO3 +24 V DC Open-Collector-kimenetek, lebegé test
DO3 (Fe'has,f”a'aﬁ s Pozitiv logika (Source) vagy negativ logika (Sink)
"D?r"’fm,’f_ er:_z et) 554 Kompatibilitas: Level 1 PLC Standard IEC 65A-68
504 (Fggaasfnél';'s‘e”a Kapcsolasi képesség max. 200 mA 12...30 VDC
paraméterezhetd) Reakcioid6: 2 ms £0.5 ms
CDO K6z06s Referencia potencial a digitalis kimenetekhez
oV Test 0 V altaldnos hasznalat

Max. vezeték keresztmetszet: 1.5 mm? (AWG16), 0.25 Nm (2.5 mm? (AWG14), 0.6 Nm a relé sorkapcsokhoz)
*) Arnyékolja a kabelezést és a kabelt a motorkabeltd| elvalasztva fektesse !
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Fordulatszam visszacsatolas SFB

Az SFB "fordulatszam visszacsatolas" pontos fordulatszamjelzésre és 0 Hz-en
torténd kiesés elkerilésére vagy alternativaként pontos fordulatszam-
szabalyozdsra haszndlhaté. Ez az opci6 a >pDRIVE< MX pro
frekvenciavaltdkhoz érheté el!

Harom kilénb6z6 opcid all rendelkezésre:

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< SFB 5V RS§422
Rendelési szam: 8 P01 110

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< SFB 15V RS§422
Rendelési szam: 8 P01 111

Meghatarozas: Opciés >pDRIVE< SFB 24V PP
Rendelési szam: 8 P01 112

Részletezés >pDRIVE< SFB 5V RS422

Option SFB 5V RS422
“Speed-feed-back”
ENCODER ~ ~ .
RS422 (5V) {“: OVs oo >  Tépfesziltség +5V
+Vs "o DC enkoderhez <200mA
T +Vs — — (potencialmentes)
J_L 1 1 =
{j:g 1 X X1 g |Ib B Bjel (90° eltolt)
0Vs >< >< K ﬁ A Ajel
B _[1LITL I
B [ L[
T
A LT
Sorkapocs Meghatarozas Részletes leiras
0Vs . e " max. 200 mA, 5 V DC fesziiltségen (max. 5.5 V),
Enkoder fesziltség ellatasa . e g
+Vs tulterhelés és rovidzar ellen védett
E Inkrementalis logikai bemenetek
B (A jeltdl 90°-al eltolt) Max. 10,000 impulzus / fordulat
A Max. 300 kHz
A Inkrementalis logikai bemenetek
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Részletezés >pDRIVE< SFB 15V RS422

ENCODER

Option SFB 15V RS422
“Speed-feed-back”

B - e mmccc et et e et et e e e e e, - -
RS422 (13V) ) ™ OVs |—oc -  Tpfesziltség +15V
+Vs \ [ L DC enkoderhez <175mA
\ — — +Vs — —  (potencialmentes)
Il — — B )
{iXU ] >< N4 5 B B jel (90° eltolt)
/ [ [ K
0Vs X X X A w A Ajel
N [
o o
1 1 1

0Vs . I ‘o max. 175 mA, 15 V DC fesziiltségen (max. 16 V),
Enkdder fesziltség ellatasa . e .

+Vs tulterhelés és rovidzar ellen védett

E Inkrementalis logikai bemenetek

B (A jeltSl 90°-al eltolt) Max. 10,000 impulzus / fordulat

A Max. 300 kHz

A Inkrementalis logikai bemenetek

Részletezés >pDRIVE< SFB 24V PP

ENCODER
Push-Pull (24V)

Option SFB 24V PP
“Speed-feed-back”

Téapfesziltség +24V

0Vs —fbc

- DC

enkoderhez <100mA

(potencidlmentes)

+Vs

B jel (90° eltolt)

> |>||m|m

Ajel

s

0Vs . I fox max. 100 mA, 24 V DC fesziiltségen (max. 25 V),
Enkdéder fesziltség ellatasa . S .

+Vs tulterhelés és rovidzar ellen védett

B Inkrementalis logikai bemenetek Max. 10,000 impulzus / fordulat

B (A jeltél 90°-al eltolt) Max. 300 kHz

X 0 allapot, ha<1.5V

A Inkrementalis logikai bemenetek 1 dllapot, ha > 11.5és <25V
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Kiils6 opciok

RFI radiofrekvencias interferenciasziiro

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok tartalmaznak beépitett radié
interferencias szirét, ipari kbrnyezetben valé hasznalathoz. Ez a szird
eleget tesz az EN 61800-3 EMC szabvany C2 "lakott kdrnyezet"
kategoriaban foglaltaknak >pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V4,0

esetében és a C3 "ipari kornyezet" kategorianak megfeleléen az 0sszes
— | RFIF— MX @ frekvenciavalté 5.5 KW-tdl.

Olyan alkalmazasokban, melynél szikséges az "1.sz. - lakott kdrnyezet"
C1 vagy C2 kategoria, és hosszu motor kabel esetében tovabbi
opciés >pDRIVE< RFl szlir6 szlkséges. Ezek a szlrék a frekvenciavaltd
halézati oldalara csatlakoznak.

A radiointerferencias sz(ir6k elhatarolasi tényezéjének hatasossagahoz a lehetd legjobb mindségii
nagyfrekvencias (HF) kapcsolat sziikséges a motor, a motorkabel arnyékolasa és a sziré kozott!

f A >pDRIVE< RFI sz(ir6k nem alkalmasak nem foldelt (IT) halézatokhoz!
A beépitett radidinterferencias sz(ir6k atkapcsolhatdk/atkothetéek IT halézatban vald hasznalathoz.

Kérjuk, hasznalja a Kiosztasi tablazatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltonak
megfelel6 >pDRIVE< RFI sz(ir6 kivalasztasahoz.

L A megengedett motorkabel hosszakat a "Motorkabel hosszak" fejezetben, a 57. és 112. oldalon adtuk
meg.

A >pDRIVE< RFI 480/12-TN...480/180-TN opcios szlr6k a frekvenciavaltdé mogoétti, vagy a frekvenciavaltd
mellett balra val6é felszereléshez lettek kialakitva. Minden esetben lgyelni kell a j6 minéségl kotések
kialakitasara a motorkabel arnyékolasa és a frekvenciavalté kozt.

A >pDRIVE< RFI 480/300-TN...480/800-TN opcids szlir6k esetén jol vezetd és nagy fellleti kotésekkel kell
Osszekotni a motorkabel arnyékolast a frekvenciavaltoval. Ez a HF (nagyfrekvencias) csatlakozas meghatarozza
a hajtas radidinterferencias kibocsatasat.

A véddboritas, melyet a frekvenciavaltéval szallitunk, véd a kontaktusok véletlen érintésétdl.

Altalanos miiszaki adatok

Uzemi fesziiltség 3AC 380V -15%...480V +10 %

Névleges frekvencia 50/60 Hz £5 %

Tulterhelhetéség 150 % 60 sec-ig 10 percenként, 200 % 2 sec-ig

Kornyezeti homérséklet -10...+50 °C (60 °C-ig teljesitmény leértékeléssel)

Tarolasi hémérséklet -40...470 °C

Magassag 0...1000 m (3000 m-ig teljesitmény leértékeléssel, de max. 2000 m "Corner
grounded hal6zatoknal")

Ellenallas rezgésekre 1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en az IEC/EN 60068-2-6 szerint

Ellenallas litédésre 15 g 11 ms-ra az IEC/EN 60068-2-27 szerint

Tanusitvanyok CE, UR, GOST
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8 P01 280 8 P01 281 8 P01 282 8 P01 283
12 A 26 A 35A 46 A

7 mA 8 mA 7 mA 14 mA

3mA 3mA 3mA 3mA

IP20, felsé rész IP41

5W 6WwW 14 W 13W

2.2 kg 4 kg 6 kg 7 kg

290 mm 325 mm 370 mm 380 mm

275 mm 309 mm 355 mm 365 mm

275 mm 309 mm 355 mm 365 mm

130 mm 155 mm 175 mm 210 mm

105 mm 130 mm 150 mm 190 mm

40 mm 50 mm 60 mm 60 mm

4x D45 mm/ A4xB45mm/ 4x55mm/ 4x55mm/
2XJ4.5mm 2xJ4.5mm 2Xx 355 mm 2X355mm
max. 4 mm? max. 6 mm? max. 10 mm? max. 16 mm?
max. 4 mm? max. 6 mm? max. 10 mm? max. 16 mm?
8 P01 284 8 P01 285 8 P01 286 8 P01 287
72 A 90 A 92 A 180 A

60 mA 60 mA 60 mA 140 mA
3mA 3mA 3mA 3mA

IP20, fels6 rész IP41

14 W 11W 30W 58 W

12 kg 15 kg 17 kg 40 kg

500 mm 525 mm 650 mm 750 mm

460 mm 502.5 mm 631 mm 725 mm

480 mm 502.5 mm 631 mm 725 mm

230 mm 240 mm 240 mm 320 mm

190 mm 200 mm 200 mm 280 mm

62 mm 79 mm 79 mm 119 mm

- 40 mm 40 mm 80 mm

4x 6.6 mm/ 4x 6.6 mm/ 4x 6.6 mm/ 4xZ9mm/
2 X 6.6 mm 4 X 6.6 mm 4 x 6.6 mm 4 X9 mm

max. 50 mm?

max. 50 mm?

max. 50 mm?

max. 150 mm?

max. 50 mm?

>pDRIVE< RFI 480/12-TN - RFI 480/72-TN

a

A3

D1 A

3 &

A2

A1

max. 50 mm?

max. 50 mm?

max. 150 mm?

>pDRIVE< RFI 480/90-TN - RFI 480/180-TN

A3

.&._.

5

®

D1
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8 P01 288 8 P01 289 8 P01 290
300 A 580 A 740 A
350 mA 350 mA 350 mA
3 mA 3 mA 3 mA
IPOO0, érintésvédelemmel
60 W 125 W 210 W
13 kg 15 kg 25 kg
306 mm 306 mm 356 mm
300 mm 300 mm 350 mm
40 mm 95 mm 100 mm
120 mm 120 mm 145 mm
260 mm 260 mm 280 mm
235 mm 235 mm 255 mm
210 mm 210 mm 230 mm
135 mm 135 mm 170 mm
65 mm 65 mm 85 mm
800 mm 800 mm 900 mm
6 X912 mm 6 X912 mm 6 X912 mm
25 x 6 mm 32 x 8 mm 40 x 10 mm
1xM10 2 xM10 2 xM10
M12 M12 M12
>pDRIVE< RFI 480/300-TN - RFI 480/800-TN
4 PPl g t & fg P R
& e? — & ¢
b
z 2 & & —] & &
b3
& & —1 & &
r — p L/
A |l T o1 0
_._LE 60 | 60 |
C1 B3
B2
B1
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DCL koézbensokori fojto

A DC fojtdé csokkenti a halézati aram felharmonikusokat és ezaltal
redukélja a teljes haldzati aramot.

>pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok csatlakoztathatok standard

DL ipari halézatokhoz kilén teenddk nélkul.

l!l A kis teljesitményi berendezések tipikusan alacsony zarlati szilardsaggal
Q rendelkezd haldzatrol lzemelnek.
M

A 18.5...75 kW teljesitmény tartomanyban a DC fojté standard beépitett a
berendezésekbe, és ezaltal azok alkalmasak magasabb zarlati
szilardsagu halézatokhoz 22kA-ig.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok 90 kW-t6l hozzajuk
illeszkedd teljesitményl transzformatorokrdl valé lUzemeltetéshez lettek
kialakitva. Nagyobb =zarlati szilardsagu halézathoz mindenképp
szikséges egy kilsé fojtd, és mindig javasolt, az aram felharmonikusok
csokkentésének érdekében.

>pDRIVE< DCL vagy >pDRIVE< DCL-BOX opci6 hasznalata altalaban szikséges:
— ha a frekvenciavaltot lakott kdrnyezetben hasznaljak
— max. 35 (50) kA zarlati szilardsagu betaplalé halézathoz
— ha tébb frekvenciavaltot Gzemeltetlink k6zos betaplalasrol
— ha afazisjavito berendezés tulterhelédhet a frekvenciavalté miatt
— ha a frekvenciavalté generator segitségével tzemel
— ha a halézat aszimmetrigja = 1.8 %

Tovabba keérjik, tartsa be a kdvetkezdket, a berendezés méretétdl fliggden:

— >pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V15
Opcids >pDRIVE< DCL szilkséges, ha a hal6ézat zarlati szilardsaga: 5...35 kA

— >pDRIVE< MX eco & pro
Opcids >pDRIVE< DCL szilkséges, ha a hal6zat zarlati szilardsaga: 22...35 kA

— >pDRIVE< MX eco & pro 90 kW-tdl
Opcids >pDRIVE< DCL sziikséges, ha a berendezés nem megegyez6 teljesitményi transzformatorrol
Uzemel. Maximalis haldzati zarlati szilardsag 50 kA.

Amennyiben opcidés >pDRIVE< DCL fojtoét hasznal 16...75 A névleges aramu frekvenciavaltd esetében, tartsa
be az IEC/EN 61000-3-12 szabvanyban rogzitett aram felharmonikusokra vonatkozé értékeket. Ennek
kovetkeztében névleges/révidzarasi aram arany = 120 sziikséges.

,

@‘ Keérjik, hasznalja a Kiosztasi tablazatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltonak
megfelel6 >pDRIVE< DCL vagy DCL-BOX kivalasztasahoz.

\. Y,

Altalanos miiszaki adatok >pDRIVE< DCL opci6
Uzemi fesziiltség 400...850 V DC
Tulterhelhetéség 150 % 60 sec-ig 10 percenként, 200 % 2 sec-ig
Kornyezeti homérseklet |-10...+50 °C (60 °C-ig teljesitmény leértékeléssel)
Tarolasi hémérséklet -40...+70 °C
Magassag 0...1000 m (3000 m-ig teljesitmény leértékeléssel)
Ellenallas rezgésekre 1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en az IEC/EN 60068-2-6 szerint
Ellenallas utédésre 15 g 11 ms-ra az IEC/EN 60068-2-27 szerint
Védettség IP20
Tanusitvanyok CE, UR, cUR, GOST
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Tipikus aram felharmonikusok az opciés >pDRIVE< DCL DC fojté hasznéalataval 400 V, 50 Hz értéken

>pDRIVE< |Pn |lec  |In H1 |Felharmonikusok névleges terhelésnél [%]

MXeco  |kwW][[kA] [[A]l |lA] |H5 |H7 [H11 |H13 |H17 [H19 |H23 [H25 |H29 [H31 |H35 |H37 |H41 [H43 |H47 [H49 |THD
4v0,75 0.75(5 [1.77 |1.6 |34.6|23.7 |8.90(7.80 |5.60 |4.80 |4.10 |3.50 |3.20 |2.80 |2.60 |2.30 |2.20 {1.90 |1.90 |1.70 |45.0
4V1,5 15 [5 |3.34 [3.0 |35.6(23.5(8.95(7.65|5.61|4.74|4.06|3.49(3.16 |2.76 |2.57 |2.28 |2.15 |1.94 [1.83 [1.68 [45.5
4v2,2 22 |5 |4.83 |4.4 |35.8(22.8(8.707.11|5.41|4.36|3.893.20 |3.01 |2.53 |2.43 |2.09|2.01 [1.77 [1.70 [1.53 [45.0
4V3,0 3.0 |5 [6.13 |5.7 [31.6]|18.8(9.41(6.82|5.88 |4.57 |4.24 |3.38 |3.28 [2.67 [2.63 [2.19 (2.16 |1.86 |1.80 |1.60 |40.1
4V4,0 40 5 18.23 |7.5 |36.2(21.6(9.008.17 |5.52|4.17|3.93|3.05|3.00 |2.40 |2.38 |1.98 |1.93 [1.68 [1.58 [1.45 |44.7
4v5,5 55 [22 [10.8 |9.8 |34.9(23.1(9.68(4.05(6.12|5.18 [4.45|3.83 |3.48 |3.04 |2.85|2.52 |2.40 |2.14 |2.06 |1.85 |45.2
4V7,5 75 |22 [15.0 |14 [34.1]|20.5|8.57|6.43|5.28(3.95|3.78 |2.89(2.90 [2.28 [2.32 [1.88 [1.90 [1.59 [1.58 |1.37 |42.3
4v11 11 (22 |21.1 |19 |35.2]20.1(8.95[6.50 [5.41 [4.02 [3.80 [2.95 |2.86 |2.32|2.231.90 |1.77 |1.60 |1.42 |1.37 |43.1
4v15 15 (22 |28.2 |26 |[35.2]20.0(8.98(6.49 [5.43 [4.02 (3.82(2.94 |2.88|2.32|2.24|1.90|1.78 |1.60 |1.43 |1.37 |43.1
4v18 18.5(22 |33.9 [32 [29.4(15.2(8.85(6.18 |5.39 |4.04 |3.78|2.98 |2.83|2.34|2.18|1.90 |1.70 |1.58 [1.33 [1.33 [35.2
4v22 22 (22 |40.9 |38 |32.8(18.7(8.60|6.42|5.28 |4.09|3.75|3.03 |2.85|2.40 |2.25|1.97 |1.81 [1.67 [1.48 |1.44 |40.4
4v30 30 [22 |54.1 |51 |30.0(16.3|8.75(6.27 |5.32|4.07 [3.73|3.01 |2.79|2.37 |2.15|1.94 |1.69 |1.62 |1.33 |1.38 |37.0
4v37 37 |22 [66.4 |63 [28.5|15.0(8.63/6.08|5.23|4.00|3.65|2.97 [2.71(2.34 [2.07 [1.90 [1.61 |1.58 [1.26 |1.32|35.1
4v45 45 (22 183.1 |76 |38.3(21.0(8.24 |5.81|4.85|3.48|3.33|2.54|2.44|2.00|1.85|1.64 |1.42(1.38(1.10 [1.17 [45.6
4V55 55 |22 (98.6 |92 [32.9|16.8(8.50|5.68 |4.98 |3.62|3.38 |2.67 |2.44 [2.09 [1.81 [1.69 [1.37 [1.39 [1.04 |1.14|39.3
4V75 75 |22 (134 |12630.7 |14.4|8.40 |5.40 |4.84 |3.52 |3.21|2.59 |2.25 [2.00 [1.61 [1.58 [1.17 [1.25 |0.88 |0.96 |36.2
4v90 90 (35 [158 |145|36.7|20.7 [8.33(6.19 (4.93|3.78 [3.43|2.75 (2.56 |2.13 [1.99|1.72|1.59 |1.40 [1.29 |1.16 |44.3
4V110 110 [35 |188 [17533.2(16.6 (8.29 (5.60 [4.813.57|3.26|2.58 |2.36|1.97 |1.77 |1.53 |1.36 |1.20 [1.04 [0.95 [39.3
4V132 132 [35 |226 [210|34.9(17.1(8.21(5.36 [4.66 |3.33|3.11|2.40|2.22|1.82|1.64 |1.41|1.24 |1.10 |0.94 [0.86 [40.9
4V160 160 (50 |271 [252 |34.0(17.2(8.28 (5.59 [4.80(3.51|3.23|2.56|2.35|1.94 |1.76 |1.51|1.34 |1.20 [1.04 [0.95 |40.2
4V200 200 (50 |338 |[314|34.4(16.8(8.23|5.334.65(3.32(3.09/2.392.20 |1.81(1.63|1.38|1.22 (1.07 [0.91 [0.84 |40.2
4V250 250 |50 |418 |39132.7|14.9(8.15|5.14 [4.56 |3.26 [2.98 |2.32 [2.07 |1.71 [1.48|1.29 |1.07 |0.97 |0.78 |0.72|38.0
4V315 315 |50 [527 [492133.1|14.4|8.08|4.85|4.41(3.05(2.81|2.15(1.90 [1.57 [1.32 [1.15 [0.92 [0.84 |0.65 |0.61 |38.0
4V355 355 |50 [592 |556 [32.6|13.78.00 |4.73(4.32(2.99(2.71|2.09|1.80 [1.50 [1.22 [1.08 [0.84 |0.78 |0.57 |0.55 |37.2
4V400 400 (50 |660 [62331.2(12.6(7.95|4.71|4.262.99|2.63|2.06|1.71|1.45|1.12|1.01]0.75|0.70 [0.51 [0.49 |35.6
4V500 500 |50 (835 |782]33.5|13.1|7.75(4.28(3.97 |2.65|2.37 |1.82(1.49 1.26 [0.96 [0.88 [0.63 [0.61 [0.43 |0.42|37.5
4V630 630 |50 |1037 |980 |31.1|11.1|7.64 |4.23 (3.81|2.63 [2.15|1.73 [1.27|1.13 |0.77|0.73 |0.50 |0.48 |0.39 |0.36 |34.6
>pDRIVE< |Pn lec  |In H1 JFelharmonikusok névleges terhelésnél [%]

MX pro [kW] |[kA] [[A] Al |H5 [H7 |H11 |H13 [H17 |H19 [H23 |H25 |H29 [H31 |H35 |H37 [H41 |H43 [H47 |H49 |THD
4v0,75 0.75|5 |1.77 |1.6 |34.6/23.7(8.90(7.80 |5.60 |4.80 |4.10|3.50 |3.20 |2.80 |2.60 |2.30 |2.20 [1.90 |1.90 [1.70 |45.0
4V1,5 15 |5 |3.34 [3.0 |35.6(23.5(8.95(7.655.61|4.74|4.06|3.49|3.16 |2.76 |2.57 |2.28 [2.15 [1.94 [1.83 [1.68 [45.5
4v2,2 22 |5 ]4.83 |4.4 |35.8(22.8(8.70(7.11|5.41|4.36|3.89(3.20 |3.01 |2.53 |2.43 [2.09 [2.01 [1.77 [1.70 [1.53 |45.0
4V3,0 30 [5 16.13 |5.7 |31.6(18.8|9.41(6.82|5.88 |4.57 |4.24 |3.38 |3.28 |2.67 |2.63 [2.19 [2.16 [1.86 [1.80 [1.60 [40.1
4V4,0 4.0 |5 [8.23 7.5 |36.2(21.6(9.00(8.17 [5.52 [4.17|3.933.05|3.00 |2.40 |2.38 |1.98 |1.93 |1.68 |1.58 |1.45 [44.7
4V5,5 55 |22 [10.8 [9.8 |34.9/23.1(9.68|4.05(6.12]5.18 [4.45|3.83 |3.48|3.04 [2.85|2.52 [2.40 |2.14 |2.06 |1.85 |45.2
4V7,5 75 [22 |15.0 |14 |34.1|20.5|8.57|6.43|5.28|3.95|3.78 |2.89(2.90 |2.28 |2.32 [1.88 [1.90 [1.59 [1.58 [1.37 |42.3
4v11 11 |22 |21.1 |19 [35.2|20.1(8.95(6.50 [5.41 [4.02 (3.80 |2.95|2.86 |2.32|2.23|1.90 |1.77 |1.60 |1.42 |1.37 [43.1
4v15 15 |22 |28.2 |26 [35.2|20.0(8.98 (6.49 [5.43 [4.02 (3.82|2.94 |2.88 |2.32|2.24|1.90 |1.78 |1.60 |1.43 |1.37 [43.1
4v18 18.5(22 |33.9 |32 [29.4|15.2|8.85(6.18 [5.39 [4.04 [3.78 |2.98 |2.83|2.34|2.18|1.90 |1.70 |1.58 |1.33 [1.33 [35.2
4v22 22 (22 |40.9 |38 [32.8(18.7(8.60(6.42|5.28 |4.09|3.75|3.03 |2.85 |2.40 |2.25 [1.97 [1.81 [1.67 [1.48 [1.44 |40.4
4V30 30 (22 |54.1 |51 |30.0(16.3|8.75(6.27|5.324.07|3.73(3.01|2.79|2.37 [2.15 [1.94 [1.69 [1.62 [1.33 [1.38 37.0
4v37 37 (22 |66.4 |63 |28.5(15.0(8.63(6.08(5.23|4.00|3.65(2.97 |2.71|2.34 |2.07 [1.90 [1.61 [1.58 [1.26 [1.32 [35.1
4v45 45 |22 |83.1 |76 |38.3(21.0(8.24(5.814.85|3.48|3.33|2.54|2.44|2.00(1.85|1.64 [1.42 (1.38 [1.10 [1.17 |45.6
4V55 55 (22 198.6 |92 |32.9(16.8(8.50|5.68 |4.98|3.62|3.38|2.67 |2.44 |2.09|1.81(1.69 [1.37 [1.39 [1.04 [1.14 39.3
4V75 75 |22 |134 |126|30.7 |14.4 [8.40|5.40 [4.84 |3.52 [3.21 |2.59 [2.25|2.00 [1.61 |1.58 [1.17 |1.25 |[0.88 |0.96 |36.2
4v90/110 [110 |35 (188 [175]33.2(16.6(8.29(5.60 |4.81(3.57|3.26 [2.58 |2.36 [1.97 |1.77 [1.53|1.36 [1.20 |1.04 [0.95 |39.3
4V110/132 [132 (35 (226 [210]34.9]17.1|8.21|5.36 |4.66 |3.33 [3.11[2.40 [2.22 [1.82 [1.64 [1.41|1.24|1.10|0.94 |0.86 |40.9
4Vv132/160 [160 (50 (271 |[252]34.0]|17.2|8.28|5.59|4.80 |3.51(3.23 [2.56 [2.35 [1.94 [1.76 [1.51 |1.34|1.20 |1.04 |0.95 |40.2
4V160/200 [200 (50 (338 |[314]34.4]16.8(8.23|5.33|4.65|3.32(3.09 [2.39 (2.20 [1.81 [1.63 [1.38 [1.221.07 |0.91 |0.84 |40.2
4V200/250 [250 (50 (418 |391[32.7|14.918.15|5.14 |4.56 |3.26 [2.98 [2.32 [2.07 [1.71 [1.48 [1.29|1.07 |0.97 |0.78 |0.72 |38.0
4v250/315 [315 |50 (527 492 ]33.1|14.4|8.08 |4.85|4.41|3.05(2.81(2.15|1.90 [1.57 |1.32(1.15]0.92 [0.84 |0.65 [0.61 |38.0
4V315/400 [400 (50 (660 |[623]31.2|12.6(7.95(4.71|4.26|2.99(2.63 [2.06 [1.71 [1.45[1.12[1.010.75]0.700.51|0.49 |35.6
4v400/500 [500 (50 (835 |782]33.5(|13.1|7.75|4.28(3.97 |2.65(2.37 [1.82(1.49 [1.26 [0.96 [0.88 [0.63 |0.61|0.43|0.42|37.5
4V500/630 [630 (50 (1037 980 |31.1]11.1|7.64|4.23|3.81|2.63(2.15(1.73[1.27 [1.13 [0.77 [0.73|0.50 |0.48 |0.39 |0.36 |34.6
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A >pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75 berendezésekhez a >pDRIVE< DCL opcio kils6 egységként all
rendelkezésre, melyet a frekvenciavalto alsé részén talalhaté PO és PA/+ sorkapcsokhoz kell csatlakoztatni, az
0sszekotd sin helyére.

8 P01 200 8 P01 201 8 P01 202 8 P01 203 8 P01 204
225A 43 A 8 A 10.7 A 14.3 A
18 mH 10 mH 6.8 mH 3.9 mH 3.2mH
8w 11w 23 W 27T W 32W
0.65 kg 1 kg 1.7 kg 1.7 kg 2.2 kg
103 mm 103 mm 134 mm 134 mm 134 mm
60 mm 60 mm 96 mm 96 mm 96 mm
50 mm 50 mm 80 mm 80 mm 80 mm
95 mm 118 mm 115 mm 115 mm 120 mm
60 mm 77 mm 80 mm 79 mm 85 mm
51 mm 68 mm 65 mm 64 mm 70 mm
A4xJ3.5mm |4xD3.5mm |[4xD55mm ([4xD55mm [4x D55 mm
Sorkapcsok Sorkapcsok Sorkapcsok Sorkapcsok Sorkapcsok
2.5 mm? 2.5 mm? 2.5 mm? 2.5 mm? 2.5 mm?
Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs
10 mm? 10 mm? 10 mm? 10 mm? 10 mm?
8 P01 205 8 P01 206 8 P01 207 8 P01 208 8 P01 209
19.2 A 274 A 44 A 84.5A 171 A
2.2mH 1.6 mH 1.2 mH 0.52 mH 0.22 mH
33 W 43 W 58 W 98 W 125 W
2.5 kg 3 kg 4.3 kg 5.6 kg 9 kg
134 mm 134 mm 142 mm 171 mm -
96 mm 96 mm 108 mm 126 mm -
80 mm 80 mm 90 mm 105 mm -
120 mm 130 mm 145 mm 170 mm -
89 mm 99 mm 112 mm 120 mm -
74 mm 84 mm 97 mm 103 mm -
A4x355mm |4xD55mm |4xD55mm [4xID7 mm 4x 37 mm
Sorkapcsok Sorkapcsok Sorkapcsok Sorkapcsok Sorkapcsok
4 mm? 6 mm? 10 mm? 35 mm? 95 mm?
Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs
10 mm? 10 mm? 10 mm? 35 mm? 95 mm?
>pDRIVE< DCL 2... DCL 85 >pDRIVE< DCL 171
i Juuuuuuuuuuuyuuuy
[ : - :
f o d = )
== ' + 4x @7 -
|2 | |62 | : ; :
c2 B1 ‘l 222 |‘ | 217 || 18
c1 ' 240 '. 14 ' 280 '
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A >pDRIVE< DCL-BOX opcionalis elem a pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltokhoz 90 kW-t6l, melyet a
frekvenciavaltok tetejére kell telepiteni. Hasznalja a PO és PA/+ kapcsokat a frekvenciavaltok fels6 részén az
elektronikus csatlakoztatashoz. A DCL-Box igényli a frekvenciavaltok levegb6aramlasat, de egyidejileg
megnoveli a berendezés felsd veédettségét is, IP31-re. A hitélevegé csatorna a DC boxban és a
frekvenciavaltoban 1P54 kivitel(.

d 400...850 V DC

125 % 60 sec-ig 10 percenként, 135 % 2 sec-ig

-10...450 °C (60 °C-ig leértékeléssel)

-25..470 °C

0...1000 m (3000 m-ig leértékeléssel)

1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en az IEC/EN 60068-2-6 szerint
7 g 11 ms-ra az IEC/EN 60068-2-27 szerint

Forszirozott, a frekvenciavalto levegéaramlasanak segitségével

IP31, hiitélevegd csatorna IP54

CE, UR, cUR, GOST
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4x
@ 11.5mm

>pDRIVE< DCL-BOX 240 - DCL-BOX 700

8P01210 [8P01211 |8P01212 |[8P01213 |8P01214 |8P01215
243 A 290 A 351 A 486 A 574 A 702 A
380 A 471 A 558 A 760 A 840 A 1116 A
210 uH 150 uH 138 uH 105 pH 95 uH 69 uH
205 W 210 W 270 W 345 W 390 W 495 W
24 kg 32 kg 36 kg 53 kg 67 kg 67 kg
920 mm 1022 mm 1190 mm 1190 mm 1190 mm 1190 mm
680 mm 782 mm 950 mm 950 mm 950 mm 950 mm
320 mm 360 mm 340 mm 440 mm 595 mm 595 mm
4x 4x 4x 4x 4x
F1MM15mm | G11.5mm |F11.5mm |F11.5mm D 11.5 mm
B1
00000000000000| ™ |
S §9885588558358
o 0060500500000
/5 88885855858086
N
<

>pDRIVE< DCL-BOX 860 - DCL-BOX 1400
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00000000
00000000
00000000
00000000
00000000

00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
Q0000000

00000000
0000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00000000
00080 [o]]

8 P01 216 8 P01 217 8 P01 218
861 A 1160 A 1404 A
1260 A 1884 A 2232 A
63 uH 37.5 uH 34.5 yH
625 W 700 W 920 W
105 kg 115 kg 135 kg
1390 mm 1390 mm 1390 mm
1150 mm 1150 mm 1150 mm
2 x 445 mm 2 x 445 mm 2 x 560 mm
8x J11.5mm 8x J11.5 mm 8x J11.5 mm
B1
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NDU halézatoldali fojto

MX

Alternativ megoldasként a >pDRIVE< DCL DC fojté helyett az opcids
>pDRIVE< NDU is hasznalhaté a halézati aram felharmonikusok
redukalasara. Ez az opcid >pDRIVE< MX eco & pro 4V15...4V630
frekvenciavaltdkhoz érhet6 el.

>pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok csatlakoztathatok standard
ipari halézatokhoz kilén teenddk nélkul.

A kis teljesitményi berendezések tipikusan alacsony zarlati szilardsaggal
rendelkez6 haldzatrol tzemelnek.

A 18.5...75 kW teljesitmény tartomanyban a DC fojté6 standard be van
épitve a berendezésekbe, és ezaltal azok alkalmasak magasabb zarlati
szildrdsagu hal6zatokhoz 22kA-ig.

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok 90 kW-t6l hozzajuk
illeszkedd teljesitményl transzformatorokrdl vald Uzemeltetéshez lettek
kialakitva. Nagyobb zarlati szilardsagu halézathoz mindenképp
szikséges egy kilsé fojtd, és mindig javasolt, az aram felharmonikusok
csokkentésének érdekében.

>pDRIVE< NDU opci6 hasznalata altalaban szikséges:

ha a frekvenciavaltot lakott kornyezetben hasznaljak

ha tobb frekvenciavaltot izemeltetlink k6zds betaplalasrol

ha a fazisjavité berendezés tulterhelédhet a frekvenciavalté miatt

ha a frekvenciavalto generator segitségével Gizemel

ha a halézat aszimmetridja = 1.8 %

100 kA zarlati szilardsagu betaplald halozat esetében

>pDRIVE< MX eco & pro 90 kW-tdl, abban az esetben, ha DCL box illesztése nem lehetséges helysziike

miatt

Teljes terhelésen a fesziltségesést a fojton a frekvenciavaltdé mar nem egyenlitheti ki, ez azt jelenti,
hogy a kimeneti fesziiltség max. 3%-al kisebb, mint a halézati fesziiltség a fojtd bemenetén.

Keérjik, hasznalja a Kiosztasi tablazatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltonak
megfelel6 >pDRIVE< NDU kivalasztasahoz.

A teljesitmény kiosztdas mar magaban foglalia a hdmérséklet okozta aramndvekedést, a
frekvenciavaltok maximalis kdrnyezeti hémérsékletével 6sszhangban.
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Tipikus aram felharmonikusok az opciés >pDRIVE< NDU DC fojté hasznalataval 400 V, 50 Hz értéken

>pDRIVE< |Pn |lec  |In H1 |Felharmonikusok névleges terhelésnél [%]

MXeco  |[kW]|IkA] |[A]l [[Al |H5 [H7 [H11 [H13 [H17 [H19 |H23 |H25 |H29 |H31 |H35 |H37 |H41 |H43 |H47 [H49 |THD
4v15 15 |22 [28.5 |25.9]40.8(15.8(7.34 (3.80|3.26 |1.96 {1.85|1.33(1.110.98 [0.73|0.73 [0.54 |0.54 [0.43|0.43 [44.7
4V18 18.5(22 |33.8 [31.6]33.6(10.7 [7.13(3.56 [3.122.09 |1.54 |1.36 |0.87 |0.87 |0.62 |0.58 |0.51 |0.45 |0.45 [0.40 |36.5
4v22 22 (22 |40.0 |37.3|34.4(12.1|7.37|3.783.40|2.27|1.89|1.51|1.10|1.02|0.68 |0.68 |0.51 |0.49 [0.42 [0.38 |37.7
4V30 30 |22 [53.0 [49.9/31.5(|9.73|7.05(3.67|3.10(2.26 |1.55 |1.41|0.83 [0.82 [0.58 [0.54 [0.48 [0.41 [0.39 |0.35|34.2
4v37 37 |22 |65.6 [61.6[32.2|10.2|7.09(3.66 |3.09(2.17 |1.49|1.37 |0.85 [0.83 [0.57 [0.54 [0.47 |0.40 [0.39 |0.34 |35.0
4v45 45 |22 |78.7 |74.3|31.3]|9.29(6.73|3.51(2.75|2.09 [1.33|1.23 [0.74|0.72 0.56 |0.47 |0.45 |0.39 [0.35 |0.33 |33.8
4V55 55 |22 [96.2 |90.4/32.5|10.4|7.09(3.66|3.12(2.18 |1.56 |1.40 |0.86 [0.86 [0.56 [0.54 [0.45 |0.39 [0.37 |0.33|35.4
4V75 75 |22 (131 |124]30.3|8.81|6.48(3.52|2.56|1.99(1.19|1.14 |0.68 [0.63 [0.55 [0.45 [0.42 [0.38 [0.31 |0.30|32.6
4V90 90 |35 (159 |147]37.2|12.8(6.97(3.34|2.96(1.91(1.48|1.24 |0.81(0.81 [0.53 [0.53 [0.43 |0.37 [0.35|0.30 |40.4
4V110 110 (35 |194 [178|38.5(13.8(6.99 (3.32(3.00(1.89 |1.54 |1.26|0.87 |0.83|0.55 |0.55 |0.43 |0.38 [0.34 [0.29 [41.8
4v132 132 |35 231 |213|37.7(13.1|7.03 |3.33|2.97 |1.88 |1.52 |1.25|0.83 |0.83 [0.53 |0.53 [0.43 |0.36 [0.33|0.29 [40.9
4V160 160 |50 [279 |257 |38.1(13.5(6.96 (3.31|2.96 |1.89|1.51|1.23]0.820.82[0.55 |0.55 [0.41 |0.38 [0.330.27 [41.4
4V200 200 (50 |347 [319(37.8(13.2(6.97(3.31(2.95(|1.90|1.48|1.230.82|0.82|0.53 |0.53 |0.42 [0.37 [0.33 [0.29 [41.0
4V250 250 (50 |428 |398|35.8(11.6(6.70(3.24|2.72|1.89|1.31|1.190.73|0.73|0.51 |0.46 |0.41 [0.34 [0.32 [0.28 |38.6
4V315 315 |50 [543 |501 [37.5|13.2(6.93(3.30(2.93(1.88 |1.46 |1.24 |0.80 [0.80 [0.52 [0.52 [0.41 [0.37 [0.34 |0.28 |40.8
4V355 355 |50 (612 |[564 [37.913.3(6.91/3.30(2.94 1.87 |1.46 |1.22(0.81 [0.81 [0.52 [0.52 [0.40 |0.36 |0.320.27 |41.1
4V400 400 |50 |683 |634 |36.1]11.8(6.68(3.21(2.73]1.88 (1.31|1.19(0.73]0.73 [0.51|0.47 |0.40 |0.33 0.31 |0.28 |38.9
4V500 500 |50 (858 |791]37.6|13.0(6.89(3.282.90(1.87 |1.44|1.23]0.79(0.79 [0.52 [0.52 [0.40 (0.36 [0.33 |0.28 |40.7
4V630 630 (50 |1072 |992 |36.8 [12.3 6.86 |3.24 |2.85|1.89|1.40|1.21]0.77|0.77 |0.51 |0.50 |0.40 [0.35 [0.33 [0.27 [39.8
>pDRIVE< |Pn |l |I H1 |Felharmonikusok névleges terhelésnél [%]

MXpro kW] [[kA] [[A] |[A] |H5 [H7 |H11 [H13 |H17 [H19 |H23 [H25 |H29 [H31 |H35 [H37 |H41 |H43 |H47 [H49 |THD
4v15 15 (22 |28.5 [25.9}40.8(15.8 (7.34 (3.80(3.26 [1.96 |1.85|1.33|1.11]0.98|0.73 |0.73 |0.54 |0.54 [0.43 [0.43 [44.7
4v18 18.5(22 |33.8 [31.6]33.6(10.7 [7.13 [3.56 [3.12|2.09 |1.54 |1.36 |0.87 |0.87 |0.62 |0.58 |0.51 |0.45 |0.45 [0.40 |36.5
4v22 22 |22 |40.0 |37.3|34.4|12.1|7.37|3.78(3.40|2.27 [1.89|1.51 [1.10|1.02 [0.68 |0.68 |0.51 |0.49 [0.42 |0.38 |37.7
4V30 30 |22 [53.0 |49.9/31.5|9.73|7.05|3.67|3.10(2.26 |1.55|1.41|0.83 [0.82 [0.58 [0.54 [0.48 |0.41 [0.39|0.35|34.2
4v37 37 |22 |65.6 [61.6[32.2|10.2|7.09(3.66|3.09(2.17 |1.49|1.37 |0.85 [0.83 [0.57 [0.54 [0.47 |0.40 [0.39 |0.34 |35.0
4v45 45 (22 |78.7 |74.3|31.3(9.29 (6.73 |3.512.75|2.09|1.33|1.230.74 |0.72 |0.56 |0.47 |0.45 |0.39 [0.35 [0.33 [33.8
4V55 55 |22 [96.2 [90.4/32.5|10.4|7.09(3.66 |3.12(2.18 |1.56 |1.40 |0.86 [0.86 [0.56 [0.54 [0.45 [0.39 [0.37 |0.33|35.4
4v75 75 (22 [131 |12430.3(8.81|6.48(3.52(2.56|1.99 [1.19]1.14 |0.68 |0.63 |0.55 |0.45 |0.42 |0.38 |0.31|0.30 |32.6
4v90/110 110 |35 (194 |178]38.5(|13.8(6.99(3.32(3.00(1.89|1.54 |1.26 |0.87 |0.83 [0.55 [0.55 [0.43 [0.38 [0.34 |0.29 |41.8
4V110/132 [132 |35 (231 |213[37.713.1|7.03|3.33|2.97|1.88|1.52{1.25|0.83 |0.83 [0.53 [0.53 [0.43 [0.36 |0.33 |0.29 |40.9
4Vv132/160 [160 |50 (279 |25738.1(13.5(6.96(3.31(2.96(1.89|1.51(1.23|0.82 |0.82 [0.55 [0.55 [0.41 [0.38 [0.33 |0.27 |41.4
4V160/200 [200 |50 (347 |319]37.8(13.2(6.97|3.31|2.95(1.90 |1.48 |1.23|0.82 |0.82 [0.53 [0.53 [0.42 [0.37 [0.33|0.29 |41.0
4V200/250 [250 |50 (428 |398 [35.8(11.6(6.70(3.242.72(1.89(1.31{1.19(0.73|0.73 [0.51 [0.46 [0.41 [0.34 [0.32|0.28 |38.6
4v250/315 [315 (50 [543 [501 |37.5(13.26.93|3.30|2.93 [1.88 |1.46 1.24|0.80 [0.80 |0.52 [0.52|0.41 [0.37 |0.34 [0.28 |40.8
4V315/400 [400 |50 (683 |634 [36.1(11.8(6.68(3.21(2.73(1.88(1.31{1.19(0.73(0.73[0.51 [0.47 [0.40 (0.33 |0.31|0.28|38.9
4v400/500 [500 |50 (858 |79137.6(13.0(6.89(3.282.90(1.87 |1.44 {1.23]0.79|0.79 [0.52 [0.52 [0.40 [0.36 |0.33 |0.28 |40.7
4V500/630 [630 |50 (1072 992 [36.8 |12.36.86 |3.24 |2.85(1.89|1.40 {1.21(0.77 |0.77 [0.51 [0.50 [0.40 [0.35 |0.33 |0.27 |39.8

156

HTLL

8 P01 002 HU.00/00



HTLL

8 P01 002 HU.00/00

Az opcios >pDRIVE< NDU fojté a frekvenciavaltd halézati oldalara csatlakozik. A fojtok barmilyen helyzetben

telepithet6k, de minden esetben tgyelni kell a megfelel6 szell6zésre.
Falra régzités is lehetséges, kdzdarab segitségével.

3AC380V-15%...690V +10 %

50/60 Hz £5 %

NDU 40...160: 150 % 60 sec-ig 10 percenként, 200 % 2 sec-ig
NDU 195...760: 125 % 60 sec-ig 10 percenként, 135 % 2 sec-ig

-10...+50 °C (60 °C-ig teljesitmény leértékeléssel)

-40...+70 °C

0...1000 m (3000 m-ig teljesitmény leértékeléssel)

1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en az IEC/EN 60068-2-6 szerint

15 g 11 ms-ra az IEC/EN 60068-2-27 szerint

IPOO

CE, UR, cUR, GOST
Sarus csatlakozas
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B2

B1

8 P01 220 (8 P01 221 |8 P01 222 |8 P01 223 |8 P01 224 |8 P01 225 | 8 P01 226
40 A 70 A 100 A 160 A 195 A 235A 280 A
78 A 130 A 180 A 320 A 370 A 445 A 530 A
739 uH 454 pH 350 uH 220 uH 155 uH 120 pH 98 uH
120 W 140 W 185 W 220 W 230 W 240 W 260 W
21 kg 24 kg 25 kg 28 kg 30 kg 35 kg 40 kg
220mm  |[220 mm  [220mm [305mm (330 mm [380mm |380 mm
180 mm 180 mm 180 mm |275 mm | 300 mm 350 mm 350 mm
160 mm 160 mm 160 mm [240mm (260 mm |300 mm [300 mm
180 mm 180 mm 180 mm 280 mm 280 mm 320 mm 320 mm
100 mm 100 mm 100 mm 200 mm 200 mm 225 mm 225 mm
100 mm 140 mm 160 mm 210 mm 210 mm 210 mm 210 mm
90 mm 130 mm 150 mm 200 mm 200 mm 200 mm 200 mm
60 mm 80 mm 100 mm 125 mm 125 mm 150 mm 150 mm
@7 mm @7 mm @7 mm @9 mm 9 mm 9 mm 9 mm
@7 mm @7 mm @9 mm @9 mm 11Tmm (11 mm (D11 mm
M6 M6 M8 M10 M10 M10 M10
8 P01 227 [8P01228 |8 P01230 |8 P01231 |8P01232 |8 P01233(8P01234
315 A 365 A 475 A 540 A 620 A 650 A 760 A
570 A 685 A 850 A 1025 A 1180 A 1150 A 1350 A
85 uH 66 uH 60 uH 38 uH 26 pH 38 uH 32 uH
280 W 280 W 320 W 320 W 320 W 320 W 450 W
46 kg 43 kg 70 kg 55 kg 60 kg 62 kg 82 kg
380 mm 380 mm 380 mm 380 mm 380 mm 440 mm |440 mm
350mm [350mm [350mm (350 mm |350 mm |400 mm |400 mm
300 mm | 300 mm 300mm [300mm [300mm (310 mm |340 mm
320mm  [320mm |320mm [320mm |320mm |[360 mm |385 mm
225 mm 225 mm 225 mm 225 mm 225 mm 300 mm 300 mm
210 mm 250 mm 250 mm 250 mm 250 mm 250 mm 275 mm
200 mm 230 mm 230 mm 230 mm 230 mm 230 mm 250 mm
150 mm 150 mm 150 mm 150 mm 150 mm 150 mm 125 mm
9 mm 1M1mm (11T mm |11 mm |[D13mm (D13 mm |J 13 mm
F1M1mm |F13mm (D13 mm D13 mm [D 13 mm |[2x 2X
@13mm @13mm
M10 M12 M12 M12 M12 M12 M12
> 25 o
2% %
= _
ﬂ ' X +[ [¢]
" bz o =
< <
11 F
i e I
N
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HF halézati aram felharmonikus filter

Felharmonikus filter hasznalataval a frekvenciavalté okozta halozati
aram felharmonikusok nagymértékben elfojthaték. A teljes aram
felharmonikus tartalom >pDRIVE< HF-A filterrel az aldbbi értékek ala

redukalhatok.
S HF (—{ MX @

A >pDRIVE< HF opcié hasznalata kuléndsen a lakott kdrnyezetben
beépitett hajtasoknal javasolt.

Az opcidos >pDRIVE< HF filter a frekvenciavalté haldzati oldalara
csatlakozik.

A >pDRIVE< HF halézati aram felharmonikus filterek beépitett h6mérséklet szenzorral vannak felszerelve
(tulterhelésnél a hékapcsold nyit). Ezt a frekvenciavaltdé vagy a teljes hajtas valamelyik hibajelz6 aramkoéréhez
kell csatlakoztatni (pl. a frekvenciavalté “Kilsé hiba” digitalis bemenetére).

A >pDRIVE< HF filterek fel vannak szerelve ventilatorral forszirozott hiitéshez. Ehhez a tapellatasat a
csatlakoztatott halézati feszultségbdl nyeri a filter.

7 A “Halozati magneskapcsolo vezeérlés” funkcio es emiatt egy magneskapcsolo alkalmazasa a haldzati
~o©| felharmonikus filter el6tt kiléndsen javasolt. Igy a meddé teljesitmény abszorpcié megakadalyozhato,
S 2 ha a frekvenciavalto lezart allapotban van.

Kiegészité >pDRIVE< DCL DC fojté vagy >pDRIVE< NDU hal6zat oldali fojtd alkalmazasa tovabb
redukalja az aram felharmonikus tartalmat.

2 Kérjuk, hasznalja a Kiosztasi tadbldzatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltdnak
megfelel6 >pDRIVE< HF sz(ir6 kivalasztasahoz.

Részletes adatok talalhatok a felharmonikus filter felszereléséhez a >pDRIVE< HF sziir6k tervezési és
felszerelési utasitasaban. Ez részletes csatlakozasi példakat és vezetékezési informacidkat tartalmaz.

A >pDRIVE< HF filterek nem alkalmasak IT (féldeletlen) hal6zatokhoz!
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Tipikus aram-felharmonikusok >pDRIVE< HF-A felharmonikus-filter alkalmazasakor, 400V, 50Hz esetén:

>pDRIVE< frekvenciavalté

ICC

Teljes felharmonikus THDI

>pDRIVE< HF-A +

>pDRIVE< HF-A +

kAT | >pDRIVE<HF-A | J DRIVE<DCL | >pDRIVE< NDU
MX eco 4V4,0 MX pro 4V4,0 5 22 % 11 % -
MX eco 4V5,5 MX pro 4V5,5 22 22 % 12 % -
MX eco 4V7,5 MX pro 4V7,5 22 22 % 12 % -
MX eco 4V11 MX pro 4V11 22 21 % 12 % -
MX eco 4V15 MX pro 4V15 22 21 % 12 % 12 %
MX eco 4V18 MX pro 4V18 22 15 % 11 % 10 %
MX eco 4V22 MX pro 4V22 22 15 % 12 % 11 %
MX eco 4V30 MX pro 4V30 22 14 % 11 % 10 %
MX eco 4V37 MX pro 4V37 22 13 % 10 % 10 %
MX eco 4V45 MX pro 4V45 22 13 % 9 % 7 %
MX eco 4V55 MX pro 4V55 22 11 % 8 % 7 %
MX eco 4V75 MX pro 4V75 22 14 % 10 % 9%
MX eco 4V90 - 35 19 % 9 % 9%
MX eco 4V110 MX pro 4V90/110 35 20 % 9% 9 %
MX eco 4V132 MX pro 4V110/132 |35 16 % 9 % 8 %
MX eco 4V160 MX pro 4V132/160 |50 20 % 9% 8 %
MX eco 4V200 MX pro 4V160/200 |50 19 % 9% 10 %
MX eco 4V250 MX pro 4V200/250 |50 20 % 9% 9 %
MX eco 4V315 MX pro 4V250/315 |50 18 % 9% 8 %
MX eco 4V355 - 50 17 % 8 % 8 %
MX eco 4V400 MX pro 4V315/400 |50 20 % 8 % 8 %
MX eco 4V500 MX pro 4V400/500 |50 15 % 8 % 8 %
MX eco 4V630 MX pro 4V500/630 |50 15 % 8 % 9%
~oO| A megallapitott értékek 2 % maximalis halézati fesziiltségtorzitast feltételeznek.
>pDRIVE< HF-A: >pDRIVE< HF-A + >pDRIVE< DCL:
>pDRIVE< MX
>pDRIVE< MX
HF-A
HF-A

L1o —
L1o — L20 —
2o ] L3o —
L3o —-— L3

>pDRIVE< HF-A + >pDRIVE< NDU:
>pDRIVE< MX

I
>

F-

L1o

L2

L3 o

Z
AN E
C
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3AC380V-15% ..
50 Hz +5 %

150 % 60 sec-ig 10 percenként, 165 % 2 sec-ig
98.5...99.5 %

0.85 kapacitiv 75 % Iy esetén
0.95 kapacitiv 100 % Iy esetén
1.0 kapacitiv 150 % Iy esetén

nyitas "termikus tulterhelés"; 250 V AC, 10 A max.

+5...+40°C, 55°C -ig, 3 % / 1°C teljesitmény leértékeléssel
-25...+70°C

1000 m-ig, e folott 5 % / 1000 m teljesitmény leértékeléssel 4000 m-ig

. 415V +10 %; TT, TN halézatokhoz

HTLL

8 P01 002 HU.00/00

F kondenzacié nélkul (5...85% relativ paratartalom ) 3K3 osztaly szerint

2

Forszirozott, beépitett hiitéventilatorral

IP20

CE, GOST

8 P01400 [8P01401 |8P01402 |8 P01403 |(8P01404 |8P01405 |8 P01406
10 A 19 A 26 A 35A 43 A 72 A 101 A
110 W 205 W 280 W 380 W 460 W 780 W 1090 W
200m*h |200m%*h |200m*h |200m*h {200 m*h |200 m%*h |200 m%h
19 kg 21 kg 22 kg 34 kg 38 kg 56 kg 69 kg
453 mm 453 mm 453 mm 600 mm 600 mm 840 mm 840 mm
- - - 698 mm 698 mm 938 mm 938 mm
165 mm 165 mm 165 mm 302 mm 302 mm 302 mm 302 mm
242 mm 242 mm 242 mm 220 mm 220 mm 220 mm 220 mm
16 mm? 16 mm? 16 mm? 50 mm? 50 mm? 50 mm? 50 mm?
>pDRIVE< HF-A 4V7...4V18 >pDRIVE< HF-A 4V24...4V100
: [l © © |
<
- o
< <
X1 X2
U1 ¥ bl
‘LJ B1
§ ° Xt X2 o [:‘:’]
LH] F Telolo] foelof
C1 B1
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8 P01 407 8 P01 408 8 P01 409 8 P01 410 8 P01 411 8 P01 412
144 A 180 A 217 A 289 A 325 A 370 A
1550 W 1940 W 2340 W 3120 W 3500 W 3950 W
200 m*/h 700 m*h 700 m*h 700 m*h 700 m*/h 700 m*/h
97 kg 103 kg 112 kg 135 kg 155 kg 180 kg
840 mm 830 mm 830 mm 900 mm 900 mm 1070 mm
938 mm 1046 mm 1046 mm 1152 mm 1152 mm 1322 mm
302 mm 345 mm 345 mm 406 mm 406 mm 406 mm
220 mm 390 mm 390 mm 409 mm 409 mm 409 mm
50 mm? M12 M12 M16 M16 M16
>pDRIVE< HF-A 4V125...4V255 Sziikséges minimalis tavolsagok
@ © I ol[o|o!
0| X2 o 8 5
I\l I\l
Al N
< [ﬂ M < >70 >60 >70
[§]o X1 X2 o[§] [§]o X1 X2 ol}:]
o X1 o =3 I g :
T ollofle)
B1

162

HTLL

8 P01 002 HU.00/00



HTLL

8 P01 002 HU.00/00

BU fékegység

A >pDRIVE< BU fékegység hasznalata abban az esetben szikséges, ha
fékezés alatt a DC hidba tdbb energia kerul vissza, mint a motor és a
frekvenciavaltd vesztesége, vagy amennyiben az alkalmazas nagyon
rovid lefutasi id6ket igényel.

— MX @ A fékegységet (beépitett vagy kiils opcio) a >pDRIVE< MX pro vezérli
0 és figyeli. Ha fékezés alatt a DC hid feszliltsége meghaladja a beallitott

-.:I értéket, akkor egy kilsé fékellenallas rakapcsolddik a DC hidra, mint egy

0 fogyaszto. A fékellenallas hévé alakitja az energiat, és igy meggatolja a

DC hid fesziltségének tovabbi ndvekedését és igy a tulfesziltség miatti
lekapcsolast.

0 Ez az opcié csak a >pDRIVE< MX pro 4V200/250 és annal nagyobb frekvenciavaltékhoz sziikséges, a
kisebb >pDRIVE< MX pro tipusok beépitett féktranzisztort tartalmaznak!

o Parameéterek lehetdve teszik az ellendllas adatainak bevitelét, és igy az ellenallas védelmét rendkivul
hosszu mikodési idore.

megkdvetelik, akkor egy kiegészitd védelmi eszkdzt, egy termikus relét kell a halézati bontd

Ij Ha a fékellenallas nem egyezik meg a hasznalt tulterhelési karakterisztikaval, vagy ha a helyi el6irasok
mechanizmusba integraini.

Ha a fék funkcidt aktivaltak, az akkor miikdédésbe 1ép, amint a >pDRIVE< MX pro "Kész" vagy "Uzemel"
allapotban van, de "Hiba" esetén nem.

A fékegység az alabbi csatlakozasokat igényli:
— Vezérl6kabel (a szallitas tartalmazza)
— Hutéventilator tapkabel (a szallitas tartalmazza)

— Erésaramu csatlakozas a frekvenciavalto és a fékegység kézt (BU+ és BU — DC hid csatlakozok)
(a szallitas tartalmazza)

— Er8saramu csatlakozas a fékegység és a fékellenallas kdzt (PA és PB csatlakozék); max. 50 m

~oO| Foldelje a fékegységet a "PE" jeli csavaroknal legalabb 10 mm? atmérdji vezetékkel.

\, /

A >pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V160/200 beépitett féktranzisztort tartalmaznak. Emiatt csak a kulsé BR
fékellenallast kell csatlakoztatni a fék funkcié aktivalasahoz.

>pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V160/200
>pDRIVE< MX pro 6V2,2/3,0...6V160/200

2 N @K:”
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A >pDRIVE< MX pro 4V200/250...4V500/630 frekvenciavaltok esetében a fékegyseég kiilsé opcioként készul. A
tapellatas, vezérlés és monitorozas a frekvenciavaltérol torténik ugy, mintha beépitve lenne. Frekvenciavalté

nélkdl, vagy mas, nem megfeleld berendezéssel nem lehetséges a mikddés.

>pDRIVE< MX pro 4V200/250...4Vv500/630
>pDRIVE< MX pro 6V200/250...6V630/800

L1
L2 N L 4}4 v
L3 1 W

BU+ BU- —

az IEC/EN 60068-2-6 szerint

1.5 mm 3...10 Hz tartomanyban, 0.6 g 10...200 Hz-en
(3M3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

IEC/EN 60068-2-27 szerint
4 g, 11 ms-ra, (3M2 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)

-10...+45°C
(3K3 az IEC/EN 60721-3-3 szerint)
+60°C-ig teljesitmény leértékeléssel

-25...+70 °C

oldalt, eldl IP31
felsé rész IP20 (IP31 levegbvezetd dobozzal)
alsoé rész IP00 (IP31 csatlakozddobozzal)

3K3 osztaly, az IEC/EN 60721-3-3 szerint / kondenzacié nélkil, max. 95 %
relativ paratartalom

1000 m-ig, e folott 1 % / 100 m teljesitmény leértékeléssel 3000 m-ig

2-es szennyezési fok, az EN 61800-5-1-el 6sszhangban

3C2és 3S2 az
EN 60721-3-3 szerint

1. osztaly, az EN 50178-al sszhangban

A berendezések az EN 50178 alapjan lettek tervezve, megépitve és
tesztelve.

Megfelel az EN 61800-3-nak, 1. és 2. kdrnyezet
(IEC 1000-4-2; IEC 1000-4-3; IEC 1000-4-4; IEC 1000-4-5; IEC 1000-4-6)

Megfelel az EN 61800-3 termékszabvanynak,
1. és 2. kdrnyezet, kategoriak: C1, C2, C3

Galvanikus levalasztas megfelel az EN 50178 PELV-nek
(Torpefesziiltség alkalmazasa)

CE, UL, CSA, GOST
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>pDRIVE BU 4V420

8 P01 260 8 P01 261
420 kW 750 kW
200 kW 400 kW

420 kW 5 %-ra
320 kW 15 %-ra
250 kW 50 %-ra

750 kW 5 %-ra
550 kW 15 %-ra
440 kW 50 %-ra

>pDRIVE< BU 4V420

950

70

585

240 s 240 s
420 KW 750 KW
250 kW 440 kKW
110s 0 kW 110 s 0 kw
P 10s 120 s 10s 120 s
1.05Q 0.7Q
550 W 1050 W
100 m*/h 600 m*h
30 kg 70 kg
A frekvenc;iavélté bal oldalfalara kell | A frekvenciavaltétél balra  kell
szerelni. Igy, a berendezés teljes |felszerelni. A frekvenciavalto

szélessége 655 mm-re ndvekszik.

burkolatatél 110 mm tavolsagra
torténd  szereléshez a  sinek
mellékelve vannak. Megengedett
akar 1 m tavolsag is, a megfeleld
csatlakozé sinek hasznalataval.

>pDRIVE< BU 4V750
110 - 1000 mm
g ° - & = ‘ =
>pDRIVE< BU,

3 g

0

)

x

<

N S — 0 0
377 ©w = | 265 =
310
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BR fékellenallas

= MX @
=

BR

A fékellenallas hévé alakitja az energiat, és igy meggatolja a DC hid
feszultségének tovabbi ndvekedését és ezzel a tulfesziltség miatti
lekapcsolast.

A >pDRIVE< MX pro 4V0,75...4V160/200 el6készitettek a fékellenallas
kbézvetlen csatlakoztatasara. A >pDRIVE< MX pro 4V200/250 és annal
nagyobb frekvenciavaltokhoz kiils6 >pDRIVE< BU fékegység sziikséges.

Amikor kivalasztja a >pDRIVE< BR fékellenallast a frekvenciavaltéhoz, a kévetkezéket kell figyelembe venni:
— Minimum fékellenallas frekvenciavalté teljesitményenként

Igényelt maximum fékteljesitmény, tulfesziltség miatti lekapcsolas elkertlésére
Sziikséges folyamatos teljesitmény az alkalmazas igényeitél fliggéen

A paraméterek korrekt beallitasa az ellenallas megvédéséhez

Kiegészit hévédelem beiktatasa, ha szikséges

A Az ellenallasok felszine elérheti a 250°C hé&mérsékletet. Ennélfogva nem éghetd anyagra kell
A i \\ felszerelni.

Tulterhelés esetében belsé kioldas lép életbe (mint egy olvaddbiztositonal). A fékellenallast ezutan ki

Ij A BR 200R ... BR30R fékellendllasok védik a frekvenciavaltét, a fékegységet és a kabeleket.
kell cserélni.

0 A BR 200R ... BR 30R fékellenallasok onszellézéshez lettek kialakitva vertikalis felszerelésnél (vagy
| )] vizszintes felszerelés, hiit6bordak felfelé allnak).

~oO| A szabad levegéaramlast nem akadalyozhatja mas berendezés vagy alkatrész!

e Kérjuk, hasznalja a tervezési informacidkat a 163. oldalon vagy a Kiosztasi tablazatot a 124. oldalon a
>pDRIVE< BR kivalasztasahoz.

Altalanos miiszaki adatok

Uzemi fesziiltség | max. 950 V DC

Kivitel

BR 200R, BR 120R, BR 50R, BR 30R:
kompakt ellenallas (hegesztett)

BR 15R ... BR 2R1:
Szegecselt acél-racs ellenallas acéllemez boritassal

Tanusitvanyok CE, cURy,, GOST
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>pDRIVE< BR 200R

Ten

A

8 P01 262 8 P01 263 8 P01 264 8 P01 265
200 Q 120 Q 50 Q 30 Q

0.25 kW 1.0 kW 1.5 kW 2.0 kW
2.3 kW 3.9 kW 9.3 kW 15.4 kW
3.1 kW 5.1 kW 12.3 kW 20.5 kW
6..4% 15...11% 9...7% 7...5%
1.2A 55A 76 A 8.8A
IP65 IP66 IP66 IP66

- 260 mm 410 mm 610 mm

- 28 mm 78 mm 178 mm

- 110 mm 160 mm 160 mm
1,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm? 2,5 mm?
Kabel 1.5 mm? Sorkapocs Sorkapocs Sorkapocs

Hossz: 500 mm

max. 2.5 mm?

max. 2.5 mm?

max. 2.5 mm?

0.6 kg

176
216

80

A

Y

3.0 kg

>pDRIVE< BR 120R ... 30R

5.5 kg

A

100

Y

162

A

A

174

Y

Y

75

9.0 kg

A1

65

45
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8 P01 266 8 P01 267 8 P01 268 8 P01 269
15Q 12Q 10Q 8Q
8.5 kW 4.0 kW 14 kKW 7.0 kW
31 kW 39 kW 46 kKW 58 kW
41 kW 51 kW 62 kW 77 kW
16...12% 6...4% 18...13% 7..5%
32A 185A 55A 30A
1P23 1P23 P23 P23
520 mm 520 mm 520 mm 520 mm
595 mm 395 mm 795 mm 395 mm
570 mm 370 mm 770 mm 370 mm
4 mm? 4 mm? 6 mm? 10 mm?
M8 M6 M8 M6
32 kg 23 kg 48 kg 26 kg
8 P01 270 8 P01 271 8 P01 272 8 P01 273
6 Q 3.5Q 3.3Q 21Q
22 kW 22 kW 44 KW 66 kW
77 kW 132 kW 140 kW 220 kW
103 kW 176 kW 187 kW 293 kW
17 ... 13 % 9...7% 19...13% 18...12%
60 A 60 A 115A 177 A
1P23 P23 P23 P23
520 mm 520 mm 770 mm 1100 mm
995 mm 995 mm 995 mm 995 mm
970 mm 970 mm 970 mm 970 mm
16 mm® 35 mm’ 35 mm’ 95 mm’”
M8 M8 M10 M10
61 kg 61 kg 101 kg 138 kg
>pDRIVE< BR 15R ... 2R1
[ | | | A [ | | ]
[ ] [ ]
®) @) _
<
[} [ )
& 10,5
I | L
<==I< 380 -l L—»IBZ
- 490 - - B1 -
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AMF kimeneti motor filter

Egy feszliiltséginverter kimenetén szaggatott egyenfesziiltség van,
melynek kapcsolofrekvenciaja 2...16 kHz, meredeksége tobb mint du/dt

10 kV/ps.
Az opcionalis >pDRIVE< AMF jelentds elényokkel rendelkezik a hajtas
AMF problémamentes izemeltetésére vonatkozdan:
S5 MX —-—@ — Csodkkenti a motor fesziiltség terhelését - ajanlott 50m, sziikséges

100m motorkabel hossz felett
— Megakadalyozza a karos csapagyaramok kialakuldsat a motorban
— kuléndsen fontos nagy teljesitményeknél

— Kikliszoboli mas kabelek karos hatasait — fontos, ha a
motorkabelek elkllonitett fektetése nem biztosithatd

A specidlisan fejlesztett rendszernek kdszénhetéen az AMF-en a feszlltségesés elhanyagolhat6an kicsi.

Kérjuk, hasznalja a Kiosztasi tadblazatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltonak
megfelel6 >pDRIVE< AMF kivalasztdsahoz.

Tovabba vegye figyelembe a "Motorkabel hosszak" fejezetben, a 112. oldalon megadott informacidkat a
megfelel6 frekvenciavaltora, a problémamentes miikddés garantalasahoz.

~oo

Az opcionalis >pDRIVE< AMF filter a frekvenciavalté kimenetére, a frekvenciavalto és a motor kdzé
csatlakozik.

A >pDRIVE< AMF 215-3...1190-3 fojtokat fligg6legesen kell felszerelni, hogy megfelelé legyen a hitésik.
Tovabba ugyelni kell a sziikséges tavolsagokra mas eszkdzoktdl, és a szekrény elemeitél.

3AC 0...480V

0...100 Hz

150 % 60 sec-ig 10 percenként, 165 % 2 sec-ig

-10...+50 °C (60 °C-ig teljesitmény leértékeléssel)

-40...+70 °C

0...1000 m (3000 m-ig teljesitmény leértékeléssel)

1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en az IEC/EN 60068-2-6 szerint
15 g 11 ms-ra az IEC/EN 60068-2-27 szerint

IPQO0, érintésvédelemmel

CE, UR, cUR, GOST
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A >pDRIVE< AMF 12-1...90-1 beépitett h6mérsékletérzékelbvel van ellatva (a hékapcsolé 125°C felett old ki).
Ezt a frekvenciavalté vagy a teljes hajtas valamelyik hibajelzd aramkoéréhez kell csatlakoztatni (pl. a
frekvenciavalté “Kulsé hiba” digitalis bemenetére).

8 P01 140 8 P01 141 8 P01 142
12A 48 A 90 A

150 W 250 W 350 W
3.0 kg 5.0 kg 8.5 kg
200 mm 235 mm 226 mm
190 mm 200 mm 234 mm
170 mm 170 mm 200 mm
90 mm 130 mm 126 mm
45 mm 48 mm 78 mm
8x 12 mm 8x 12 mm 8x12mm

Terminal max. 10 mm? Terminal max. 16 mm?2 M8

Terminal max. 10 mm? Terminal max. 16 mm? M8

>pDRIVE< AMF 12-1 és AMF 48-1 Szlkséges minimalis tavolsagok

P gy
m &

A1
=100

|
|
B2
C1 B1 Z

>pDRIVE< AMF 90-1 Sziikséges minimalis tavolsagok

=100

2100

D2

=100

N

D1

L

[ ¢ o ¢ !_ -
C2 . B2 , N
c1 | B1 .
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A jobb hatas és hités érdekében a >pDRIVE< AMF 215-3...1190-3 fojték 3 db egyfazisu fojtobdl allnak.
Mindegyiket egy motorfazishoz kell csatlakoztatni.

>pDRIVE< AMF 215-3 és AMF 320-3

B2
B

A

>pDRIVE< AMF 480-3, AMF 760-3 és AMF 1190-3

foe) e e
D2
o] & [ o] 9 o o] 9 foo
m) Clm m) (lm m
D1
o o o o
B1 |

A2

Al

8 P01 143 8 P01 144 8 P01 145 8 P01 146 8 P01 147
215 A 314 A 481 A 759 A 1188 A
430 W 475 W 530 W 600 W 680 W
15.5 kg 32 kg 58 kg 93 kg 120 kg
170 mm 210 mm 245 mm 315 mm 370 mm
150 mm 175 mm 225 mm 275 mm 325 mm
100 mm 110 mm 200 mm 210 mm 230 mm
75 mm 75 mm 175 mm 200 mm 200 mm
250 mm 250 mm 250 mm 250 mm 250 mm
9x 13 mm 9x 13 mm 9x 13 mm 9 x 13 mm 9x 13 mm
M10 M10 2xM12 2xM12 3xM12
M8 M8 M8 M8 M8
Sziikséges minimalis
tavolsagok
D2
—_— % o o
o
L7 9. ]
M N — q o o
0 _| 10| o =
o] I I o] @'_:. ——9
— L j 1 ° °
a2 ] g'
A1 Al

Sziikséges min.
tavolsagok

2150

Eﬁg
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Az AMF 215-3...1190-3 fojtok 3 db egyfazisu fojtobadl alinak.

Telepités soran Ugyelni kell a szabad helyek fenntartasara alul és felll, tovabba a
szikséges minimalis tavolsagok betartasara a harom részegység kdzott.

Egymas melletti elrendezés
220 220

172

Egymas feletti elrendezés
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SMF szinusz motor filter

Opcionalis  >pDRIVE< SMF  hasznalataval kozel szinuszos
motorfesziiltség érhetd el. Ezaltal a motor mellékzorejei teljesen

S Mx —SMF—@ meggatoltak.

Az opciés >pDRIVE< SMF filter a frekvenciavalté kimenetére, a
frekvenciavaltd és a motor k6zé csatlakozik.

Amennyiben opciés >pDRIVE< SMF van beépitve, figyelembe véve az EMC direktivat, 75 kW teljesitményig
hasznalhaté arnyékolas nélkili motorkabel.

Nagyon hosszu motorkabel esetén a >pDRIVE< SMF alternativ megoldasként hasznalhaté >pDRIVE< AMF
helyett.

Kimeneti csatol6é transzformatorral valé mikodéshez, ha annak szekunder fesziltsége > 1000 V az
opcios >pDRIVE< SMF abszolut sziikséges.

Az opcionalis >pDRIVE< SMF csak "U/f" vezérlési méddal kombinalva hasznalhato!

Allitsa a frekvenciavalté B3.40 "Kimeneti filter" parameéteret "2 .. Szinusz filter" értékre, opcids
>pDRIVE< SMF filter alkalmazasakor. Igy a kapcsoléfrekvencia fix 4 kHz. Ezaltal a teljesitményt, vagy a

~NoO

L max. kornyezeti hémérsékletet redukalni kell >pDRIVE< MX eco & pro 4V90-t6l.

Azon kivl, figyelembe kell venni a csdkkentett kimeneti feszliltséget, a szinusz motorfilteren esé
feszliltség miatt.

Kérjuk, haszndlja a Kiosztasi tablazatot a 68. vagy 124. oldalon a vélasztott frekvenciavaltonak
megfelel6 >pDRIVE< SMF kivalasztdsahoz.

A megengedett motorkabel hosszakat a "Motorkabel hosszak" fejezetben, a 57. és a 112. oldalon adtuk
meg a megfelel6 frekvenciavaltéra.

3AC0..480V

0...100 Hz

4 kHz (szlUkséges a frekvenciavalté a megfelel beallitasa)
150 % 60 sec-ig 10 percenként, 165 % 2 sec-ig

kb. 10 %

+5...+50 °C (55 °C-ig teljesitmény leértékeléssel)
-25...470 °C

0...1000 m (3000 m-ig teljesitmény leértékeléssel)

1.5 mm 3...13 Hz-en, 1 g 13...200 Hz-en az IEC/EN 60068-2-6 szerint
15 g 11 ms-ra az IEC/EN 60068-2-27 szerint

CE, UR, cUR, GOST
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>pDRIVE< SMF 480/11 ... 480/180

-
D1
oooooooooo lbooood
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| I <
| |
oooooooooo mnnnna
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Sziikséges minimalis tavolsagok

2300z

>200

8 P01148 |8P01149 |[8P01150 |8 P01 151 8 P01 152 |8P01153
11A 16 A 33A 66 A 95 A 180 A
IP20

50 W 70W 120 W 180 W 250 W 400 W

9 kg 11 kg 24 kg 47 kg 99 kg 125 kg
335 mm 375 mm 470 mm 650 mm 780 mm 1130 mm
280 mm 320 mm 380 mm 530 mm 650 mm 880 mm
120 mm 120 mm 150 mm 210 mm 250 mm 310 mm
100 mm 100 mm 120 mm 160 mm 200 mm 220 mm
160 mm 190 mm 240 mm 280 mm 360 mm 375 mm
6.6 mm 6.6 mm 6.6 mm & 8.6 mm 11 mm 211 mm
Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel Kabel
0.7m 0.7m 09m 1.5m 1.6m 2.7m
Sorkapocs | Sorkapocs |Sorkapocs |Sorkapocs |Sorkapocs | Sorkapocs
4 mm? 6 mm? 10 mm? 25 mm? 50 mm? 150 mm?

>200
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>pDRIVE< SMF 480/200

T

D1

J B
Cc2
C1

<

>pDRIVE< SMF 480/300 ...

Sziikséges minimalis tavolsagok

8 P01 154 8 P01 155 8 P01 156 8 P01 157 8 P01 158
200 A 300 A 400 A 600 A 1200 A
IPOO
945 W 1360 W 1900 W 2370 W 5150 W
130 kg 165 kg 190 kg 235 kg 600 kg
500 mm 500 mm 600 mm 710 mm 930 mm
420 mm 420 mm 480 mm 480 mm 620 mm
370 mm 370 mm 430 mm 430 mm 525 mm
290 mm 345 mm 340 mm 370 mm 500 mm
194 mm 231 mm 238 mm 258 mm 352 mm
11 x15 mm 11 x 15 mm 13x18 mm 13 x18 mm 13 x22 mm
Sorkapocs @11 mm 11 mm @11 mm 4x 311 mm
95 mm?
Szikséges minimalis tavolsagok
O 0 O
o o
') o —| % %
_ 2200 ﬁﬁ\ 505
<
N b o]
9]
- 2200, 200 200
> >
B1 y
480/1200 |: O O O
oy il o o o]
D2 <
Jt [ 7]
C2 B2
c1 . B1
o o
Q N
N A
L OO0
| o) o) o) |
‘,= = = =
2200 :‘= 2200 B |
<YV J]:“]_‘r__» 2200 | 5 5 5 | >200
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TER-BOX csatlakozészekrény

Az opcios >pDRIVE< TER-BOX csatlakozoszekrény (terminal box) egy tokéletes
kiegészités szekrényen kiviili elhelyezéshez, pl. falra szereléshez. Megnéveli a
berendezés védettségi fokat, rogziti a kabeleket és lehetéséget ad a
kabelarnyékolasok csatlakozasara.

A terminal box kdzvetlen a berendezések aljahoz rogzithetd.

90 kW és nagyobb >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok esetében, a
megfelel6 terminal box a szerel6 lemezre vagy a falra rogzitendd, a nagyobb sulyu
kabelek miatt. A teljesitményelektronika hitését szolgald levegbcsatorna a terminal
boxok aljan kiképzett peremen keresztiil tovabbi leveg8csatornat képez. Ez egy
fontos feltétel elvalasztott Iégaramok kialakitasahoz szekrényen belll.

Kérjuk, hasznalja a Kiosztasi tadblazatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltdnak
megfelel6 >pDRIVE< TER-BOX kivalasztdsahoz.

Csatlakozodoboz j6l vezetd, galvanizalt hengerelt lemezbél

>pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75: IP21

>pDRIVE< MX eco & pro 90 kW-tdl: IP31 (IP54 a leveg6csatornara)
>pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75: kabel ttmszelence

>pDRIVE< MX eco & pro 90 kW-tdl: gumitdémités, a kabelek rogzitése
kabelszoritdk segitségével

>pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75: oldalt, (50 mm oldaltavolsag sziikséges)
>pDRIVE< MX eco & pro 90 kW-tdl: eldl (oldaltavolsag nem sziikséges)

>pDRIVE< MX eco & pro 4V0,75...4V75: a csatlakozédoboz mogott
>pDRIVE< MX eco & pro 90 kW-tdl: a csatlakozodoboz levegdcsatornajan at
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8 P01 240 8 P01 241 8 P01 242 8 P01 243 8 P01 244
1.3 kg 1.5kg 1.8 kg 2 kg 2.8 kg
327 mm 365 mm 407 mm 425 mm 600 mm
97 mm 105 mm 112 mm 130 mm 200 mm
230 mm 260 mm 295 mm 295 mm 400 mm
133 mm 155 mm 177 mm 212 mm 232 mm

>pDRIVE< TER-BOX 130...230

A3

A2

HTLL

8 P01 002 HU.00/00

B1

>pDRIVE< TER-BOX 240, 241 és 320

8 P01 245 8 P01 246 8 P01 247
4 kg 5 kg 7 kg

495 mm 625 mm 795 mm
75 mm 75 mm 165 mm
420 mm 550 mm 630 mm
240 mm 240 mm 320 mm

| — N ATTT) B ¥ [AT N~ &
o o 4

A3

A1

EEE &
A2

B1

A >pDRIVE< TER-BOX 310...1100 opciok mindkét oldalon tartalmaznak levehetd lemezt a teljesitmény rész
hitéventilatorainak ki- és beszereléséhez.

igy, a hitéventilatorok kicserélése lehetséges az erésarami vagy vezérldkabelek kikotése nélkiil.
Ennek érdekében oldalt 300 mm szabad hely sziikséges.
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8 P01 248 8 P01 249 8 P01 250 8 P01 251
10 kg 12 kg 12 kg 15 kg
1140 mm 1322 mm 1505 mm 1565 mm
220 mm 300 mm 315 mm 375 mm
680 mm 782 mm 950 mm 950 mm
75 mm 75 mm 75 mm 75 mm
95 mm 172 mm 250 mm 250 mm
65 mm 65 mm 65 mm 65 mm
334 mm 374 mm 345 mm 445 mm
250 mm 298 mm 285 mm 350 mm
377 mm 377 mm 377 mm 377 mm
4x211.5 mm 4x211.5mm 4x211.5 mm 4x211.5 mm

8 P01 252 8 P01 253 8 P01 254
20 kg 25 kg 35 kg
1565 mm 1865 mm 1865 mm
375 mm 475 mm 475 mm
950 mm 1150 mm 1150 mm
75 mm 75 mm 75 mm
250 mm 350 mm 350 mm
65 mm 65 mm 65 mm
600 mm 895 mm 1125 mm
540 mm 835 mm 495 mm
377 mm 477 mm 477 mm
4xZ11.5mm 4 xJ11.5 mm 8x11.5mm

*) Az A1 méret a berendezés teljes magassaga beleértve az opciés >pDRIVE< DCL-BOX-ot (falra szerelésnél

tipikus).

>pDRIVE< TER-BOX 310...880

i |
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A3

lz4ol

>pDRIVE< TER-BOX 1100

o) O
Q0000000000000
00000000000000

Ad

A5

A1

]E
N
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—

240

A3

C1

00000000000000000000000000000
Q0000000000000000000000000000
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FLANGE levalaszto kit

A levalasztd kit segitségével a frekvenciavaltd héveszteséget leadd része a
szekrényen kivilre kerll, igy szikségtelenné valik a szekrény kiegészitd
hiitése. A szekrényen belll csak a vezérléelektronika hévesztesége jelentkezik.

Tobb megoldas kinalkozik a teljesitmény disszipalasara egy szekrénybdl:
— hé disszipacio a szekrény feliletén keresztil
— ho disszipacié ventilatorokkal
— hé disszipacié aktiv hiitéegységgel

90 kW és nagyobb >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok esetében a DC
fojtokat kozvetlendl a frekvenciavaltok folé kell épiteni a kielégitd hités
érdekében.

ventilator telepitésére forszirozott levegd cirkulaciohoz, mellyel elkeriilhet6é a magas hémérsékleti

Ij Teljesitmény leértékelés nélkil a belsé hémérséklet nem érheti el a +55°C-ot. Szikség lehet belsé
helyek kialakulasa.

A tipus 6sszes berendezésénél lehetséges a ventilatorok szekrényen beliilrél valé elérése a frekvenciavaltd
leszerelése nélkil. A frekvenciavalto installalasa és eltavolitasa is a szekrényen belllrél torténik.

Ze) Keérjik, hasznalja a Kiosztasi tablazatot a 68. vagy 124. oldalon, a valasztott frekvenciavaltonak
megfelel6 >pDRIVE< FLANGE kivalasztasahoz.

Keretes beépité készlet, és
tomitésekbdl készul
IP54

IP20 / 1POO

mely tomor hengerelt lemezbdl ragasztott

179



8 P01 180 [8 P01 181 | 8 P01 182 |8 P01 183 | 8 P01 184 | 8 P01 185 | 8 PO1 186 | 8 PO1 187
2.7 kg 3.1kg 3.7 kg 4.6 kg 4.9 kg 3.9kg 4.2 kg 4.9 kg
397 mm [430mm (465 mm ([482mm (585 mm |[650mm |768 mm |838 mm
350mm [385mm (420mm (440mm (540 mm |[600mm |720mm |785 mm
222mm |250 mm [267 mm |[302mm [|325mm [340mm |[340 mm |420 mm
1770mm |198 mm |215mm |250mm |270mm |[280mm (280 mm |360 mm
60 mm 70 mm 70 mm 90 mm 90 mm 105mm |105mm | 105 mm
>pDRIVE< FLANGE 130x230...320x630
0 0 o] | o o
——

A1
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8 P01 188 8 P01 189 8 P01 190 8 P01 191 8 P01 192 8 P01 193
5.1 kg 3.6 kg 4.3 kg 4.7 kg 4.7 kg 49 kg
850 mm 885 mm 1062 mm 1062 mm 1062 mm 1062 mm
790 mm 845 mm 970 mm 970 mm 970 mm 970 mm
420 mm 440 mm 442 mm 542 mm 697 mm 772 mm
340 mm 360 mm 360 mm 460 mm 610 mm 685 mm
180 mm 190 mm 190 mm 2x 180 mm 2x 190 mm 2x 190 mm
150 mm 240 mm 240 mm 240 mm 240 mm 240 mm
>pDRIVE< FLANGE 310x680...660x950
B3
o
—— Y
S ] o
pre °o
0 0 o °
0 o) of__ Y ) o
C1
B1 B2

kifujt meleg leveg6bt).

A rogzitéshez sziikséges menetes furatok szama és adatai a felszerelési utasitasban vannak megadva.
Ezen felll hasznos informacidkat tartalmaznak a szekrényfeliilet, szlir6s szell6zteté ventilatorok vagy
hitéberendezések mértezéséhez.

Bizonyosodjon meg arrol, hogy kielégitd a légaramlas a belsé hitétérben, és megfeleld hely all
rendelkezésre a felsd részen a leveg6-rovidzarak elkerllésére (a frekvenciavalté ne szivhassa be a
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Funkciok

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok szamos standard funkciét tartalmaznak az optimalis teljesitmény
beadllitasok legrévidebb eléréséhez, valamint specifikus funkcidkat egyedi esetekre.

Ezek a valtozatos funkciok a legkisebb részletekig hozzailleszthetbk az igényekhez, ha sziikséges. A
nagyszamu paraméter ellenére gyors és egyszer(i a hozzaférés az Osszes beallitashoz és a paraméterek
lekérdezéséhez a Matrix filozéfianak kdszonhetéen (lasd "Matrix filozofia" fejezetet, 16. oldal).

Emellett tovabbi funkcidkkal vannak ellatva a berendezések, melyekkel egyszeriibbé valik a munka az
alkalmazas-orientalt funkcidkkal és azok beallitdsaival.

Funkcio Jel eco | pro |Leiras Hivatkozas
2. felhasznaloi : Atvaltas paraméterkészletek kozt két
=12
paraméterkészlet = :-:l v v kiilénb6z6 rendszer feladataihoz 186. oldal
. Atvaltas motor paraméterek kozt két
D2
2. motoradat készlet | v v Kiilldnb62z6 motorhoz 187. oldal
o . Négy allithato kizart frekvencia
Kizart frekvenciak o | v | v e Al 188. oldal
Autoreset és hibaviselkedés @ v v ;Gﬁﬁgg?,ﬁ;:;g: éellsigsg es autoreset 188. oldal
. . - Beallitasok fékegységhez és
Fékegység _|BU E - v fékellena’lla’shozgy 9 190. oldal
L . Motorfék, gazdasagos alternativa a
Fék lzemmod (O) v v fékegységhez 191. oldal
Konfiguracio CANopen halézat
CANopen CANopen | v csatlakoztatasahoz 139. oldal
Adatrogzits (statisztikai) lollal | v | v | Farom csatorna rogzitese statiszkal | 495 olgal
DC-fék @) | - | v |Bekapcsolhato DC-fék 193. oldal
DC tartofék @) | v | v |Rovidideji tartofék mar allo motorhoz | 194. oldal
Digitalis bemenet hasznalata a
Fordulatszam figyelés v v |fordulatszdm meghatarozasara és 194. oldal
figyelésére
Figyeli a megengedett szogelfordulas
Szoégelfordulas figyelés ' - v | eltérését a fordulatszam aktualis és 194. oldal
referenciaértéke kozott
. . P1 Valasztas magas tulterhelés P1 és
Kettos meretezes 42 ) v folyamatos magas terhelés P2 kozott 195. oldal
Energiatakarékos izemmod [ © ] v - E;irqg;ﬂﬁgﬁgg\t,aj amagnesezo 1 495, oldal
Két kilsé hiba jelzése és elemzése
Kuls6 hibak Ext.|'| v v | valtoztathaté szovegekkel és 196. oldal
egységekkel
Szinkronizalas forgé motorra o v | « |Szabadon forgé motor gyors és 196. oldal
; biztonsagos elkapasa
PLC funkcidk, mint komparatorok,
Funkciéblokkok v | ¢ |logikai modulok, flip-flopok és idézité | 197. oldal
tagok
. f . Felfutasi és lefutasi rampak, start és
Felfutasi / lefutasi rampak Hz v v S-rampa beallitasok 198. oldal
Impulzusszamlalo elektromos és nem
Impulzusszamlald n v v | elektromos értékek regisztralasara és | 199. oldal

feldolgozasara
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Funkcio Jel eco | pro |Leiras Hivatkozas
Egy master (f6) hajtas és akar négy
Kaszkad vezérlés @§ v - |tovabbi szivattyu vezérlése a 199. oldal
frekvenciavaltoval
s Specifikus beallitasok darukhoz és
Daru funkcié \S - v futémacskakhoz 207. oldal
.. . . |£l / Ciklikusan ismétlédé
Flggveény generator v v referenciaértékek szolgaltatasa 208. oldal
. . Felhasznalé altal 6sszeallitott rovid-
Roévid menii v v menii 208. oldal
C e Egyszer( tehermegosztas szamos
Terhelés kiegyenlités @%@ - | v haitas kozt 209. oldal
Hatsventilator vezérlés 21y | v | « |Aberendezes hitoventildtorainak 514 g
igény szerinti vezérlése
Elére beallitott felhasznaloi
Makrok =1 2| v v | paraméterek a hajtas gyors Gzembe |210. oldal
helyezéséhez
Konfiguraciéo Modbus halézat
Modbus Modbus | ¥ v/ csatlakoztatdsahoz 137. oldal
Funkcid, melynek segitségével
Motorflités iz v v | megakadalyozhato a paralecsapddas |224. oldal
a motorban
.y A motorvezérlési méd kivalasztasa az
Motorvezérlés @ v v alkalmazasnak megfelelden 225. oldal
Motpr-magneskapcsolo > v v Moth-magneskapcsoIo automatikus 296. oldal
vezerlés v vezérlése
. i A miikddés és kijelzés beallitasa a
Motor tulterhelés ﬁ v v motor talterhelésekor 227. oldal
. V) Alulterhelés allapot felismerése és
Motor alulterhelés % Y | Y | elemzése 228. oldal
n/T-szabalyozé :EI— - v | Fordulatszam/nyomatékszabalyozas |229. oldal
Halqza’tl magneskapcsolo *m v v Hanzatl_magneskapcsoIo 230, oldal
vezérlés automatikus vezérlése
- Funkcid, mellyel szdmos védelmi
Vésziizem +E v v | funkcio lekapcsolasra kertil (pl. 231. oldal
alagutszell6ztetd rendszerek)
Funkcié a paraméter beallitasok
Parameétermasolas 823 v v | atmasolasara a frekvenciavaltobol a | 231. oldal
BE11 kezel6egységbe
A paraméterzarolas megakadalyozza
Paraméterzarolas El v v | aparaméterek nem szandékos 232. oldal
megvaltoztatasat
Konfiguralhaté szabalyozé aramkaor
PID folyamatszabalyozo @ v/ v | konstans nyomas, mennyiség, 233. oldal
hémérséklet, stb. bedllitasara
Profibus v v Konfiguracio Profibus halézat 140. oldal
Bl csatlakoztatasahoz '
Biztonsagi funkcié 6sszhangban a
Biztos leallas v v | szabvanyokkal a biztonsagi kategéria | 234. oldal
1 és 3, stop kategéria 0 és 1 szerint
iy C Véghelyzet vezérléshez, és
Lassitas funkcio b |<— - v pozicionalé feladatokhoz. 242. oldal
A referenciaérték jel kimaradasakor a
Referenciaérték figyelés 4mA|-| v v | viselkedés minden referenciaforrasra |244. oldal

definialhato
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Funkcié Jel eco | pro |Leiras Hivatkozas
Referenciasriskek beallitasai | O | v | v |>2amos lehetdseg referenciacrtekek 54 oga)
szolgaltatasara és kapcsolasara
A frekvenciavaltd dzemallapota
Standby Gzemmaod " v | « |automatikusan, az igényeknek 247. oldal
megfeleléen vezérelt
Vezérl6parancsok —?— A vezérlési metddus kivalasztasa 247. oldal
Stop viselkedés > A kivant stop viselkedés kivalasztasa | 249. oldal
Atkapcsolas vezérléforrasok I0) Lehet6ség a kuldonbdzb vezérlési
kozt A v v forrasok kozti atkapcsolasra 250. oldal
e Viselkedés beallitasa alacsony
Alacsony feszltség Bz | v | v |halozati fesziitség esetén (hiba, 251. oldal
felismerése oo .
hibalizem, vészstop)
. - z Harom konfiguralhaté riasztasi
Riasztasi lizenetek ((A)) v |/ kategéria 251. oldal
Hit6ventilator, motor Ng. Ket konfiguralhato riasztasi jel a
karbantartas E )| v v/ karbantartas emlékeztetésére 252. oldal
Y Referenciaforras, melynek kimenete
XY grafikon |\.._ v v | egy megadott bementi jel és egy toébb | 252. oldal
X pontban allithaté egyenes figgvénye
Adagolas figyelés tﬁ/ v v | Megoldas szivattyutelep védelmére 253. oldal

leirasaban vannak megadva.

\ /

Tovabbi funkcidk ugy, mint a részletes beallitasi lehetéségek, a >pDRIVE< MX eco & pro Funkciok
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-"-_?l o i i MX eco
' 2. felhasznaloéi paraméterkészlet MX pro M

Abban az esetben, ha a folyamattdl fliggéen sziikség van a hajtas viselkedésének radikalis megvaltoztatasara,
akkor két teljesen kuloénbdzd paraméterkészlet hasznalhatoé.

A paraméterkeszletek kozti atvaltas lehetséges parameéterezessel vagy digitalis bemenetre adott jel
segitségével. Az atvaltas mindig a hajtas "Kész" allapotaban torténik. Uzem kdézben megjelend atkapcsolasi
parancs akkor kerul végrehajtasra, amikor a hajtas "Kész" tzemallapotba kerul.

Digitalis kimeneti funkci6 all rendelkezésre az aktiv paraméterkészlet megerdsitésére.

Digitalis bemeneti parancs |§T| r';'?l r';'?l F;"TI

vagy Makré| |Makré| | Makré| | Makrod
kivalasztas paraméterrel 1 2 3 4
I
o : Makré
1. Paraméterkeszlet | betdltése
I
Paraméterkészlet ~L E] Aktiv paraméterkészlet
masolas (1. vagy 2. paraméterkészlet)
2. Paraméterkészlet Paraméterezés

Alkalmazas: A frekvenciavaltd hasznalata két kiilonb6z6 hajtashoz kiilonb6zé paraméterezéssel, l1étrehozva
ezzel egy kulénall6é vész-, vagy szerviziizemet.

@‘ 2. motoradat készlet hasznalata (lasd "2. motoradat készlet" fejezet, 187. oldal) is lehetséges a
parameéterkészletek kozti atvaltason tilmenden.

@‘ Amennyiben sziikség van a kimeneti jel vezetékszakadas figyelésére, akkor két kimenet alkalmazasa
szlkséges egy helyett.
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MX eco M
2. motoradat készlet MX pro ¥

A motor frekvenciavaltéval térténd optimalis Uzeméhez és védeleméhez az (zemeltetett motor ismerete
abszolut szikséges minden motorvezérlési variansban. A motor villamos modelljének képzése a motor
adattablajan talalhaté adatok bevitelével és az autotuning lefuttatasaval torténik, amikor is a motor tovabbi
villamos jellemzéi kerlinek regisztralasra.

A motor 6sszes adata kézésen bekerll egy motoradat készletbe. Annak érdekében, hogy a >pDRIVE< MX eco
& pro két kilénb6zd motorral lGzemelhessen, két fliggetlen motoradat készlet all rendelkezésre, melyek
atvaltasa lehetséges paraméterezéssel vagy digitalis bemenetre adott jel segitségével.

Kivalasztas
B4.02-vel vagy
digitalis bemenettel

I
I
1. motoradat készlet |
I

B4.40 alap- ~ | Aktiv motoradat készlet
értelmezett (1. vagy 2. motoradat készlet)
motor betoltés

2. motoradat készlet

Paraméterezés

~o©| Az atkapcsolhaté motoradat készletek teljesen fliggetlenek a paraméterkészletektdl.

A motor atvaltas nem igényel megvaltoztatott paraméterezést, mint ahogy a 2. felhasznaléi paraméterkészlet
hasznalata sem igényel két kilénb6z8 motort.

A motoradatokon tulmendéen, a termikus matematikai motormodell és az Gzemoéra szamlalo is atvaltasra kerdl.

Az atvaltas mindig a hajtas "Kész" allapotaban torténik. Uzem kdzben megjelend atkapcsolasi parancs akkor
keril végrehajtasra, amikor a hajtas "Kész" tizemallapotba kertl.

=

~o©| Digitalis kimeneti funkcio all rendelkezésre az aktiv motor megerésitésére.

2 Amennyiben szlikség van a kimeneti jel vezetékszakadas figyelésére, akkor két kimenet alkalmazasa
szlkséges egy helyett.
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- . . MX eco M
A Hz Kizart frekvenciak MX pro &

Fordulatszam fliggé rezonancia problémakkal kiiszk6dé hajtasoknal (pl. zajok a szell6z8rendszerben) a "Kizart
frekvenciak" funkcidé hasznalata megakadalyozza a hajtas 4éllandoé Ulzemelését az adott frekvencia
tartomanyban.

ol
aktualis hiszterézis 2
A et
L
:// A
hiszterézis 1 v /I A kizart frekvenciat a megallapitott rezonancia pontra kell
| beallitani. A hiszterézist, mely szimmetrikusan hat a kizart
| | : frekvenciara, a savszélességnek megfeleléen kell be-
g | | allitani.
A '
v :
: | Akar négy kulonbozé kizart zoéna definialhatd kilonféle
: : kiépitéssel rendelkez6, 6sszetett lzem mikodtetésére.
| |
| | —
! o = Tref
kizart kizart

frekvencia 1 frekvencia 2

~oO| A kizart frekvenciakat a két forgasiranyhoz kilén kell beallitani.

~cO| A hiszterézis nulla Hz-re allitasa hatastalanitja azt.

o i . . i MX eco M
< Autoreset és hibaviselkedés MX pro &

A hiba felismerése utani viselkedés hozzaillesztheté az adott folyamat igényeihez, az E3.01 paraméter
segitségével. Altalanos kiildnbséget lehet tenni a frekvenciavalto altal észlelt hibak (pl. Tularam) és a szoftver
altal generalt folyamathibak (pl. Tulporgés) kdzott.

A frekvenciavalté teljesitmény részének karosodas elleni védelmére, a hardveresen észlelt hibak a kimeneti
tranzisztorok azonnali lezérasat és a motor szabad kifutasat eredményezik, a paraméter beallitdsoktol
fuggetlendl.

Amikor folyamathiba torténik, a frekvenciavalté a beallitott hibaviselkedéstél figgéen reagal.

Beallitas Viselkedés folyamathiba bekovetkeztekor

A kimeneti tranzisztorok azonnali lezarasa és a hajtas "Hiba" Gzemallapotba valtasa.
1 .. Szabad kifutas | A levehetd kezel6egységen a bekdvetkezett hiba neve kerll kijelzésre, a LED-
kezel6egységen a hiba kdodja.

Hiba miatti lekapcsolas rampa szerinti lefutast kezdeményez.
2 .. Lefutas A nulla fordulatszam elérése utan a berendezés "Hiba" izemallapotba valt. A kiadott start
parancs letiltasra kerdl.

Lefutas térténik nagyon révid rampaiddvel.

A nulla fordulatszam elérése utan a berendezés "Hiba" lzemallapotba valt. A kiadott start
parancs letiltasra kerll. Valamely motorfék varians aktivalasaval (lasd B5.01 "Fékezési
mod") a lefutasi idd hatarozottan csdkkenthetd.

Hiba miatti lekapcsolas a DC-fék aktivalasat kezdeményezi. A fékezési idd végén, a
4 .. DC-fék berendezés "Hiba" Gizemallapotba valt.
Ez a funkcio6 csak a >pDRIVE< MX pro készllékeknél érhetd el!

3 .. Gyors stop
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A bekdvetkez6 hiba a kdvetkez6 akcidkhoz vezet:
— A hiba automatikus bejegyzése a hibalistaba
— 2-vezetékes-él, 3-vezetékes, terepi busz vagy helyi vezérlés esetén a startparancs torlésre kerdl.

— 2-vezetékes szintvezérelt vezérlésnél, a startparancs felfliggesztésre keril (lasd "Vezérlési beallitasok”
funkciot, 247. oldal).

— Hibalzenet kijelzése az LCD-, és LED-kijelzén
— Hiba jelzése reléken, digitalis kimeneten, vagy terepi buszon keresztll

A hibaallapot csak kézi reset segitségével (kezelémezd, digitalis bemenet "Klilsé reset" vagy terepi

2 busz) vagy a frekvenciavalto fesziiltségének lekapcsolasaval (beleértve az esetleg meglévé 24V puffer-
L fesziltséget) tordlhetd. Ha a reset pillanatdban a hiba még mindig fennall, akkor a reset érvénytelen (pl.
"3 M1 >>ll)-

Amennyiben az autoresetet aktivaltak, akkor hiba esetén a frekvenciavalté megprébalja a rendszert Ujrainditani
automatikus reseteléssel.

Azok a hibak, melyeket a berendezésnek kell automatikusan resetelni, kivalaszthatok az E3.04 paraméter
segitségével. Ezen tulmenden bedllithatd az autoreset préobalkozasok szama, tovabba az iddintervallum, mely
alatt az autoreset prébalkozasok végrehajtodnak. Két autoreset prébalkozas kdzti idé egy masodperc.

A beadllitott idGintervallumon beldli megengedhetetlen nagyszdmu reset probalkozas esetén, vagy olyan
hibaknal, melyek nincsenek kivalasztva autoresetre, normal hiba lekapcsolas és hibatzenet indul.

“C Az autoreset funkciot csak specialis esetekben kell aktivalni (pl. személyzet nélkili telepeken). A reset

az Uzem automatikus Ujraindulasat okozhatja!
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MX eco O
YN Fékegység MX pro M1

A >pDRIVE< MX pro 4V0,75..4V160/200 frekvenciavaltok beépitett fékegységgel rendelkeznek
alapkiépitésben. 4V200/250 berendezésektdl egy frekvenciavaltd altal vezérelt opcionalis fékegység all
rendelkezésre. A beépitett fékegység vagy a kilsé opcids fékegység a B5.01 Fékezési mod paraméter
"4 .. Fékegység" értékre allitasaval aktivalodik.

Kiils6 fékegység

Amennyiben beépitett fékegység nélkili >pDRIVE< MX pro DC hidon keresztll 6sszekapcsolva miikddik masik,
beépitett és aktivalt fékegységgel rendelkez6 berendezésekkel, akkor a B5.01 Fékezési mdéd paramétert
"5 .. Kils¢ fékegység" értékre kell allitani, hogy a bels6¢ fesziltségkorlat értékeit kiilsé fékegységgel valo
mikodéshez igazitsa a berendezés.

Amennyiben a DC hid fesziltsége eléri a B5.02 Fékegys. fékszint paraméterben beallitott értéket a fékezési
folyamat alatt, a belsd (vagy opcionalis) féktranzisztor aktivalodik, és igy a felgyuleml6 fékenergiat atvezeti a
fékellenallason, mely hévé alakitja az energiat.

Ezaltal a maximalis elérhetd fékteljesitmény a beallitott fékszinttél és az alkalmazott fékellenallas ohmos
ellenallasatdl figg (Puax = Fékegység fékszint 2/ R).

Az elérhetd folyamatos teljesitmény az alkalmazott fékellendllas tarold-, és hiitési képességétdl figg. Ennek
maximalis értékét csak a féktranzisztor teljesitménye korlatozza.

Ubc-hid &

B5.05 -

\j

y
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%]
O  Fékezési mod VX B

A motorfék a lehetd leggazdasagosabb alternativaja a fékegységgel és kiilsd fékellenallassal rendelkezé
berendezéseknek. A fékhatas egy specidlisan hangolt modulécios eljaras segitségével valosul meg, mely
veszteségeket produkal az allérész tekercselésben, a motorkabelben, az IGBT-kben és a DC-kori
kondenzatorokban. A keletkezd veszteség az adott névleges veszteség tartomanyaban van és kdzvetlendl a
terhelés fedezi azt. Fékezés alatt nincs energia-felvétel a halézatbol !

Az elérhetd fékteljesitmény figg a motortekercselés tipusatol, a fordulatszam tartomanytdl, vagy
mezd6gyengitési tartomanytél és korllbelll 8...12 %-a a berendezés névleges teljesitményének. Ahogy a
féknyomaték ndvekszik a fordulatszammal, az elérhetd lassulas nem konstans.

A harom lehetséges A-B-C motorfék beallitds segitségével, a fékhatas tapasztalatilag optimalizalhaté az adott
esetnek megfelelben.

~oO| A motorfék aktivalasa automatikusan a DC fesziiltség névekedését okozza.

\,

M/MN A
100 % s
\ I
\ :\
\ |
\ I
\ \ |
50 % + '\ \\ |
RN
x\\\\ ~ 151('/'/ :
S~ 800k TTTom----
‘\"‘-—-:::::_II?IZ?ZE::_::?:':_::-:"[:?:E::_::T—= > f
fN

—— Folyamatos motornyomaték

- —- Féknyomaték motorfékkel
------ Féknyomaték motorfék nélkdl

Ventilatorhajtasok leallitasanal a négyzetesen csokkend terhelényomaték, a motor fékezdnyomatékan felll
mikaodik. A lefutasi id6 tipikusan a szabad kifutasra jellemzd lefutasi idé 1/4-re csdkkenthetd.
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lilall Adatrégzits

MX eco M
MX pro M

Az adatrégzité funkcid egy lehetéség arra, hogy a
frekvenciavaltd harom csatornaig idében atlagolt értékeket
vagy csucsértékeket vegyen fel. A felvétel az elektromos
értékek (pl. teljesitmény), vagy a frekvenciavaltdo ismert
folyamatértékeinek (nyomas, aramlas, fordulatszam,
rezgés) listaként vagy statisztikai kiértékeléseként szolgal.
Ezért a csatornak szama, a régziteni kivant értékek és az
id6alap beallithato.

A felvenni kivant értékeket a berendezés atlagolja a
meghatérozott idbalap alatt, vagy meghatarozza a
maximalis értéket és elmenti azokat, mint adatpontokat. Az
adatpontok elmentésre keriilnek a >pDRIVE< MX eco &
pro-ban egy gydripuffer alakjaban, amelyb6l azok
kiolvashaték és grafikusan abrazolhatok a Matrix 3 PC
program segitségével.

A maximalis lementheté adatpontok szama a rogzitendé Csatornak | Adatpontok
csatornak szamatdl figg. Ha a maximalis rogzitési tertlet szama csatornanként
betelik, a legrégibb adatok automatikusan felllirasra 1 90
kerilnek.

2 45

3 30
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@) bpc-fek jrohag=

A DC-fék viselkedése hasonlé a motorfékéhez (lasd B5.01 Fékezési mod). Ez mindazonaltal eléri annak
fékezényomatékat, azonban nem a fordulatszam-szabalyozas megtartasa melletti modulaciés séma utjan,
hanem a modulaciot nulla frekvenciara allitva DC mez6t Iétrehozva az ASZM allérészében.

Az igy létrehozott fékezényomaték fligg a motor tekercselésének adataitol, az alkalmazott fékezéaramtél és az
aktualis fordulatszamtol.

A fékhatas beallithato és optimalizalhato a B5.15...B5.18 paraméterek segitségével.

A DC-fék aktivalhaté szamos uton:
— Digitalis bemenet "DC-fék" funkcion keresztul
— B3.24 Stop méd "5 .. DC-fék"-re allitasaval
— E3.01 Reakcié hibanal "4 .. DC-fék"-re allitasaval

A DC-fék aktivizalédasa stop vagy hiba esetén A DC-fék aktivizalédasa "DC-fék" digitalis bemenettél

\j
\j

fliggben
fA fA
fu N
f Akt f Akt
fref fref
/. A
I |
A | : I A | :
| | | |
B5.14 T ——~- | B5.14 {-——— !
B5.16 1 ———- ———- | B5.16 +——— ——— !
| | I |
| |
- . L .
| |
B5.15|_ B5.17 | B5.15 I |
| | : I
A [ [ A oo
Start —| |— Start : Ll_
|
|
|
|

Digitalis bemenet T
DC-fék

\j

t

7 A mechanikus rendszerbdl kivett teljesitmény legnagyobb része fékezés alatt hévé alakul az ASZM
~oO| forgorészében. Az allorészben, az alkalmazott fékezdaram veszteségeket okoz, igy a motor
héterhelése nagyon magas lehet.
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©) bpc-tartofék VX B

Az DC tartéféket arra hasznaljak, hogy rovid idére mozdulatlanul tartson egy olyan forgérésztengelyt, ami mar
leallt. Ennek érdekében, egy magneses DC mez6 keril felépilésre az allorészben, mely fékezényomatékhoz
vezet, amikor a forgérész forog. A tartéféket nem szabad rogzitéfékként értelmezni. Eppen ellenkezéleg, a
fékezbhatas nem lép hatalyba, mig a forgérész kissé el nem fordul, ezaltal a gyorsulast akadalyozza meg.

A fékezényomaték a beallitott fékezdaramtol és a tekercsadatoktol fligg. A fékezéshez sziikséges fordulatszam,
0.5...3 szorosa a névleges motoszlipnek.

Tipikus alkalmazésok, melyek kiegyensulyozatlan géprészeket tartanak, a mechanikus kézifékek védelme
(futébmacska), szivattyuk nyomastartasa rovid idére,...

) i ] i MX eco M
Fordulatszam figyelés MX pro ©

Motor és gép kdzott valtozatos mechanikus atvivé rendszerek talalhatok meg. Attételek, V-, lapos- vagy fogas
ékszijak, hajtétengelyek, kilonbozé tengelykapcsoldk, stb. Sok esetben szikséges integralni ezeket a
tovabbité-elemeket a hajtas ellenérzé-, és védelmi rendszerébe.

Szokasos modszert mutat be a sebesség ellenérzésre a sebességvaltd tengelyénél elhelyezett érzékeld.
Eredményll, a fordulatszam meghatdrozasa egy egyszerlien felszerelt indukciés impulzusgeneratorral és a
fordulatszam leosztasaval torténik. Ezek, alavetve az attételi aranynak, 6sszehasonlithatok a motor
fordulatszamaval.

Az indukcids érzékel6 impulzusai kézvetlenil a >pDRIVE< MX eco & pro egy "n-figyelés" funkciéval rendelkezé
digitalis bementére vezetheték.

Motor
fordulatszama rorerancia Hiba
Ny @ T vagy Riasztas
(fordulatszam eltérésr
tolerancian kivdl)
kalkulalt
motor fordulatszam
Attételi
arany i (k) X k
Imp/fordulat
|
|
v n,
Jnn
wcpun— DIx |—» |C
n, K& n
2 . .
n-figyelés
Gép ] >pDRIVE< MX frekvenciavaltd
fordulatszama
. . ; MX eco O
<) Szégelfordulas figyelés MX pro 1

A szdgelfordulas figyelés hasznalataval, a rdmpa utani frekvencia-referenciaérték és a tényleges fordulatszam
allandé figyelése megy végbe. Ha a tényleges fordulatszam eltér a referenciaértéktdl, akkor egy pozitivan vagy
negativan névekvé szdgelfordulas hiba adédik. Amennyiben ez a hiba meghaladja az E1.55 paraméterben
beadllitott értéket, akkor egy riasztasi Uzenet vagy egy hibaleallitas torténik.

Ezt a funkciot ott hasznaljak, ahol a szogelfordulas megengedhetetlen nagy eltérése technolégiai hibakhoz
vezet (pl. emeld hajtasok).
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P1 - L , MX eco O
p2 Kettés méretezés MX pro ™

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok kettés méretezés funkcidval rendelkeznek 4V90/110 tipustdl.
Ugyhogy a frekvenciavaltokat hasznalhatjak:

— magas dinamikus tulterhelhetéséggel és névleges folyamatos teljesitménnyel ("0 .. P1 teljesitmény”
beallitas) vagy

— csOkkentett dinamikus tulterhelhetéség mellett egyidejlileg magas folyamatos terheléssel
("1 .. P2 teljesitmény" beallitas).

A két beallitds maximalis megengedhetd folytonos kimeneti teljesitménye kozti kiilénbség az IEC motorlista egy
Iépése.

Példa >pDRIVE< MX pro 4V 315 [ 400

I— B3.16 bedllitas="1 .. P2 teljesitmény"

Névleges telj.: 400 kW

Tulterhelés: 120% 60 sec-ig 10 percenkeént
135% 2 sec-ig 30 sec-onként

B3.16 bedllitds = "0 .. P1 teljesitmény"”

Névleges telj.: 315 kW
Tulterhelés: 150% 60 sec-ig 10 percenként
165% 2 sec-ig 30 sec-onként

380...480 V halozati feszliiltség
>pDRIVE< MX pro terméksorozat
>pDRIVE< MX termékcsalad

® . i . i MX eco M
(CJ Energiatakarékos iizemméd MX pro O

A frekvenciavalté szabalyozoja allandé magneses motorfluxust tart fenn nulla és a motor névleges frekvencidja
kézott annak érdekében, hogy dinamikusan reagalhasson a terhelés minden igényére. Négyzetes
nyomatékigényl hajtasoknal, mint pl. centrifugal szivattydk, ventilatorhajtasok, a motorfluxust nem kell allando
értéken tartani, ahogyan a terhelés is négyzetesen csokken a fordulatszammal.

Az energiatakarékos Uzemmdd modszeresen csokkenti a fluxust a fordulatszdmtdl és a tényleges terheléstél
fliggéen. igy a magnesezé aram anélkiil csbkken, hogy a hajtas rendelkezésre allasaban veszteségeket
okozna. Az ebbdl szarmazd energiatakarékos hatas kulénésen nagy olyan hajtasokndl, melyek gyakran
Uzemelnek részleges terhelési mikddési tartomanyban.

e Ezzel 6sszefliggésben, mindig meg kell vizsgalni, hogy a hajtast le lehet-e teljesen kapcsolni alacsony
L terhelési allapotban a standby méd hasznalataval. (Iasd "Standby mod" funkciét, 247. oldal).
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MX eco M1
Exth  Kiilsé hiba MX pro B

Ha a hajtas vagy a folyamat jeleit integralni kell a frekvenciavaltd védelmi rendszerébe, akkor ez egy digitalis
bemenet "Kilsé hiba 1" vagy "Kulsé hiba 2" funkcidjaval torténhet. A hibaviselkedés és az érzékelés
megvaldsitasa igy a rendszer kdvetelményeihez igazithato.

A felhasznald konnyl eligazitasara, a Matrix kezel6egységen megjelend hibalizenet szdvege szabadon
szerkeszthetd.

( E3.34

Kilsd hiba 1 figyelés ] E3.37
Idébeallitas [ E3.35

Y Kilsé hiba 1 reakcié
T

Nem aktiv Y |
N.O. mindig aktiv : Riasztas
Kulsé hiba 1 N.O. kész / tizemel
DIxX o———— - N.O. iizemel H |
N.C. mindig aktiv .
N.C. kész / uzemel |—> Hiba
N.C. tzemel

A folyamat kdvetelményeitél fliggéen a frekvenciavalté viselkedése kivalaszthaté a digitalis bemeneten érzékelt
"Kilsé hiba 1" vagy "Klils6 hiba 2" esetére:

Beallitas Viselkedés kiils6 hiba érzékelése utan

Nem torténik frekvenciavalté lekapcsolas. "Kulsé hiba 1" riasztasi lizenet jelenik
1 .. -At- riasztas meg szabadon szerkeszthet szoveggel (E3.38), melyhez késleltetés is

beallithato.

Azonnal "Kulsé hiba 1" riasztasi Uzenet jelenik. A beallithaté késleltetés utan hiba
2 .. Riasztas -At- hiba lekapcsolas torténik szabadon szerkeszthetd szdveggel (E3.38), ha az allapot

addig nem valtozik meg.

A beallithato késleltetés utan hiba lekapcsolas torténik szabadon szerkeszthetd
szbveggel (E3.38).

3 .. -At- hiba

o . Lo MX eco A
3 Szinkronizalas MX pro M

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok ugy lettek kialakitva, hogy képesek legyenek egy szabadon forgo,
de még energizalt motort ,elkapni”. A frekvenciavaltdé fordulatszam-, és fesziltségszinkronban kapcsolédik a
szabadon forgd motorhoz.
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- MX eco M
Funkciéblokkok VX pro &

A >pDRIVE< MX eco & pro PLC funkciok sokasagat tartalmazza, mint komparatorok, logikai modulok, tarol6
elemek (Flip/Flop) és id6zit6é modulok, melyek szabadon felhasznalhatok. Igy a >pDRIVE< MX eco & pro
sokrétli funkcidi az alkalmazas kovetelményeihez alakithatok anélkul, hogy kilsé vezérllogikat kellene
telepiteni.

A Kklls6 Osszetevokon kivil, a hosszadalmas tervezés, felszerelés, ellen6rzés és dokumentalas szintén
szukségtelen, mert azt a frekvenciavalto elektronikaja és a paraméter dokumentacio tartalmazza.

A felhaszndlhatésag kiteried mas gyartotdl szarmazd eszkdzok kivaltdsakor a  szoftverfunkciok
hozzaillesztésére, kicsi 6nalldo szabalyzasokra, melyek példaul folyamatsorokat felligyelnek és Uzenetadasra
hasznalhaték, vagy beavatkozhatnak a frekvenciavalté mikoédésébe.

A legnagyobb elény az egyszerl kezelés a frekvenciavaltd paraméterezésének segitségével. A szikséges
funkcidk egyszeriien leirhatdk és programozhatok néhany alapvetd modul segitségével és a standard elérhetd
analég és digitalis be-, és kimenetek, referenciaértékek, kalkulator funkciok, szamlalas, stb. hasznalataval.

A kovetkez6 funkcionalis egységek elérhetbek:

Komparator Logikai modul

S~ -

A>B

e of— (e
Tarol6 elem {\ s 1d6zité modul =
{ N T p— }

R SR1p———
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Funkcio Mennyiség | Leiras Tovabbi funkciék
Komparator 14 Modul ket analog ertek — Osszehasonlitas: "A > B", "A <B", "A =
Osszehasonlitasahoz. B" és "A <>B"
Minden aktualis értek, ami a — Allithato hiszterézis vagy savszélesség
frekvenciavaltéban ismert, és . o . .
minden referenciaérték bemenetis |~ Allithato filter mindkét jelbemenethez
elérhetd, mint érték — Rogzitett referenciaértékkel, vagy
analog értékkel valo dsszehasonlitas
Logikai 6 Modul maximum 3 digitalis jel logikai |- Logikai funkciok: "és", "vagy", "egyenld"
modul miveleteihez. és "nem egyenld"
A frekvenciavaltoban ismert minden | A bemenetek neqalasa lehetséges
digitalis allapot, tovabba a digitalis 9 9
bemenetek, szabad bitek a terepi — Invertéld funkcio
buszon, komparator kimenetek, flip- | _ A fynkciok automatikus illesztése 2
flop és id6zit6 modulok érhetéek el bemenet hasznalatakor
jelként.
Tarol6 elem |2 Flip-flop taroléelem set- és reset- — Prioritas lehet beallité vagy torlé
bemenettel.
Vezérldbemenetek, mint a logikai
moduloknal.
Id6zitd 6 Szabadon dsszekapcsolhato — Kivalaszthat6 id6zitd funkciok: "ON
modul idémodulok . késleltetve", "OFF késleltetve", "ON &
Vezérl6bemenetek, mint a logikai OFF késleltetve" és impulzus kimenet
mo<.juloknal. _|= Nagy tartomanyban allithaté
A kimenetek csatlakozhatnak belsé idStartomany
célra (frekvenciavalté funkcidk) vagy
egy digitalis kimenetre / relére.

Minden funkcidblokk szabadon kombinalhaté a frekvenciavalté be-, és kimeneteivel, valamint egymassal. A

logikai 6sszekapcsolas utolsé tagja mindig egy id6zité modulban végzédik.

A jelek egyszeri kdvetéséhez minden funkcidblokk el van latva egy ellenérz6 paraméterrel, mely jelzi a kimenet

logikai allapotat.

Fi Felfutasi | lefutasi rampak

MX eco M
MX pro M

HTLL

8 P01 002 HU.00/00

A kilénbdz6 forrasokbdl kivalaszthatd el6készitett frekvencia referenciaértékek allithaté rampék altal
bekorlatozottak. Két kildénallé készlet felfutasi és lefutasi rampa érhetd el, melyek automatikusan vagy egy
digitélis bemenet segitségével valthatok at.

A felfutasi és lefutasi rampakon tilmendéen lehetéség van kilonféle S- rampak aktivalasara.
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MX eco M
UL Impulzusszamlalé MX pro ®

Az impulzusszamlalé kulonb6zé mdédokon értékel ki egy digitalis bemenetrdl érkezé impulzussorozatot.

A szamlal6 a kovetkezdkre hasznalhato:

Lépésszamlalo, komparatorok és logikai modulok kézés hasznalataval (lasd "Funkcidblokkok" funkciét, 197.
oldal)

Osszead6 szamlalo, allithato skalazassal és torlé bemenettel vezérléfeladatokhoz (feltéltési szint, pozicio,
suly,...)

Az impulzusszamlalas atlaganak meghatarozasa (skalazhaté alakot eredményez, és PID aktualis értékként
vagy az érték kijelezésére hasznalhatd)

Nyomdogombok, aktivaldk, impulzuskimenettel rendelkezé elektromos és nem elekiromos méréeszkozok
(vizéra, turbinakerekes-eszkdz, fogyasztasmérd,...), stb. hasznalhaté a szamlalé bemeneti jelforrasaiként. A
maximum megengedett bemeneti frekvencia 100 Hz.

% A meghatarozott érték skalazhatd, és egy szabadon szerkeszthetd jellel, és mértékegységgel
kijelezhet6é a Matrix kezel6egységen.

\,

.§ i o MX eco M
@ Kaszkad vezérlés MX pro [J

Ha a rendszer miatt nagy témegaram-kilonbségek adodnak, megfontolandd tobb kisebb szivattyu hasznalata
kaszkadkapcsolasban, egy nagy fordulatszam-szabalyozott szivattyurendszer helyett. igy tébb szivattyu
kapcsolddik parhuzamosan a szivé-, és nyomo-oldalon, és csatlakoztatasuk/levalasztasuk a rendszer
terhelésétdl fliggben vezérelt.

Az egyes szivattyuk és hajtdsok mindig az optimalis szabalyozasi vagy hatékonysagi tartomanyukban
mikddnek. Az alacsonyabb Uzemeltetési koltségeken felul (energia-megtakaritas), a kdltségek tovabbi
megtakaritasa addédik azaltal, hogy kisebb rendszerelemeket hasznal egyidejlileg fokozott megbizhatdsaggal!

A kaszkad Uzemhez sziikséges funkciok, mint példaul a kapcsolasi pont meghatarozasa, az egyes
kaszkadhajtasok testreszabott bekapcsolasa és lekapcsolasa, az Uzem allandé ellen6rzése, feljegyzések
készitése a >pDRIVE< MX eco standard funkcidinak segitségével térténik.

~oO| Nincs sziikség kiilsd nyilt-hurkd és zart-hurki szabalyozo rendszerre a kaszkad tGizemhez.

\,

Kaszkadkapcsolasokat féleg szivattydrendszereknél hasznalnak az iparban, és kdézosségekben egyarant. A
tipikus alkalmazasi tartomanyok varosi fltés keringetés, vizellaté telepek, fokozé allomasok vagy ontdzbételepek,
thzivizellatok, stb.

Az alkalmazas sokfélesége nem korlatozott szivattyukra. Légfuvok, légkondicionalok és hitéberendezések
szintén mikddtetheték igy.
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Rendszer karakterisztika

,

P1 P1+P2 P1+P2+P3 P1+P2+P3+P4
= Q

A kaszkad rendszer villamos kivitelének fé6koncepcioja rendszerfliiggd szempontok alapjan torténik.

A >pDRIVE< MX eco harom tipikus konfiguracié vezérlésére hasznalhato:

Beéllitas: "1 .. Halozati kaszkad 1"

K1 K2 K3 K4
MX 7]

o

Egy szivattyu szolgal master hajtasként, és fordulatszam-szabalyozottan mikodteti a >pDRIVE< MX eco. A
fennmaradé hajtasok direkt vagy lagyinditokrél mikdédnek a halézatrol, amelyeket a master hajtas
frekvenciavaltéja vezérel. A fordulatszam-szabalyozott hajtas folyamatszabalyzéjanak hasznalataval (tipikus
nyomas vagy mennyiségszabalyozas) a fokozatos kapcsolas kdvetkeztében a belengés elkerllhets. Az egyes
szivattyuk bekapcsolasa és lekapcsolasa periodikusan vagy Uzemoératdél fliggéen torténik.

Master hajtéds + max. 4 slave hajtas

Beéllitas:"2 .. Halozati kaszkad 2"

MX K1 K2 K3 K4
\—~1 \—~1 \—~1 ]

{_’%1 {_’fzﬂz {_’fzﬂ?’ {—l|<z1|4 max. 4 hajtas (beleértve a master hajtast)

A "Halozati kaszkad 1"-hoz hasonlé funkcid, ezzel a kapcsolassal a master hajtas is részt vehet az automatikus,
Uuzemorakat kiegyenlitd szivattyavaltasban.
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Beallitas:"3 ..Frekv. kaszkad"

[ l l l l

5566¢&

Minden kaszkadhajtds fordulatszam-szabalyozottan valdésul meg >pDRIVE< MX eco frekvenciavaltokkal és
azokat a f6 hajtas vezérli. A frekvenciavalté miatt a halézatra kapcsolas inditési aramldkések nélkil torténik.

Master hajtas + max. 4 koveté hajtas

Tipikus kis teljesitmény( hajtasoknal (< 15 kW).

A master hajtas frekvenciavaltoja hatarozza meg a kapcsolasi pontot az adott slave-ek be-, és lekapcsolasahoz,
a nyomas értékelésének és dinamikus kiértékelésének (PID szabalyozas) vagy a f6 hajtas tényleges
frekvenciajanak segitségével. A kapcsolasi parancsok a master hajtas kimeneti reléin vagy digitalis kimenetein
érhetbek el.

=

Ze A szivattyuk szamatdl fuggben opcionalis sorkapocs bdvité (opcios >pDRIVE< I011 vagy >pDRIVE<
1012) valhat sziikségessé.

A kivélasztott kaszkadtipusnak megfeleléen, a magneskapcsoldk kereszt-reteszelése szikséges. Lasd
az alabbi vezérlési javaslatokat.

Vezérlési javaslatok

A kovetkezd vezérlési javaslatok tartalmaznak egy Gzemmaod kapcsolot, mellyel az aldbbiak kozti atkapcsolas
vélik lehetbvé:

o Automatikus
A kaszkad motorok be-/kikapcsolasa az automatikus kaszkadvezérlés altal torténik

o Ki
A hajtas ki van kapcsolva

o Kézi
A hajtas manualisan kapcsolt a kaszkadvezérléstdl fliggetlendl

Mindegyik slave hajtashoz egy digitalis bemenetet kell tervezni, hogy a vezérléfolyamat fel tudja ismerni a
hajtas készenléti allapotat.
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Halézati kaszkad 1

S1...84: Alapkésziilék
Auto 0 1 S1..S4] 1[I
[ Auto 11110
\ 0 Ki 0(0|0
1 Be 0l011
kilsé 24V o P24 —{}— Kiils6 24 V DC taplalas
kilsé OV © ov A
Start +——{DI1 Start JOBBRA
s1+——1—pi Kaszkadmotor 1 kész
S2 St T DI3 Kaszkadmotor 2 kész SWi1
S3 g . Dl4 Kaszkadmotor 3 kész
S4 St DI5 Kaszkadmotor 4 kész
DI6 Digitalis bemenet 6 / Termisztor TH1
[ +24 bels6¢ +24 V DC
PWR/| "Biztos leallas"
R1A —
R1B ﬁ Kész / Uzemel
K1 S | R1C
_B R2A _/‘| Kaszkadmotor 1 BE
1l R2C aszkadmotor
K2 S2 1011 opcidkartya
—N [ ! R3A [—
S R3B ﬂq Kaszkadmotor 2 BE
R3C
K3 s3 |
_B [ DO1 Kaszkadmotor 3 BE
1 DO2 ﬁ Kaszkadmotor 4 BE
K4 CDO Kozds
N S4 " ’/
|l

Sematikus abra!

Jellemz6en, a motor-magneskapcsolok mikodtetése nem torténhet kozvetlenidl a frekvenciavaltd
kimeneti reléjén vagy a digitalis kimenetén keresztil. Megfelel6 kiegészité magneskapcsolokat kell

betervezni a hasznalt magneskapcsoléknak megfeleléen!
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Halézati kaszkad 2

S1...84: Alapkésziilék
Auto 0 1 S1.S4] LI
'/ Auto |1]1]0
\ oki |ofofo
1Be lolol1
kilsé 24V o P24 —F— Kiils6 24V taplalas
kiilsG OV o Y 1 ov
Start +—"—DI1 Start JOBBRA
S1 Sl E— DI2 Kaszkadmotor 1 kész
S2 Sl E— DI3 Kaszkadmotor 2 kész JH swi1
S3 St E— Dl4 Kaszkadmotor 3 kész
S4 Sl EE— DI5 Kaszkadmotor 4 kész
DI6 Digitalis bemenet 6 / Termisztor TH1
[ +24 belsé +24 V DC
K11 PWR| "Biztos leallas"
K1 K14 K13 K12
R1A —
R1B ﬁ Kész / Uzemel
R1C
' St R2A Kaszkadmotor 1 BE
S1 11 R2C aszkadmotor
K12 0 K14 K13 K11
1011 opcidkartya
_ S2_ i R3A ~
S2 -1 ]
R3B ﬂq Kaszkadmotor 2 BE
R3C
K13 k3 K14 K12 K11
‘ S| DO1 Kaszkadmotor 3 BE
S3 1 DO2 Kaszkadmotor 4 BE
_Ieo gﬁ K
K14 ka K13 K12 K11 cbo oz0s
. S4_
S4 _- 1

Ahogy fent emlitett, a halézati és motor-magneskapcsolok kereszt-reteszeltek egymas ellen, igy az elsé motor-
kivalasztas a master hajtas egyik frekvenciavaltd kimeneti magneskapcsoléjat aktivalja. Minden ezt kovetd
kapcsolasi parancs minden esetben a halézati magneskapcsoldkra vonatkozik.

Sematikus abral!

Jellemz&en, a motor-magneskapcsolok mikodtetése nem torténhet kodzvetlenil a frekvenciavaltd
kimeneti reléjén vagy a digitalis kimenetén keresztil. Megfeleld kiegészit6 magneskapcsolokat kell
betervezni a vezérelt magneskapcsoldknak megfeleléen!
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Frekv. kaszkad

S1...84: Alapkésziilék
Auto 0 1 S1.S4| LI
(s Auto 111]0
oKi |ofofo
1Be lolol1
Al1 (0...10V) < COM—— Test
az Osszes kaszkad < AO1 —<}— Analég kimenet +10 V
szivattyuhoz
kiilsé 24V o P24 —— Kiils6 24 V DC taplalas
kils6é OV o oV —— ov
Start +——{DI1 Start JOBBRA
s1+——"—1pi2 Kaszkadmotor 1 kész
S2 St DI3 Kaszkadmotor 2 kész SW1
s3 +—1—{pi4 Kaszkadmotor 3 kész
S4 S N DI5 Kaszkadmotor 4 kész
DI6 Digitalis bemenet 6 / Termisztor TH1
[ +24 belsd +24 VV DC
PWR/| 'Biztos leallas"
R1A —"
R1B ﬁ Kész / Uzemel
DI1-hez (Start JOBBRA) St RIC
- I _
; < R2A
Kaszkadmotor 1 o e Kaszkadmotor 1 BE
1011 opciokartya
DI1-hez (Start JOBBRA) SZ Al P y
Kaszkadmotor 2 ) "
EE— R3B Kaszkadmotor 2 BE
R3C
DI1-hez (Start JOBBRA) S3 551 Caakédmotor 3 BE
Kaszkadmotor 3~ " aszkagmotor
DO2 Kaszkadmotor 4 BE
DI1-hez (Start JOBBRA) i
Kaszkadmotor 4 X "

Ennek a kapcsolasnak az elénye az egyszerii vezérlésoldali kivitel kiegészitd haldzati vagy motoroldali
magneskapcsolok nélkiil. Az egyéni motorok csatlakoztatasa és levalasztasa digitalis jeleken keresztil torténik
az adott frekvenciavaltén, mikdzben a bekapcsolt hajtas atveszi a master hajtas kimeneti frekvenciajat. A
halézat aramterhelése egy szivattyl bekapcsolasanal igy a legkisebb, igy ez kiilénésen alkalmas gyenge
hal6zatu rendszerekben Iévé hajtasokhoz.
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Kapcsolasi pontok nyomasanalizissel

Ezzel a kapcsolasi moddal a PID szabalyozd PID eltérését felligyeli a "Max PID-eltérés" értéknél. Ha a rendszer
nyomascsokkenéseket a szabalyozé6 mar nem képes kiegyenliteni a fordulatszam ndvelésével, a PID eltérés
névekszik. Mikor a max. PID eltérés elérte a C3.18-at, megjelenik a kérés egy slave hajtas csatlakoztatasara.

Visszafelé, ha a rendszer nyomasa tul magas, a PID eltérés eléri a negativ kiiszdbértéket, kezdeményezddik
egy slave hajtas levalasztasa.

Annak érdekében, hogy képes legyen gyorsabban reagalni intenziv nyomasingadozasokra, a C3.18 "Max PID-
eltérés paraméter folott egy tovabbi kiiszobérték, a "Tulvezérlési hatar" helyezkedik el.

PID eltérés |
C3.19 (+)

C3.18 (+) -

y

C3.18 (-) -

C3.19 (-) -

BE T
Max. PID eltérés |'|

BE
Talvezérlési hatar T h il

y

A megengedett hatarok tullépése vagy alaesése nem vezet kdzvetlenll egy hajtas csatlakoztatasahoz vagy
levalasztasahoz. Az id6beli kapcsolasi dinamikak a C3.32...C3.35 paraméterek segitségével optimalizalhatok.

Kapcsolasi pontok hatasfok-optimalizaltak

A "Hatasfok optimalizalt" kapcsolasi modnal, a kaszkad hajtasok csatlakoztatasara és levalasztasara adott
parancs a frekvenciatél figgéen adodik. Egy egyéni pont valaszthatd minden kaszkad hajtas be-, és
lekapcsolasahoz.

Az ellen6rzés a belsd frekvencia-referencia segitségével torténik, mialtal a bels6 PID szabalyozéval és egy
kils6 szabalyozé-aramkorrel is lehetséges a mikddés.

Kapcsolasi dinamika
Annak érdekében, hogy eléggé gyors és pontos, de mindazonaltal egyenletesen mikddd szabalyozast érjlink

el, a PID eltérés ellen6rzésébdl vagy a kimeneti frekvenciabdl eredd be-, és lekapcsolasi kérésekre egy
beallithato késleltetési id6 van elbirva, melyeknek letelte utan kdvetkezik a végrehaijtas.
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Motorvaltas

A kaszkadkapcsolas elve az egyes kaszkad fokozatok testre szabhatd be-, és lekapcsolasa. Ez mindazonaltal
automatikusan azt a tényt eredményezi, hogy az alapterhelési hajtéas (= master hajtas) sokkal gyakrabban van
izemben, mint a cstcsterhelés(i hajtas(ok). igy a szivattyltelepen az egyes hajtasok (izemérai aranyosak a
szikséges tomegarammal, a telep napi mikodésének megfeleléen.

Méretezés szerint, a csucsterhelésl szivattyat pl. lehet, hogy csak vészhelyzetekben (tlziviz ellatas)
hasznaljak. Annak érdekében, hogy elkertljik a problémakat vagy karosodast azokban a szivattyaban, melyek
nincsenek rendszeresen hasznalva (tdmitésproblémak, rozsdalerakédas,...), és hogy kiegyenlitsik minden
kaszkad hajtas Uzemidejét, j6 dtlet, hogy automatikus motorvaltast alkalmazzunk.
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. MX eco O
\s Daru funkcio MX pro ™

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltdé sorozat specialis funkcidkat kinal darualkalmazdsokhoz. Nem csak
alapveté funkciok, mint a darukhoz és futdmacskakhoz optimalizalt fék fellgyelet, de kiterjesztett funkciok
szintén rendelkezésre allnak a hajtas optimalizalasaért kiulénféle helyzetekben, mint példaul kiterjesztett
biztonsagi szempontok, a liftalkalmazasok optimalizalasa, stb..

A >pDRIVE< MX pro berendezések alkalmazasi terllete igy kiterjed minden szallité technolégiara, mint példaul
daruk, csorl6k, futdmacskak és futddaruk, lancos emel6k, szallitdszalagok, ferde-emel6k, felvonok,
mozgolépcsok, lift és drotkotélpalyas berendezések,...

Minden darufunkcidhoz sziikséges a helyes forgatonyomaték felépitése a teher atvételéhez, mialatt a
:\@ fék elenged. Ez a kbvetelmény csak mezd&orientalt motor-vezérlé modszer esetében (VC Standard, VC

Kiterjesztett, VC Visszacsatolas) teljesll. Fékfunkcié és mas darufunkciék hasznalatakor a B3.02
Vezérlési mdd paraméter helyes beallitdsat is biztositani kell.

A frekvenciavaltd nem megfelelé paraméter-beallitasai a daru mikddési hibaihoz vezethetnek!
Minden esetben, frekvenciavaltotdl fuggetlen fellgyeleti rendszert kell felallitani és integralni a fék

hardver aramkaorébe (centrifugalis kapcsolo,...).

\ /

Szallitas

Amikor a C3.45 "1 .. Szallitas" értékre van allitva, a forgatdbnyomaték felépités optimalis, amikor a mechanikus
fék elenged és behuz. A mechanikus fék védelmére, a fék behuzasa egyedi modon késleltethetd az allé allapot
elérésekor. A késleltetés alatt egy beallithaté DC tart6fék ellensulyoz barmilyen ingast vagy szélterhelést.

A mikodéshez egy aktivan dolgozé belsé vagy kulsé féekegység és fékellenallas sziikséges. Alternativaként,
egy fékegységet vagy egy intelligens >pDRIVE< LX egyeniranyitét tartalmazo, mindenre kiterjedé koncepcidju
DC-kori 6sszekapcsolas is lehetséges.

Emelés

Amikor a C3.45 "2 .. Emelés" értékre van allitva, akkor ez biztonsagos, szabalyozott forgatdbnyomaték felépitést
tesz lehetévé, miel6tt a mechanikus fék kienged, vagy behiz, igy a terhet I6késmentesen mozgathatjak a
mechanikus fék maximalis védelme mellett.

A mikddési tulajdonsagok kuldnbbznek a hasznélatban 1évé B3.02 motor-vezérlé mdédnak megfeleléen. Abban
az esetben, ha "4 .. VC Visszacsatolas" van kivalasztva enkdder visszacsatolassal, a biztonsdgos miikédés
egészen nulla fordulatszamig lehetséges (a teher villamos megtartasa allé helyzetben). Enkdder visszacsatolas
nélkil a mechanikus féket mindig nulla fordulatszam koril hozzak mikoédésbe, és garantalni kell, hogy a
megadott fordulatszam referencia nem kevesebb, mint a névleges szlip 6tszorése.

A mikédéshez egy aktivan dolgozd belsé vagy kiilsé fékegység és fékellenallas sziikséges. Alternativaként,
egy fékegységet vagy egy intelligens >pDRIVE< LX egyeniranyitot tartalmazo, mindenre kiterjedé koncepcioju
DC-kori 6sszekapcsolas is lehetséges.

207



i i i MX eco M
IAV‘ Fuggvénygenerator MX pro M

A faggvénygenerator ciklikusan feldolgozott referencia gorbét szolgaltat, melyet hét konfiguralhaté értékpar
(referencia és idd) ir le.

A ciklikus mikoédésen tdalmenden szintvezérelt és élvezérelt mikodés is lehetséges (R/S, S/R), tovabba
hold/reset funkcidk érhetéek el a >pDRIVE< MX pro berendezésekben.

A fuggvénygeneratort gyakorta hasznaljak korrekcids referenciaértékekkel és komparator funkcidkkal
kombinalva (pl. automatikus mosatdé rendszereknél, o6ntd6zbtelepeknél, lengd mozgasoknal, csévélé és
tekercsel6 alkalmazasoknal,...).

A C1.63...C1.76 paraméterekkel definialt pontok egyenes vonalakkal csatlakoznak egymashoz és ciklikusan
hajtodnak végre.

Referencia- A
érték Ref. 1
[Hz / %]

Aty Aty Atg Aty Atg Atg At7

Az 6. referenciapont elérése utan a referenciaérték az 0. referenciapontra ugrik At; idével, és ott egy Uj ciklust
kezd.

\ Ha kevesebb, mint 7 értékparral leirhaté a ciklikus referenciaérték sorozat, a fennmaradé idé-pontokat
~o©| nulla méasodpercre kell allitani, a referencia pontok tébbi részét pedig az 0. referenciaval egyenld
- értékre.

L . MX eco M
Roévid menii MX pro &

A roévid menl lehetévé teszi, hogy a teljes matrix struktirabdl kivalaszthassunk paramétereket, és azokrol
masolatot készitsiink a B6 "Révid menii" matrix mezében. igy olyan paramétereket, amiket gyakran hasznalnak
Uzem kozben optimalizalashoz vagy ellen6rzéshez, Osszefoglalhatok a felhasznalonak, beallitasi vagy a
kijelzési célra.

Tovabba lehetséges minden a révid meniben felsorolt paramétert kiemelni az altalaban alkalmazhato
paraméterzarbdl annak érdekében, hogy létrehozhassunk egy szabadon szerkeszthetd biztonsagi tartomanyt.

A rovid menl gyari beallitasa a betoltétt makrotdl fligg. Lényegében azok a paraméterek vannak itt felsorolva,
amiket Uzem alatt hasznalnak a hajtas optimalizalasara (pl. felfutasi / lefutasi id6, PID beallitasok,...).
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olo i . o MX eco O
Terhelés kiegyenlités MX pro ™

A "Terhelés kiegyenlités" funkcié kénnyen hasznalhatdé a master/slave csatlakozas alternativajaként olyan
hajtasoknal, melyek direkt vagy a koézds terhen keresztil 6ssze vannak kuplungolva. Ehhez a funkciéhoz
egyenértékii motorok (teljesitmény, épitési nagysag, polusok szama) hasznalata sziikséges, mivel ezeket a
mechanikus kapcsolatuk miatt ugyanazzal a sebességgel mikodtetik. A motorok mechanikusan

Osszekapcsolhatok kdzvetlendl (tandemhajtas két motorral,...), vagy a k6z6s teher altal (tébb motor egy kbz6s
fogkoszorun, futéhid motorok, kb6zds hajtémd,...).

A terhelés megoszlik az azonos fordulatszamu hajtasok kozoétt, az egyes aszinkron motorok szabalyozhaté
szlipjenek a segitségével. A szlipviselkedés, és igy a terhelésmegosztas beallithaté paraméterezéssel a
maximalis sebességcsokkentést teljes terhelésnél, a terhelésmegosztas kezdését (frekvencia és
forgatonyomaték) és a dinamikus viselkedést illeten.

Y M A

e

H
i
pa——

ey

Mpgy, +—————————————— -k

ce.30 I
———— i

Fordulatszam viselkedés
terheléskiegyenlités nélkiil

——=—Allithaté "szlip viselkedés"
terheléskiegyenlitéssel

terheléskiegyenlités
altal képzett szlip

~oO| A '"Terhelés kiegyenlités" funkcié VC Standard vagy VC Kiterjesztett motorvezérlési modot feltételez.
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1 1 o . o MX eco M
O Hitéventilator vezérlés MX pro &

Minden >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavalto konfiguralhaté hitéventilator vezérléssel van ellatva. Amikor a
hités sziikségtelen, a hitéventilator lekapcsolasa ndveli a ventilatorok élettartamat és csokkenti az
energiafogyasztast és a zajterhet is.

A berendezés méretétdl fliggben a funkcid kdvetkezéként kiilonbozik:

— >pDRIVE MX eco & pro 4V0,75...4V75
A hitéventilator bekapcsol, ha a termikus terhelés > 70 % és Ujra lekapcsol, ha < 60 %.

— >pDRIVE MX eco & pro 90 kW-tdl
A hitéventilator bekapcsol amint a frekvenciavalté Gzembe kertl. Stop parancs utan a hitéventilator tovabb
uzemel, amig termikus terhelés < 60 %-ra nem csokken.

. MX eco A
Makrok MX pro

A makrok a >pDRIVE< MX eco & pro elbre beallitott gyari paraméterkészletei. Amikor egy makrét betdlt, az
EEprom felhasznaléi adatai felllirasra kerllnek. Paramétercsoportok, mint példaul a motoradatok, nyelvi
beadllitas, hibamemoria, Uzemorak, szovegek és alapvetd kommunikacios beallitasok valtozatlanok maradnak.

Makré M1

Hagyomanyos modon sorkapcsokrol vezérelt standard hajtasokhoz optimalizalt beallitasok (gyari
alapértelmezett)

Makré M2

>pDRIVE< MX eco: >pDRIVE< MX pro:

El6re bedllitott paraméterek a beépitett PID | Elére  bedllitott  paraméterek  fékegységes
szabalyozé hasznalatahoz, és hagyomanyos | daruhajtasokhoz

vezérléshez (tipikusan ventilatorok, szivattyuk és

kompresszorok)

Makré M3

>pDRIVE< MX eco: >pDRIVE< MX pro:
Elére beallitott paraméterek csoportos | Elére  beallitott  paraméterek  fordulatszam
hajtasokhoz, PID szabalyozéval szabalyozott hajtasokhoz Master/slave

kapcsolatban

Makré M4

El6re beallitott paraméterek "Profibus DP" terepi busz kapcsolattal térténé vezérléshez
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M1 makré: Altalanos hasznalat (gyari makro)

Az M1 makré egy olyan beallitasi valtozatot képvisel, melynél tudatosan az egyszeriiségre térekedtlink. Minden
szukséges funkcioval rendelkezik, készen 4&llva szamtalan alkalmazasra. Jellemz6en PLC-automatizalt
rendszerekben hasznaljdk hagyomanyos vezetékezéssel, amiben a frekvenciavalté intelligens
beavatkozészerv.

A vezérlbparancsok 2-vezetékes technoldgiaval, mindkét forgasiranyhoz kilén térténnek, az alapkészilék
vezérld sorkapcsain keresztiil. A frekvencia referenciaérték 4...20 mA jel.

A berendezés helyi vezérlése is lehetséges a BE-11 Matrix kezel6egységen vagy a beépitett LED-kezelémezdn
keresztul.

3\ A makrék a frekvenciavalté el6-paraméterezését jelentik. A >pDRIVE< MX eco & pro dsszes funkcidja
~o©O| rendelkezésre all a makro bedllitastol fuggetlendl és korlatozas nélkil. A funkciokat aktivalhatjak, vagy
2 az alkalmazés igényei szerint megvaltoztathatjak.

~oO| Az M1 makro a gyari beallitasnak felel meg.

\,

A sorkapcsok kiosztasa M1 makréhoz

Alapkésziilék
+10 —=<}— +10V referencia
Al1+ )
Nem hasznalt
Al1-
f-ref. érték 1 COM——— Test
4..20 mA Iﬁh- Al2 —{>— freferencia 1 [Hz]
- COM Test
4.20mA i 1
T AO1 —<}— |Kimeneti frekvencial
P24 —DH— Kils6 24 V DC taplalas
T T T sen T T OV —— oV |
| i1 JOBBRA — = DI1 Start JOBBRA (2 vezeték) SW1
P Start 3 — - DI2 Start BALRA (2 vezeték)
"1 BALRA B
I P P DI3 Nem hasznalt
ﬁ i : b Dl4 Nem hasznalt
L i ! DI5 Nem hasznalt
LH“ : i 11 rDI6 Termisztor TH1  *) SY;IZ
T Ty T7I#24 | +24VDCa digitélis bemenetekhez
g - NPWR| "Biztos leallas” (teljesitmény elvétel)
R1A —
R1B ﬁ Kész / Uzemel
. . . R1C
*) Ha a DI6 bemenetet termisztor csatlakoztatasara hasznalja,
akkor az SW2 valasztdkapcsolét PTC allasba kell tenni, R2A — Nem y
majd a késziiléket Ujra kell inditani. A frekvenciavalto R2C em hasznalt
paraméterezését megfeleléen kell elvégezni.

211



Referenciaértékek utvonala az M1 makronal

Ref. érték f-referencia 2
elosztd !
— : Start Joblbra/BaIra
A i |
Analég \% f-referencia 1 [Hz] | : PID aktiv
bemenet Al2 }} I Y I
| | L
~_ |JoBeB/ | HelylI mod
BAL | |
Nem hasznalt X f-referencia 2 [Hz] :
)j |
—
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M2 makré: >pDRIVE< MX eco — Hajtasok PID folyamat szabalyozassal

Az M2 makré tipikus el6-bedllitas PID-szabalyozdval miikédé hajtdsokhoz, mint szivattyuk, ventilatorok,
légfuvok, stb..

A vezérléparancsok 2-vezetékes technoldgiaval torténnek, az alapkészilék vezérlé sorkapcsain keresztil, a
PID alapjel az Al1 (0...10 V) analég bemenethez van hozzarendelve és a PID aktualis érték az Al2 (0...10 V
vagy 4...20 mA) analdg bemenethez. Nyilt-hurki és zart-hurku szabalyozas kdzott az atvaltas egy digitélis
bemenet segitségével torténik, miutan ebben az esetben az Al1 bemenet referenciaértéke frekvencia
referencianak is hasznalhaté.

A nyilt-hurk( és zart-hurki szabalyozason tulmenéen (sorkapcsokon keresztlil) a berendezés helyi (panel)
vezérlése is lehetséges a BE-11 Matrix kezel6egységen vagy a beépitett LED-kezeldmezdn keresztil.

2\

~o©

J

A makrok a frekvenciavaltd elé-paraméterezését jelentik. A >pDRIVE< MX eco & pro 6sszes funkcidja
rendelkezésre all a makro beallitastdl figgetlenil és korlatozas nélkiil. A funkcidkat aktivalhatjak, vagy
az alkalmazas igényei szerint megvaltoztathatjak.

>pDRIVE< MX eco sorkapocs kiosztasa M2 makréhoz

Alapkészulék
10kOhm 1 +10 —<}— +10V referencia
0..+10V b +
B Al1 :l> PID alapjel [%]
i : l— Al1-
X L
Folyamat tavadé Y o COM Test
E‘ih Al2 —I>— PID aktualis érték [%]
= COM Test
4.20mA i 1
'l AO1 —<F— PID aktualis érték [%]
P24 —D— Kiilsé 24 V DC taplalas
Bt R OV | —— ov
: | 1Start JOBBRA — =y DI1 Start JOBBRA (2 vezeték) S
LB : 2 PID aktiv +—"" = DI2 PID-aktiv
| L i ! DI3 Nem hasznalt
ﬁ i 1 Kils6 hiba —" —— DI4 | Kilss hiba 1
! : i ! DI5 Nem hasznalt
ﬂ L i -|DI6 | Termisztor TH1 ¥) S\*’;’z
: i 2 \._’". : +24 +24 V DC a digitalis bemenetekhez
L—— ';_TI —————————————— < NPWR| ’Biztos leallas” (Teljesitmény elvétel)
R1A —
R1B ﬁ Kész /Uzemel
. ‘s . R1C
*) Ha a DI6 bemenetet termisztor csatlakoztatasara hasznalja,
akkor az SW2 valasztékapcsolét PTC allasba kell tenni, R2A — Nem h .
majd a késziiléket tjra kell inditani. A frekvenciavalté R2C em hasznalt
paraméterezését megfeleléen kell elvégezni.
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>pDRIVE< MX eco referenciaértékek utvonala az M2 makronél

Nem hasznalt o

Nem hasznalt

Analég

——

Ref. érték f-referencia 2
eloszt6 :St rt Jobbra/Balra
ra/Ba
— | Sta oI a
\% f-referencia 1 [Hz] : |
|
Vi | y PID aktiv
|
~__|JoBB/ |
BAL : Helyi mod
5\ f-referencia 2 [Hz] | :
| nyn Felfutas/
j : Nnuax Lefutas
~{ =N
X
Felfutas/ ‘

Lefutas

bemenet Al1

Analég

PID alajel [%)] /—\

PID-szabalyozo

N

ol =
_

PID aktualis érték [%]

bemenet Al2
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M2 makré: >pDRIVE< MX pro — Emeld alkalmazasok
Az M2 makré tipikus elé-beallitas PID-szabalyozéval daruhajtasokhoz.

A vezérlbparancsok 2-vezetékes technoldgiaval torténnek a jobbrafutashoz (= emelés) és a balrafutashoz
(= sullyesztés) az alapkésziilék vezérl6 sorkapcsain keresztiil. A fordulatszam referenciaérték az Al2 (0...10 V
vagy 4...20 mA) analég bemenethez van hozzarendelve.

A klls6é mechanikus féket az R2 relén keresztul hozzak mozgasba a >pDRIVE< MX pro alapkartyajan. A
fékegység elektromos fékként aktivalodik. A fékezb-ellendllas ellenérzése a termikus matematikai modell

kiértékelésén alapul.

s N
\ J

>pDRIVE< MX pro sorkapocs kiosztasa M2 makréhoz

Alapkészulék

+10

+10 V referencia

Al1+

Al1-

Nem hasznalt

f-ref. érték

COM

Test

4..20 mA

Al2

f-referencia 1 [Hz]

COM

Test

AO1

Kimeneti frekvencia

P24

Kiils6 24 V DC taplalas

Y%

IERIANZ

ov

Start JOBBRA — =4

DI1

Start BALRA +—"

DI2

Start BALRA (2 vezeték)

DI3

Nem hasznalt

Dl4

Nem hasznalt

DI5

Nem hasznalt

DI6

Termisztor TH1

+24

+24 V DC a digitalis bemenetekhez

PWR

"Biztos leallas” (Teljesitmény elvétel)

R1A

R1B

Kész / Uzemel

R1C

*) Ha a DI6 bemenetet termisztor csatlakoztatasara hasznalja,
akkor az SW2 valasztokapcsolét PTC allasba kell tenni,
majd a készuléket Ujra kell inditani. A frekvenciavalté
paraméterezését megfeleléen kell elvégezni.

R2A

R2C

Fék kiengedés

NER

A makrok a frekvenciavalté el6-paraméterezését jelentik. A >pDRIVE< MX eco & pro dsszes funkcidja
rendelkezésre all a makré beallitastdl fliggetlenill és korlatozas nélkil. A funkciokat aktivalhatjak, vagy
az alkalmazas igényei szerint megvaltoztathatjak.
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>pDRIVE< MX pro referenciaértékek ttvonala M2 makrénal

Ref. érték f-referencia 2
elosztd !
— : Start Joblbra/BaIra
A i |
Analog \% f-referencia 1 [Hz] | : PID aktiv
bemenet Al2 }} I Y I
| | L
~_ |JoBeB/ | HelylI mod
BAL | |
Nem hasznalt X f-referencia 2 [Hz] :
/} I
—
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NMIN felfutas/
NMAX lefutas
— 1/ \
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M3 makré: >pDRIVE< MX eco — Hajtasok PID folyamat szabalyozassal és kaszkad miikodéssel

Az M3 makro tipikus el6-bedllitas kaszkad vezérléssel és aktiv PID-szabalyozéval miikédd hajtdsokhoz, mint
fokozoallomasok, vizkivételi mivek stb..

A berendezés a "Hal6zati kaszkad 1" beallitasnak megfeleléen van konfiguralva egy fordulatszam-szabalyozott
master és két slave hajtassal. A slave hajtasok vezérlése a master hajtas PID vezérléaramkoér szabalyozasi
eltérésének kiértékelésével torténik, mely a slave hajtasokat rakapcsolja és levalasztja a két relé kimenet
segitségével.

A vezérl6parancsok 2-vezetékes technoldgiaval torténnek, az alapkészulék vezérl sorkapcsain keresztil, a
PID alapjel kdzvetlenll a BE-11 Matrix kezel6egység forgatdgombjaval vagy a beépitett LED-kezelémez6n a
nyil gombokkal adhaté meg. A PID aktualis érték az Al2 (0...10 V vagy 4...20 mA) analég bemenethez van
rendelve. Annak felismerésére, hogy mely slave hajtas all készen az tGizemre, mindkét hajtashoz rendelkezésre
kell bocsatani egy-egy digitalis bemenetet a master hajtason. A slave hajtasok kapcsolasa az Uzemodrak
kiegyenlitése alapjan a két relé kimenet segitségével torténik.

A nyilt-hurka és zart-hurkd szabalyozason tulmenden (sorkapcsokon keresztil) a berendezés helyi (panel)
vezérlése is lehetséges a BE-11 Matrix kezel6egységen vagy a beépitett LED-kezelémezbn keresztl.

—— A makrok a frekvenciavalté el6-paraméterezését jelentik. A >pDRIVE< MX eco & pro 6sszes funkcidja
~o©O| rendelkezésre all a makro bedllitastol fuggetlendl és korlatozas nélkil. A funkciokat aktivalhatjak, vagy
— az alkalmazas igényei szerint megvaltoztathatjak.
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>pDRIVE< MX eco sorkapocs kiosztasa M3 makréhoz

Alapkésziilék

+10 —<}— +10V referencia
Al1+ .
Al :l> Nem hasznalt
Folyamat tavado Xy = COM 7 Test
So s iw_!|.. Al2 —D— PID aktualis érték [%]
soma 1 SoM 1 Test
'J_' AO1 —<}— PID aktualis érték [%)]
P24 —{— Kilss 24 V DC taplalas
ov 1 0V
Start JOBBRA +— ——=+—— DI1 Start JOBBRA (2 vezeték)
Kaszkadmot. 1 kész —/—;—E— DI2 Kaszkadmotor 1 kész SW1
Kaszkadmot. 2 kész +—- : : DI3 Kaszkadmotor 2 kész D
Kiilsé hiba —" i‘Y_!||. DI4 | Kilsé hiba 1
DI5 Nem hasznalt
Dl6 Nem hasznalt
[ +24 +24 V DC a digitalis bemenetekhez
PWR| "Biztos leallas” (Teljesitmény elvétel)
R1A —
R1B ﬁ Kész / Uzemel
K1 R1C
—N R2A — ,
Kaszkadmotor 1 BE
R2C
K2 I011opciodkartya
—N R3A | —
R3B ﬂ‘:| Kaszkadmotor 2 BE
R3C
-10 -10 V referencia
+24 +24 V DC a digitélis bemenetekhez
DI7 Nem hasznalt
DI8 Nem hasznalt SW3
DI9 Nem hasznalt D
DI10 | Nem hasznalt
oV Y
:"i TH2+—E—|>— Termisztor bemenet TH2
'i TH2- —mm—  Termisztor test
) DO1 Nem hasznalt
DO2 Nem hasznalt
CDO Kozds
oV oV
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>pDRIVE< MX eco referenciaértékek ttvonala az M3 makronal

. Ref. érték.
MX-kerek eloszté Felfutas/ PID aktiv
— lefutas !
I
PID-alapjel [%
Motor- \SS( alaplel [%] /—\ I Helyi mod
pot. )2} PID-szabalyozo : I
E + \ / | : NN Felfut?zs/
— | Nuax lefutas
- 7N I
PID-aktualis érték [ +
A2 analdg X aktualis érték [%] 4 — /—\ et
bemenet )z} /7~
J\

Helyi referencia
MX-kerék
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M3 makré: >pDRIVE< MX pro — hajtasok master/slave kapcsolattal

Az M3 makré tipikus el6-beallitas olyan hajtasokhoz, melyek valamilyen master/slave vezérlési médban
mikddnek (S-hengerlék, fémlemez-feldolgoz6 gépek, kabelhuzé gépek,...).

Ennek érdekében az egyik hajtas masternek van kijeldlve. A master hajtas belsé fordulatszam-szabalyozoéja
(enkdder visszacsatolassal vagy anélkil) a felelés a kozOs fordulatszamért. A frekvenciavaltok, amelyek
slaveként Uzemelnek, az aktualis forgatdbnyomatékot, mint forgatonyomaték referencia kapjak a mastertél. Mikor
ezt a modszert hasznaljak, a terhelésmegosztas beallithaté az egyes hajtasok kdzott.

A kivalasztds master és slave uzem kozott akkor torténik, amikor a nyomatékszabdalyozét a slave hajtason
aktivaljak. Ha a slave hajtas, ami a mastertdl kapja a nyomatékreferenciat, nem maradhat a meghatarozott
fordulatszam intervallumon belll (pl. hianyz6 teher-dsszekapcsolas), a nyomatékszabalyozé automatikusan
atvalt fordulatszam-szabalyozasra és ezt az allapotot egy relé kimeneten keresztll jelzi (riasztasi Uzenet).

0 Nyomaték- és fordulatszam-szabalyozas kozotti atvaltas lehetséges egy digitalis bemenetre adott jellel
manualisan is.

— A makrok a frekvenciavaltd el6-paraméterezését jelentik. A >pDRIVE< MX eco & pro 6sszes funkcioja
~oO|| rendelkezésre all a makro beallitastol fliggetlendl és korlatozas nélkil. A funkciokat aktivalhatjak, vagy
—— az alkalmazas igényei szerint megvaltoztathatjak.

>pDRIVE< MX pro sorkapocs kiosztasa M3 makréhoz

Alapkésziilék

+10 ——=<}— +10V referencia
Mgee 0..10V ik :l> M-ref. be %
— Al1-
: : COM - Test
"rer 420 mA Iﬁlhl Al2 —{>— freferencia 1 [Hz]
Magr 4...20 mA i’VE € L] 1 Test
Il AO1 ——<}— Nyomaték
P24 |—D— Kiilsé 24 V DC taplalas
T oV |—— ov
| iStart JOBBRA — ——=——DI1_| Start JOBBRA (2 vezeték)

| | Start BALRA{— ————DI2 | Start BALRA (2 vezeték)
| M-szabalyozé +— ————— DI3 M-szabalyoz6 aktiv
aktiv (slave) Dl4 Nem hasznalt

: : DI5 Nem hasznalt

r1DI6 Termisztor TH1 *)

L1424 | +24 Vv DC adigitalis bemenet

|
|
L—— -;_TI —————————————— < NPWR| "Biztos leallas” (Teljesitmény elvétel)
R1A —
R1B ﬁ Kész / Uzemel
; (s . R1C
*) Ha a DI6 bemenetet termisztor csatlakoztatasara hasznalja,
akkor az SW2 valasztokapcsolot PTC allasba kell tenni, R2A — Riasstasi kat. 1
majd a késziiléket Ujra kell inditani. A frekvenciavalto R2C iasztasi kat.

paraméterezését megfeleléen kell elvégezni.
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>pDRIVE< MX pro referenciaértékek tutvonala M3 makrénal

Ref. érték. f-referencia 2
eloszto !
_ : Start Joblbra/BaIra
A i |
Al2 analég \3( f-referencia 1 [Hz] | :
bemenet : | PID aktiv
o
~L__|JoBB/
BAL

Nem hasznalt

f-referencia 2 [Hz]

ok

Helyi mod
|

MmN
Nmax

Felfutas/
lefutas

H=HA

Helyi moéd

PID aktiv

M MIN
MAX
| — M ref.
———

Al1 analog N | Meref. % M-offszet
bemenet /}
—
>pDRIVE< MX pro master/slave jelkapcsolat
frer
Master Slave
= Al2 = Al2
Makr MRer
AO1 Al1 AO1
Start JOBBRA ——{ DI 1 Start JOBBRA ——{ DI 1
Start BALRA —| D|2 Start BALRA —| DI2
M-szabalyozé —»| DI3 M-szabalyozé6 —»=1 DI3
aktiv (slave) aktiv (slave)
[ +24 R1A — Kész/Uzemel [ +24
PWR R2A +—» M-szabalyozo PWR
n-korlaton
Hajtomi

Master

J

U

Terhelés

Slave

R1A | Kész/Uzemel

R2A |——» M-szabalyozo

n-korlaton
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M4 makré: Altalanos hasznalat buszkapcsolattal

Az M4 makro egy olyan beallitasi valtozatot képvisel, melynél tudatosan az egyszeriiségre térekedtlink. Minden
szukséges funkcioval rendelkezik, készen 4&llva szamtalan alkalmazasra. Jellemz6en PLC-automatizalt

rendszerekben hasznaljak terepi busz kapcsolattal, amiben a frekvenciavalté intelligens beavatkozészerv.

A vezérlési parancsok, ahogy a referencia-/aktudlis értékek tovabbitasa is a Profidrive-Profile PPO4 szerint
torténik. Ahhoz, hogy hagyomanyos sorkapocs vezérlésre atkapcsolast is megvaldsitsunk a buszkapcsolaton
felll, paraméterezve vannak 2-vezetékes vezérléparancsok és egy referenciaérték az Al2 analég bemeneten.

Lehetséges busz és sorkapocs vezérlés kdzott atvaltani egy digitalis bemenet segitségével.

A berendezés vezérlése lehetséges a BE-11 Matrix kezelbegységen vagy a beépitett LED-kezel6mez8n

keresztll a vezérléforrastol figgetlendl (busz / sorkapcsok).

~o©

A sorkapcsok kiosztasa M4 makrohoz

222

*) Ha a DI6 bemenetet termisztor csatlakoztatasara hasznalja,
akkor az SW2 valasztokapcsolét PTC allasba kell tenni,
majd a késziléket Ujra kell inditani. A frekvenciavalté
paraméterezését megfeleléen kell elvégezni.

3\ A makrék a frekvenciavalté el6-paraméterezését jelentik. A >pDRIVE< MX eco & pro dsszes funkcidja
rendelkezésre all a makrd beallitastdl figgetlenill és korlatozas nélkiil. A funkcidkat aktivalhatjak, vagy
2 az alkalmazas igényei szerint megvaltoztathatjak.

+10

Al1+

Al1-

Alapkésziilék
+10 V referencia

Nem hasznalt

f-ref. érték

COM

4...20 mA

Al2

Test

f-referencia 2 [Hz]

COM

AO1

P24

oV

IERIANZ

Start JOBBRA — ——=+——

DI1

Start BALRA ¢— ———————

DI2

Busz/Sorkapocs —/—v:—E

Test

Kimeneti frekvencia

Kilsé 24 V DC taplalas
ov

Start BALRA (2 vezeték)

DI3 2. vezérldforras
Dl4 f-referencia 2
DI5 Nem hasznalt
Di6 Termisztor TH1 *)
+24 +24 V DC a digitalis bemenet
PWR| "Biztos leallas” (teliesitmény elvétel)
R1A —
R1B ﬁ Kész / Uzemel
R1C
_/
Eié Nem hasznalt
PBO11 Opcidkartya

(0]

o 8 Slave cim

o9 | |

o ° 12 3 4 5 6 7 8]

° RARAAAAA
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Referenciaértékek utvonala az M4 makronal

Busz-
ref. érték 1

Ref. érték.

eloszto

f-referencia 2
|

f-referencia 1 [Hz]

: Start Jobbra/Balra
I

Al2 analég
bemenet

f-referencia 2 [Hz]

Y

~\l¥

JOBB/
BAL

Y

PID aktiv

Helyi mod

NvIN Felfutas/
NMAX lefutas
|
— _/—\_ fref
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. MX eco M
@ Motorfiités MX pro &

Abban az esetben, ha a motort kedvezétlen kérnyezeti feltételek mellett Gzemeltetik, mint magas pératartalom
és / vagy gyakori hdmérsékletingadozas, akkor fennall a paralecsapdédas veszélye a motorban. Annak
érdekében, hogy ennek karos kdvetkezményeit elkertljik, a "Motorfltés" funkcid aktivalhaté. Ellentétben a
kils6leg felszerelt futérendszerekkel, a fltés kdzvetlendl a motor tekercselésén athajtott egyenarammal
térténik, a frekvenciavalto segitségével.

L1 R/L1
L3 TIL3

PE PE
Start JOBBRA = Dix Start JOBBRA
tart BALRA i DIx Start BALRA

DIx Motorfiités

9 \I Termosztat

Ll

+24 bels6é +24 V DC
PWR

_/
RxA Motorfiités aktiv
+RxC

A1 >pDRIVE< MX frekvenciavalto

A

e Ha a hitést kiilsé érzékel6tél, példaul légnedvesség-, vagy hémeérd kell figgévé tenni, akkor a "2 .. DI
fligg®” beallitast kell valasztani és egy megfeleléen konfiguralt digitalis bemenetet kell biztositani.
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@

Motorvezérlés

MX eco M
MX pro M

A hasznalatban 1évé motor adott alkalmazashoz valé optimalis illesztéséhez, a motor kapocstablajan 1évé
adatok bevitele, az autotuning eljaras lefuttatasa és a helyes motorvezérlési mod kivalasztasa sziikséges.

A >pDRIVE< MX eco & pro kiilénb6z6 motorvezérlési médok korével rendelkezik.

A valaszték az alabbi tablazatban talalhato:

Vezérlési mod

Rovid leiras

Lehetséges finomitas

Tipikus alkalmazasok

U/f 2 pont Egyszer U/f Névleges motoradatok | Egyszeri alkalmazasok,

karakterisztikju vezérlés | Startfeszultség tébbmotoros hajtasok, specialis
motorok, specialis tekercselések

U/f takarékos U/f karakterisztikaju Névleges motoradatok | Egyszeri alkalmazasok szivattyuk

(csak MX eco) vezeérlés, négyzetes Startfesziltség és legfuvok tartomanyaban
terhelésekhez Fluxus csdkkentés
optimalizalva

U/f 7 pont 7 pontban szabadon Névleges motoradatok | Specialis motorok és tekercselések,
konfiguralhaté U/f- U1/f1...U5/f5 rezonanciaproblémak csillapitasa
karakterisztika

VC Standard Mezdorientalt vezérlés Névleges motoradatok | Gyari beallitas,

fordulatszam
visszacsatolas nélkdl

Inditényomaték
Szlipkompenzacié
Unmax mezégyengités
Autotuning

majd minden célra megfelel
mezGorientalt vezérlés nagyon jo
dinamikaval (még tébbmotoros
hajtasokhoz is).

VC Kiterjesztett

Optimalizalt
mez@orientalt vezérlés
fordulatszam
visszacsatolas nélkiil

Névleges motoradatok
Inditényomaték
Szlipkompenzacio
Unmax mezégyengités
Autotuning

Specialis igény( alkalmazasok a
dinamika és az inditdbnyomaték
képesség tekintetében, csak
egymotoros hajtasokhoz, pl.
kompresszor, extruder,
széllitészalag,...

VC Takarékos
(csak MX eco)

Mez6orientalt vezérlés
fordulatszam
visszacsatolas nélkul
négyzetes terhelésekhez
optimalizalva

Névleges motoradatok
Inditényomaték
Szlipkompenzacio
Unmax mezégyengités
Autotuning

Fluxus csdkkentés

Négyzetes nyomatékigényi
hajtasokhoz, mint
centrifugalszivattyuk és ventilatorok.
Az energiafelvétel optimalizalt a
magnesez6 aramvektor
terhelésfliggd csokkentésével.

VC Visszacsatolas
(csak MX pro)

Mez6orientalt vezérlés
enkoder
visszacsatolassal

(zéarthurku varians)

Névleges motoradatok
Inditébnyomaték
Szlipkompenzacio
Unax mezégyengités
Autotuning

Specialis igényi alkalmazasok a
dinamika, fordulatszam pontossag,
inditényomaték viselkedés nulla
fordulatszamon magas biztonsagi
koévetelmények mellett, vagy
nyomatékszabalyozas, csak
egymotoros hajtasokhoz, pl. daruk,
tesztpadok,...

Szinkron Standard
(csak MX pro)

Vezérlési varians pozicid
visszacsatolas nélkdl
szinkrongépekhez

Névleges motor és
tekercselési adatok

Alacsony inditbnyomaték igény
hajtasok, pl. textil gépek,
ventilatorok,...
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> i i o MX eco M
- Motor magneskapcsoloé vezérlés MX pro ®

A motor-magneskapcsolé vezérlés funkcionalisan két kiilonb6zd csoportra van osztva.

"Frekv. vezérelt" beallitas

Amennyiben "Frekv. vezérelt" beadllitds van aktivalva, a motor-magneskapcsold be-, és kikapcsolasa egy
digitalis kimenet segitségével torténik. Ezt a digitalis kimenetet "Motor-magn.kapcs. BE" funkciora kell
konfiguralni. A motor-magneskapcsolé zarédik minden startparancskor, és kinyit a lefutés befejezte utan.

L1 R/L1 U/T1
L2 S/L2 VIT2
L3 TIL3 WIT3

PE PE PE

D SW1 i

oV
K2 ——DlIx Motor mégn.kapcs. visszajel. -
- +24 | +24V DC a digitalis bem.-hez
K20 7] Jf‘ PWR Vezérl6fesziltség

RxA —/:l Motor magneskapcsolé BE
— RxC

A1 >pDRIVE< MX frekvenciavaltd

A motor-magneskapcsolé mikoédése monitorozhatd egy segédérintkezd digitalis bemenetre csatlakoztatasaval.

"Klils6 vezérlés" beallitas

Amennyiben "Klls6 vezérlés" beallitds van aktivalva, a motoraramkér egy kilséleg vezérelt motor-
magneskapcsoloval, vagy egy kézzel mikddtetett f6kapcsold segitségével bontddik. A frekvenciavaltd felismeri
a motoraramkoér lekapcsolasat a kimeneti fazisfigyelés segitségével, és aktival egy eljarast, mely megallapitja a
motordramkor visszazarasat. Ha a motor Ujra csatlakozik, a frekvenciavalté automatikusan szinkronizalja magat
és folytatja az lzemet.
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i i MX eco M
If V) Motor tulterhelés MX pro ¥

Minden motort meg kell védeni a tekercselés tulmelegedése ellen, amit megengedhetetlen magas terhelés
eredményez.

Fordulatszam szabalyozas nélkiili motorok esetén ezt egy egyszerli motorvédd aramkoérrel (I°t védelem) lehet
megoldani. Ezek a megengedhetetlen magas terhelést az aram és a terhelési id6 regisztralasaval allapitjak
meg. A motor hiitése konstansnak feltételezett, és ezaltal a terhelés regisztralasakor nem keril beszamitasra.

Ha a motor frekvenciavaltd kimenetérdl Gzemel, akkor fordulatszama megvaltoztathaté. Ha a fordulatszam
kisebb a névlegesnél, a motor hit6 hatasa ugyancsak lecsdokken az dnszell6zésli motoroknal, mert ott a
hiatéventilator kozvetlenll a motortengelyrél hajtott. Emiatt a motorvédé aramkdr hasznalata nem nyujt
elégséges védelmet tulterhelés ellen.

A leghatasosabb motorvédelem a motor harom RI[Q] 4
tekercselésének hémérsékletmérése (teljes
motorvédelem). Ez akkor lehetséges, ha PTC 10°1
termisztorokat épitiink be a motor tekercsfejbe, majd
mindharom PTC-t sorba kapcsoljuk, és kézdsen figyeljik

azokat. A >pDRIVE< MX eco & pro a PTC-ket kdzvetlendl

figyeli kiegészit6 kiértékelé mlszer nélkul.

Kapcsolasi pontok:
Tulmelegedés érzékelése: Rerc > 3 kQ

Reset érték Rerc < 1.8 kQ 1021
Rovidzar felismerés Rprc < 50 Q T
Vezeték szakadas felismerés R, > 100 kQ 10’ : 8 [°C]

Tipikus PTC termisztor ellenallas viselkedés

A kovetkez6 figyel6bemenetek allnak rendelkezésre:

Bemenet | Hely Sorkapocs jelolés | Megjegyzés
TH 1 Alapkészulék Dl6 DI6 valaszthato: digitalis bemenet / PTC szenzor
ov Atkapcsolas SW2-vel = PTC

A valtozas addig nem 1ép érvénybe, amig a
halézatot le/felkapcsoljuk.

TH 2 Opcios >pDRIVE< 1011 | TH2+
TH2+

TH3 Opciés >pDRIVE< 1012 | TH3+
TH3+

2

% Abban az esetben, ha a motorban nincs PTC termisztor szenzor, akkor a motorvédelem megvaldsithatéd
a termikus matematikai motormodell segitségével.

A termikus motormodell egy Osszetett aritmetikai algoritmus, mely meghatarozza a motor tekercselésének
aktualis hémérsékletét. A motormodell részletes leirasa az aram viselkedés bejegyzésével, a fordulatszam
(hitési viszonyok) és a motor hétarolé képességének (motor iddallandd) figyelembe vételével torténik. Ha a
motor helyén a maximalis kdrnyezeti h6mérséklet ismert, akkor ez is szamitasba veheté.

A motor h6mérséklete az adott id6 alatt atfolyd aram altal okozott héveszteségbdl és a motor hiitésébdl vagy
Oonkonvekcidjabol adodik ki. A motor megallapitott termikus allapota felhasznalhatd védelmi, riasztasi vagy
korlatozasi funkciokra.
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Ha az atkapcsolhat6 2. motoradat készlet van hasznalatban, a motormodell egyidejileg mindkét motort ki tudja
értékelni, akkor is, ha a motorok kildnb6znek.

Termikus allapot
meghatarozasa

| Motor 2

i’t — =] Motor 1 Analizis

9 =f(n) —»

9 =f(AY) —» ‘Dﬂ:

SN_>

— Riasztas

— Hiba

t —»

T Motor »

% A termikus motormodell allapota akkor is elérheté marad, ha a frekvenciavaltét fesziltségmentesitjik,
igy emiatt nincs sziikség kiils6 puffer feszlltségre.

o i MX eco M
% Motor alulterhelés MX pro

Az alulterhelés figyelés funkcié 6sszehasonlitia a mechanikai terhelést (nyomatékot) adott fordulatszamon a
megadott karakterisztikaval. Ha a terhelés csOkkenése az adott fordulatszam-tartomanyra nem jellemzd, akkor
ez a szituacié folyamat-szempontbdl kiértékelhetd (pl. egy ventilator ékszij ellenérzése, egy szivattyu
szarazfutasa...).

Az ellen8rzésre hasznalt nyomaték referencia atvalthatd négyzetes és linearis karakterisztika k6zott.

négyzetes karakterisztika linearis karakterisztika

MMy § MMy 4

100 % -

] E2.63 E2.65 -

E2.64

Y

y
]

228

HTLL

8 P01 002 HU.00/00



HTLL

8 P01 002 HU.00/00

i i MX eco O
E’ n/M szabalyozé MX pro M

Fordulatszam szabalyozo

A >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltok rendkivil hatasos fordulatszam/nyomatékszabalyozoval rendelkeznek,
melynek kdszdnhetben a felhasznalasuk szamtalan kulénbdzd alkalmazésban lehetséges.

A fordulatszam-szabalyoz6 mez@orientalt motorvezérlési méd (B3.02 = VC Standard, VC Kiterjesztett vagy VC
Visszacsatolas) hasznalatakor aktivalodik.

Enkdder nélkili mikodés esetén, a fordulatszam-szabalyozé altal igényelt aktualis fordulatszam a kimeneti
frekvenciabol, a paraméterezett motoradatokbdl és a motor aktualis terhelésébdl keril kiszamitasra. Amikor
opcionalis enkdder visszacsatolast (VC Visszacsatolas) alkalmaznak, akkor a szabalyozé azt hasznalja fel.

A >pDRIVE< MX pro-ban megvalositott fordulatszam-szabalyozé alapvetd strukturaja egy Pl szabalyozo
aramkoér, a referenciaértékek dinamikus szirési lehet8ségével. Amikor kbézvetlen nyomaték beallitast
hasznalnak, a fordulatszam-szabalyozo6 atveszi a fordulatszam-korlatozast, ha a fordulatszam meghaladja vagy
alatta marad a beallithaté fordulatszam ablaknak.

A szabdlyozd gyari bedllitasa egy 4-polusu motor tehetetlenségének haromszorosara vonatkozik, az adott
frekvenciavalto teljesitményével 6sszhangban, és igy el6re bedllitott a legtdbb alkalmazashoz.

M-szabalyozo

A referencia nyomaték, melyet a bels6 mez6orientalt motorvezérlés kap, a fordulatszam-szabalyozo
kimenetérél keril meghatarozasra fordulatszam-szabalyozott moédban. Ha a hajtas nyomatékszabalyozott
moédon lUzemel, a nyomaték alapjel atkapcsolhatd a kilsé referenciaérték csatornara a C5.07
Nyomatékszabalyoz6 paraméter segitségével.

Olyan alkalmazasoknal, mint master/slave hajtasok (terhelés oldalon dsszekapcsolt hajtasok), cséveéld hajtasok,
kotrédaru vezérlések és tesztpad alkalmazasok (ha a folyamatszabéalyozét szintén nyomaték korrekcids
szabalyozéval hasznaljak) ez a szabalyozasi méd hasznalhatoé.

Amennyiben a C5.07 Nyomatékszabalyozé paraméter "2 .. DI fliggé" beallitasban van, és egy digitalis bemenet
is ennek megfeleléen van konfiguralva, akkor lehetséges atkapcsolni fordulatszam-szabalyozasrol
nyomatékszabalyozasra akar izem kdzben is.

Nyomaték alapjellel valé mikodés esetén a fordulatszam-szabalyozo fordulatszam korlatozasra van hasznalva,
mely a hajtast biztonsagos Uzemallapotban tartja a terhelésledobas, vagy a referenciaértékre vonatkozo
megengedhetetlen magas terhelés esetén.

A nyomaték alapjel lekérhetd kilsé referenciaforrasbdl, a PID folyamatszabalyozé kimenetérél vagy egy belsé
referenciaforrasbél  (MX kerék, XY grafikon, kalkulator, stb.). Ezaltal egy allithatd, linearisan viselkedd
nyomaték rampa és egy referenciaérték korlat all rendelkezésre.

Master Slave
Nrer - NakT n REF

|

Makt Mger

A

M1 }

{ M2

Ze A nyomatékszabalyozé funkcié csak VC Kiterjesztett és VC Visszacsatolas motorvezérlési mod
hasznalatakor lehetséges.

~oO| A nyomatékszabalyozé hasznalatahoz lasd még az M3 makro elé-beallitasait.
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_}m o . i i o MX eco M
Halézati magneskapcsolo6 vezérlés MX pro ™

A "Halézati magneskapcsold vezérlés" funkcid hasznalataval, a frekvenciavalté sajat maga képes a halézatot
csatlakoztatni és levalasztani egy magneskapcsold segitségével. Ezért, egy kivalaszthatd digitalis kimenet
aktivalédik minden startparancs esetén (kezel6bmezdrél, sorkapcsokrél vagy buszrél), melyen keresztlil a
halézati magneskapcsoldé meghiz. A halézati magneskapcsold bontasa stop parancs utan, a lefutasi folyamat
végén torténik. Egy bekdvetkezé hiba esetén, vagy ha zarolas jel érkezik, a hal6zati magneskapcsolé azonnal
elenged.

K1
L1 1\:\2 R/L1 uim
L2 34 S/L2 VIT2
L3 =hE TL3 WIT3
PE PE PE {
24V P24 —DF— Kiilsé 24 V DC taplalas
oV oV 1 oV

Vezérl6fesziltség Dlx Start JOBBRA

SW1
DIx Halozat lekapcsolas %
. @ Int,
Vs?g; G7 +24 bels6 +24 V DC
A2 PWR| "Biztos leallas”
| L]
. e
bo\mm e - RxA —/—| Halozati magn.kapcs. BE
| RxC
K11 - K1
A1 >pDRIVE< MX frekvenciavaltd

Kulsé 24 V puffer feszlltségre van szikség a frekvenciavalto elektronikajanak taplalasahoz.

A halozati magneskapcsold biztonsagos lekapcsolasanak szavatolasa érdekében, amikor vész-STOP
gombot hasznalnak, akkor integralni kell egy digitalis bemenetet "Hal6zat lekapcsolas” funkcioval.
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? L MX eco M
E  Vésziizem MX pro

A "Vészizem" funkcio lehetbvé teszi a frekvenciavalté deaktivalt berendezés-védelem melletti miikodését. Ez
nélkuldézhetetlen azoknal a berendezéseknél, melyeknél minden funkcioét, elsésorban egy vészhelyzet esetében,
alarendelnek az emberi élet védelmének (pl. alagutszell&ztetd rendszerek).

A funkcidt egy "Vésziizem" funkciéra paraméterezett digitalis bemenet aktivalja. Ennek eredményeképp a
frekvenciavaltd minden korlatozast lekapcsol, a szoftver altal észlelt folyamathibakat riasztasként kezeli és az
autoreset funkciét korlatlanul engedélyezi.

A "Vészizem" funkcid segitségével a frekvenciavaltd és a motor lizeme szintén a specifikaciokon kivil
torténhet. A garancia ebben az esetben megsziinik !

Azért, hogy megakadalyozzuk a funkci®6 nem szandékos kivalasztasat, a szervizkdd egyszeri bevitele
szikséges az F6.05 Szerviz kdd paraméteren keresztll, a funkcid aktivalasa el6tt. A szervizkédot emliti a
szervizdokumentacio, vagy kérhet6 a gyartotol.

MX eco M
= Xl Paramétermasolas MX pro &

A >pDRIVE< BE11 levehet6 Matrix kezel6éegység rendelkezik a paraméterek masoldsanak képességével, az
egyértelmd, sok nyelven torténé szdveges paraméterezésen tllmenden. Egy kezelbegységben akar négy
kilénb6z6 paraméter-beallitas menthet6 el.

Az E5.04 "Masol: MX->Kezelémezd" kivalasztasaval az 0Osszes Aallithatd paraméter betodltésre kerll a
frekvenciavaltobol a kezel6egység egyik szabad fajljaba, és ott elmentésre kertil.

Egy kezel6egységben elmentett fajl, az E5.05 "Masol: Kezelémez86->MX" paraméter segitségével kerllhet
visszairasra a frekvenciavaltéba, az atvitel ebben az iranyban csak specialis szabalyok teljesitésével hajthatd
végre.

Miel6tt elindul a paraméter-atvitel, a kezel6egységben elmentett fajl 6sszehasonlitasra keril az adott
frekvenciavalté tipusaval, szoftverstatuszaval és a névleges teljesitménnyel (normalizalas), egy automatikusan
futd teszteljaras segitségével annak érdekében, hogy szavatolja a sikeres atvitelt.

A "Masol: Kezel6mezd->MX" funkcioval a kovetkez6 teriletek valaszthatok ki:

Kivalasztas Funkcioé

0 .. megszakitas Ne kezdddjon paraméter-atvitel

Minden irhaté paraméter atvitelre kerll a kezel6egységbdl a
frekvenciavaltoba.

1 .. 6sszes paraméter

Minden irhaté paraméter, a motoradatokon kivil (normalizalt paraméterek)
atvitelre kerul.

3 .. motoradatok A motoradatok és az autotuning értékek atvitele.
4 .. szbvegek A frekvenciavalté szabadon szerkeszthet6 szdvegei kertlnek atvitelre.

2 .. felhasznaloi paraméterek

— Olyan paraméterek, mint az aktualis értékek, szamlaldk, eljarasok, szerviz paraméterek, a vésziizem
~o0| feloldasa, valamint a normalizalasi és kalibracios értékek altalanosan kikeriiinek a >pDRIVE< BE11
> masolasi funkcidjabal.
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i i L MX eco M
Paraméterezés tiltas MX pro M

A paraméterzar nem szandékos vagy jogosulatlan paramétervaltoztatasok ellen iranyulé védelemként szolgal.
Ha egy paramétert aktiv paraméterzar mellett prébalnak megvaltoztatni, a "Paraméterezés zarolva" lizenet
jelenik meg a Matrix kezel6egységen.

A paramétereket szoftveres uton egy kodbevitel segitségével, vagy hardveres uton egy digitalis bemenet
segitségével zarolhatjak.

r B

~c©|| A paraméterek olvasasa barmikor lehetséges, fliggetlen egy aktiv zartol.
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MX eco M
@ PID folyamatszabalyozé MX pro

A >pDRIVE< MX eco & pro —ba beépitett PID szabalyozé olyan alkalmazasokban hasznalhatd, ahol folyamat-
technikai szabalyozas sziikséges, de ahol a szikséges szabalyozé aramkort nem lehet, vagy nem kell
egymasra illesztett nyilt-hurkd/zart-hurka szabalyozo6 eszkézzel megvaldsitani.

A tipikus alkalmazasi terlletek nyomas, aramlas, teljesitmény, sebesség, szalagfeszesség és mennyiségek
szabalyozasa.

A PID szabalyozo folyamat-szabalyozoként lett kialakitva, allithaté aranyos erdsitéssel, integralasi és derivalasi
idével, Hertz vagy % (nyomaték) PID-kimenettel. PID folyamatszabalyoz6 alkalmazasaval a kimeneti frekvenciat
vagy a referencianyomatékot nem kozvetlendl a pillanatnyi referenciaérték befolyasolja, hanem a szabalyozé
kimenetének manipulalt valtozoja. A szabalyozé megprobalja a PID alapjel és az aktualis érték kozotti eltérést
nullara allitani, és azt ott tartani.

A két jel %-ban skalazott, fliggetlenil az eredeti egységiktél.

Ref. érték f-referencia 2
eloszté ' C4.07
| .
— | Start Joblbra/BaIra
f-referencia 1 [Hz] : | |
|
| \i |
| |
~___|JOBB/ b Nem aktiv
BAL |
/j} f-referencia 2 [Hz] :
: PID aktiv Helyi
. maod
: PID-n : [
| _lk | nun  felfutas/
: : L Nnuax lefutas
|
I I + —
! ! B B _/—\_ fref
| | I
| |
| |
| |
| |
felfutas/ | |
lefutas | | L Helyi referencia
PID alajel [%] : : — MX-kerék
/;} /\ PID-szabélyozo | |
+ —| L : Poz/neg. My
A I\ | M-rampa  Myax
PID aktualis érték [% ' + —
/:} = M S\ =M
/\
M-offszet

g

A "Nyomatékszabalyozas" funkciét csak a >pDRIVE< MX pro tamogatja!

,
\
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Biztos leallas MX pro M

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavaltok alapkiépitésben tartalmazzak a “Biztos leallas" ("Teljesitmény
elvétel”) biztonsagi funkciot (Power Removal, tanusitvany szama 72148-2 /2006). Ez a funkcié megakadalyozza
a motor akaratlan elindulasat, és szavatolja a gép és az Uzemelteté személyzet biztonsagat.

Ez a biztonsagi funkcio teljesiti az alabbiakat:
— Gépek biztonsagara vonatkozé szabvany EN 954-1, kategoria 3

— Elektronikus biztonsagi rendszerek kévetelményei IEC/EN 61508, SIL2 képesség
(Villamos/elektronikus/programozhaté elektronikus biztonsagi rendszerek mikddési biztonsaga)

A SIL (Safety Integrity Level) képesség a hajtas csatlakozasi diagramjatol és a biztonsagi funkciotol figg. A
telepitési elbirasok betartdsanak elmulasztdsa a “Biztos leallas" biztonsagi funkcid SIL képességének
visszavonasahoz vezethet.

— az elézetes IEC/EN 61800-5-2 szabvany szerint meghatarozott mindkét stop funkciéra:
— Biztonsagos nyomatékelvétel (“STO” Safe Torque Off)
— Biztonsagos Stop 1 (“SS1” Safe Stop 1)

A “Teljesitmény elvétel” biztonsagi funkcié redundans elektronikus kiépitéssel rendelkezik (1), melyet egy
diagnosztika funkcioé folytonosan feltigyel.

(1) Redundans: abbadl all, hogy egy 6sszetevé meghibasodasanak a hatasait egy masik 6sszetevé helyes
mikodés segitségével csillapitja, mikézben feltételezzik, hogy nem térténnek egyidejlileg mindkettén hibak.

—— A “Teljesitmény elvétel” biztonsagi funkciot nem szabad a motor elektromos szétkapcsolasanak
~oO| tekinteni (nincs elektromos elszigetelés). Ha sziikséges, egy magneskapcsolot kell hasznalni a halozati
—— vagy a motorkabelekben.

% A “Teljesitmény elvétel” biztonsagi funkcid nem arra lett tervezve, hogy fellilkerekedjen barmilyen, a
hajtas folyamatvezérlésben vagy a felhasznaléi funkcidkban adédé meghibasodason.

A digitalis kimeneteket (relé kimenetek), melyek elérheték a hajtason (pl. Biztos leallas aktiv) nem
szabad biztonsagi jeleknek tekinteni. A kulsé biztonsagi relé kimeneteit kell hasznalni a biztonsagi

aramkorbe valé integracidhoz.
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Az EN 954-1 biztonsagi kategoriai

s - e Ellen6rzé rendszer- - 2 - a
Kategoéria |Biztonsagi elv kévetelmények Viselkedés egy hiba esetén
B A vezérlést a technika A vezérlést a mérnoki Egyetlen hiba el6fordulasaval is
alldsanak megfeleléen gyakorlatnak megfeleléen kell elveszitheti a biztonsagi funkciot
kell kivalasztani kiépiteni
1 Biztonsagi szempontbdl | JéI bevalt biztonsagi elvek és Elveszitheti a biztonsagi funkcidt,
bevalt elvek és megfelelé mindségi alkatrészek | de kisebb a valoszinlsége, mint
alkatrészek alkalmazasa |hasznélata a B kategdrianak
2 Biztonsagi szempontbdl | Az ellenbrzés automatikusan, A biztonsagi funkcié
bevalt elvek és vagy kézzel indithato. megszinhet, ha a hiba a két
alkatrészek alkalmazasa teszt kozott kovetkezik be
3 Biztonsagi aramkordk Egyszeres hiba nem vezethet a Egyetlen hiba nem veszélyezteti
hasznalata biztonsagi funkcio kieséséhez. Az | a biztonsagi funkcidkat
Osszes hiba felismerése nincs
elGirva.
4 Biztonsagi aramkdrok Egyszeres hiba nem vezethet a A biztonsagi funkciok elvesztése
hasznalata biztonsagi funkcio kieséséhez. A [ meg van akadalyozva
rendszer a hibat azonnal vagy a
legkdzelebbi veszélyhelyzet
kialakulasa el6tt felismeri. A hibak
Osszegz6dése nem vezethet a
biztonsagi funkcio kieséséhez.

\@5 A gépgyarté felelés a szikséges biztonsagi kategéria kivalasztasaért. A kategéria az EN 954-1
szabvanyban megadott kockazati tényezdk szintjétél figg.

SIL szintek (Safety Integrity Levels) az IEC/EN61508 szabvanynak megfeleléen

SIL1 az IEC/EN 61508 szabvanynak megfeleléen, 6sszevethetd az EN 954-1 szabvany 1. kategdériajaval (SIL1
szerint a hibas miikddés atlagos valdszinlisége éranként 10 és 10 kozott van).

SIL2 az IEC/EN 61508 szabvanynak megfeleléen, 6sszevethetd az EN 954-1 szabvany 3. kategoriajaval (SIL2
szerint a hibds mikddés atlagos valdszinlisége oranként 10 és 10 kozott van).

Az IEC/EN 60204-1 szabvanynak megfelel6 stop kategoriak

A koévetkezd oldalakon talalhatd huzalozasi rajzok tekintetbe veszik az egyezést az IEC/EN60204-1
szabvannyal, mely meghatarozza a harom stop kategoriat:

o Kategdria 0: kdzvetlen kikapcsolas a teljesitmény azonnali elvételével (pl. egy vezéreletlen stop)

o Kategoria 1: vezérelt kikapcsolas, mely soran a gép teljesitményét a leallas utan vesszik el, a gép nem
indithato Ujra a leallas utan

o Kategoria 2: vezérelt kikapcsolas, a gép ujraindithaté a leallas utan is

Periodikus teszt

=

0 A “Teljesitmény elvétel” biztonsagi funkciot legalabb egyszer egy évben aktivalni kell megel6zé
karbantartas céljabdl.

A hajtast le kell kapcsolni, miel6tt a megel6z6 karbantartas megtdrténik, majd Ujra be kell kapcsolni. Ha a teszt
alatt a motor aramellatasa nem kapcsol le, a “teljesitmény elvétel” biztonsagi funkcid nem biztosit tovabb
biztonsagi integritast. A hajtast ezért le kell cserélni, hogy a gép vagy a folyamatrendszer miikbdési biztonsagat
biztositsuk.
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A hajtas vezérlése halozatoldali magneskapcsoloéval

DCL
Q1 [—]
| F1...F3 K1 PO PA/+ PC/-
L1 N2 72 RIL1 urT1
L2 S = Sy RFI { siL2 VIT2
L3 58 = Sy TIL3 WIT3
PE : PE PE |
Q11 S | P24 —{}— Kils6 24V DC
E oV — 0V
! — = DI1 Digitalis bemenet 1
i —/—:E— DI2 Digitalis bemenet 2
™ ————{DI3 Digitalis bemenet 3
| _/—:—;— Dl4 Digitalis bemenet 4
1 : —"—+—DI5 Digitalis bemenet 5
Q12 )ﬁ — : : DI6 DI6 / Termisztor
J_ +24 belsé +24 V DC
KI oot - PWR "Biztos leallas”
i R1A — — Relé 1 (N/O)
13 ! .
BE [--- | ] R1B —~ q Relé 1 (N/C)
14 R1C Relé 1 (K6zds)
R2A — :| Relé 2 (N/O)
R2C Relé 2 (K6z&s)
A1 >pDRIVE< MX frekvenciavalté
Al....... >pDRIVE< MX eco vagy >pDRIVE< MX pro frekvenciavalté
Q1......... Halbzati kapcsold (kivalasztasa a frekvenciavaltd halézati arama szerint)

F1...F3... Halozati biztositdbetétek (a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa" tablazatnak
megfeleléen, 99. oldal)

K1........e. Halézati magneskapcsold (kivalasztasa a frekvenciavaltod halézati arama szerint, a minden terhelési
allapotban biztonsagos lekapcsolashoz)

Q11 ....... Védbkapcsold “Transzformator rovidzar védelem®
T1........ Transzformator a vezérlés taplalasahoz (szekunder fesziiltség 230 V)
Q12....... Védbkapcsold “Transzformator tulterhelés védelem *

% Ebben a huzalozasban a “Biztos leallas” biztonsagi funkcid nincs felhasznalva. Ez a huzalozas az
IEC/EN 60204-1 szerinti 0 stop kategorianak felel meg.

Ebben a huzalozasban a relé kimenet 1-et “Kész + Gzemel“ értékre kell paraméterezni (megfelel a gyari
~o0| beallitasnak).
A t6bbi be-, és kimenet funkcidja, felhasznalasa és hatarértékei igény szerint beallithatok.

~g©| Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsolok, stb. el kell latni tulfeszlltség védd aramkorrel.
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A hajtas vezérlése motoroldali kapcsoléval

DCL
Q1 [—]
i F1...F3 (Opcio) PO PA/+ PC/-
L1 U =1 RIL1 uIT
L2 S J=I RFI s/L2 VIT2
L3 he = TIL3 WIT3
PE PE PE
P24 —— Kiils6 24 vV DC
oV —— ov
— —=— DN Digitalis bemenet 1
————|DI2 Digitalis bemenet 2
— ———{DI3 Digitalis bemenet 3
—————DI4 Digitalis bemenet 4
—"——+——DI5 Digitalis bemenet 5
— : : DI6 DI6 / Termisztor
J_ +24 bels +24 V DC
- PWR "Biztos leallas”
R1A — Relé 1 (N/O)
R1B ﬁ Relé 1 (N/C)
R1C Relé 1 (K6zos)
R2A — :| Relé 2 (N/O)
R2C Relé 2 (Kozds)
A1 >pDRIVE< MX frekvenciavaltd
Al........ >pDRIVE< MX eco vagy >pDRIVE< MX pro frekvenciavalté
Q1......... Halozati kapcsolo (kivalasztasa a frekvenciavalté halozati arama szerint)
F1...F3 .. Halozati biztositobetétek (a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa" tablazatnak
megfeleléen, 99. oldal)
Q2......... Motorkapcsolé a motor biztonsagi lekapcsolasahoz (kivalasztasa a frekvenciavalté maximalis kimeneti
arama szerint)
0 Ebben a huzalozasban a “Biztos leallas” biztonsagi funkcié nincs felhasznalva. Ez a huzalozas az
IEC/EN 60204-1 szerinti O stop kategoérianak felel meg.
~oO| A tébbi be-, és kimenet funkcidja, felnasznalasa és hatarértékei igény szerint bedllithatok.
~g©| Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsolok, stb. el kell latni tulfesziltség védd aramkorrel.
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A hajtas vezérlése a PWR “Biztos leallas “ digitalis bemenet segitségével

Ez a huzalozasi rajz tipikus révid lefutasi idével rendelkezd hajtasokhoz (alacsony tehetetlenségi nyomaték
vagy magas forgatonyomaték ellenallas).

~c©| Daru alkalmazasokhoz ezt a rajzot kell hasznalni.

DCL
Q1 [—]
! F1..F3 PO PA/+ PCI-
L1 e = RIL1 Ut
L2 S = RFI S/L2 VIT2 M
L3 o = TIL3 WIT3
PE PE PE j_
P24 —D— Kilsé 24 vV DC
oV —— ov
DI1 Digitalis bemenet 1
DI2 Digitalis bemenet 2
DI3 Digitalis bemenet 3
L1 (+) A1 DI4 Digitalis bemenet 4
N (-) A2 DI5 Digitalis bemenet 5
S13 DI6 DI6 / Termisztor
Vész Stop ITI; |—¥ 13 +24 belsd +24 \ DC
8 S22 14 1 PWR "Biztos leallas”
E 512 E¥ 23| 1
S11 24 R1A — Relé 1 (N/O)
S14 R1B ﬁ Relé 1 (N/C)
StartReset || R1C Relé 1 (Kéz6s)
1833 R2A —— Relé 2 (N/O)
‘_— S34 R2C ;, Relé 2 (K6zds)
A2 Bizt. kapcsolé eszkdz A1 >pDRIVE< MX frekvenciavaltd
Al........ >pDRIVE< MX eco vagy >pDRIVE< MX pro frekvenciavalté
Q1......... Halozati kapcsolo (kivalasztasa a frekvenciavalté halozati arama szerint)
F1...F3... Halézati biztositébetétek (a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa" tablazatnak
megfeleléen, 99. oldal)
A2...... Biztonsagi kapcsoloberendezés PNOZ X5 (Pilz vallalat vagy ekvivalens), tapfesziiltség 24 V AC/DC
S13....... Vész-STOP nyomdgomb a hajtast szabadon futasra kapcsolja és aktivalja a “Biztos leallas” funkciét.

S14........ Start/Reset nyomégomb

Ez a huzalozasi rajz a “Biztos leallas” biztonsagi funkciot hasznalja a >pDRIVE< MX eco & pro inditas
tiltasara, a PWR (Teljesitmény elvétel) biztonsagi bemenet segitségével. A Vész-STOP aramkort kilsé
~o© biztonsagi relé figyeli.

Egy biztonsagi relé szamos frekvenciavaltéhoz hasznalhato.
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A “Biztos leallas” funkcié aktivalasa a PWR digitalis bemenet segitségével az inditas tiltdsahoz, és a motor
szabad kifutasahoz vezet. Ez a viselkedés az IEC/EN 60204-1 szerinti O stop kategdriajanak felel meg.

A motor automatikus Ujraindulasa megakadalyozott, amig a “Biztos ledllas” funkcié aktivalva van a PWR
digitalis bemenet segitségével. Ez érvényes a motor teljes leallasa utan is (“STO”).

Olyan alkalmazasokhoz, ahol a frekvenciavaltét a mechanikus fék vezérlésére hasznaljak (pl. darufunkcid), a
kils6 biztonsagi relé egyik biztonsagi kimenetét integralni kell a fék vezérléaramkdrébe soros felflizéssel.

7 A be-, és kimenetek funkcidja, felhasznalasa és hatarértékei igény szerint beallithatok.
~oO| Példaul, a “Biztos ledllas” berendezés allapot felhasznalhatd jelzésre, egy olyan relé kimeneten
keresztll, mely nem képezi részét a biztonsagi aramkornek.

A biztonsagi relé csatlakoztatasa a PWR “Biztos leallas” digitalis bemenethez RG174/U tipusu arnyékolt

.O koaxidlis kabelen keresztll kell, hogy térténjen, 6sszhangban a MIL-C17-el (LAPP vallalat) vagy a

KX3B-vel az NF C 93-550 szerint, kiils6 atméré 2.8 mm, maximalis kabelhossz 15 m.
Lényeges, hogy az arnyékolast foldeljék.

~o©O| Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsoldk, stb. el kell latni tulfesziltség védé aramkorrel.
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A hajtas vezérlése a PWR “Biztos leallas “ digitalis bemenet segitségével vezérelt lefutassal

Ez a huzalozasi rajz tipikus hosszu lefutasi idével rendelkezd hajtasokhoz (magas tehetetlenségi nyomaték
vagy alacsony forgatonyomaték ellenallas).

DCL
Qi [—]
T F1...F3 (Opcio) PO PA/+ PC/-
L1 12 = RIL1 UIT
L2 SIS = RFI { S/L2 m V/T2} M
L3 o = TIL3 WiT3
PE PE PE j_
P24 —D— Kilsé 24V DC
oV —— ov
+— A1 ~13 ~—DI1 Digitalis bemenet 1
24V DC
— A2 \_— 14 . ~—DI2 Digitalis bemenet 2
|: ~—23|| ! DI3 Digitalis bemenet 3
24 Ly Dl4 Digitalis bemenet 4
) Co
- m- DI5 Digitalis bemenet 5
S13 Y DI6 DI6 / Termisztor
Vész M N <
Stop 2.f |— 37 +24 bellso +24’V'D”C
; S21 38 il PWR "Biztos leallas
L1522 -~ 2
\_J)I—/_ S32 06% R1A — Relé 1 (N/O)
S1271S12 o R1B ﬁ Relé 1 (N/C)
StaryReset 71 211 R1C Relé 1 (K6z0s)
I:L S33 R2A _/:| Relé 2 (N/O)
S34 R2C Relé 2 (K6zds)
A2 Bizt. kapcsolé eszkdz A1 >pDRIVE< MX frekvenciavaltd
Al....... >pDRIVE< MX eco vagy >pDRIVE< MX pro frekvenciavaltd
Q1......... Halozati kapcsolo (kivalasztasa a frekvenciavalté halozati arama szerint)
F1...F3... Halézati biztositébetétek (a "Biztositobetétek és kabelkeresztmetszet kivalasztasa" tablazatnak
megfeleléen, 99. oldal)
A2...... Biztonsagi kapcsoldberendezés PNOZ XV 1P (Pilz vallalat vagy ekvivalens), tapfesziiltség 24 V DC
S13....... A Vész-STOP nyomogomb elinditja a hajtas vezérelt lefutasat és aktivalja a “Biztos leallas” funkciot

egy beallithaté idé utan.
S14........ Start/Reset nyomégomb

b I "Gyors stop" digitalis bemenet, ha terepi busz rendszert, vagy a berendezés kezel&felliletén helyi
referenciaértéket hasznalnak

Ez a huzalozasi rajz a “Biztos leallas” biztonsagi funkciét hasznalja a >pDRIVE< MX eco & pro inditas
tiltasara, a PWR (Teljesitmény elvétel) biztonsagi bemenet segitségével. A Vész-STOP aramkart kilsé
~O| biztonsagi relé figyeli.

Egy biztonsagi relé szamos frekvenciavaltéhoz hasznéalhaté.
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Amint a Vész-STOP nyomogomb kiold, a kilsé biztonsagi relé a hajtast lefutasra vezérli. A relé egy masodik,
elengedés-késleltetett érintkezéje a beallitott id6 utan aktivalja a “Biztos leallas” funkciot, a PWR (Teljesitmény
elvétel) biztonsagi bemenet segitségével. Ez a funkcié az IEC/EN 60204-1 szerinti 0 stop kategorianak felel
meg (“SS1”).

Ebben a huzalozasi valtozatban, a DI1 és DI2 digitalis bemenetet "Start Jobbra" és "Start Balra" (két-
vezetékes vezérlés) értékre kell paraméterezni, és szikség van a helyi és terepi busz vezérlés

deaktivalasa. (E5.01 "Helyi vezérlés" = 2 .. Zarolva; E4.01 "1. vezérléforras”, E4.02 "2. vezérléforras" #
4 .. Busz)

A tobbi be-, és kimenet funkcidja, felhasznalasa és hatarértékei igény szerint beallithatok.

Ha a terepi busz vezérl6rendszert, vagy a frekvenciavaltd kezelbmezdrél torténd vezérlését hasznalni
szandékozik, akkor a "Gyors stop" digitalis bemeneti funkcié hasznalata sziikséges.

D2.05 "DI5 kivalasztas" = 6 .. Gyors stop
D2.15 "Aktiv DI busz-nal"=DI 5 .. M

A be-, és kimenetek funkcidja, felhasznalasa és hatarértékei igény szerint beallithatok.
Példaul, a “Biztos leallds” berendezés A&llapot felhasznalhaté jelzésre, egy olyan relé kimeneten
keresztll, mely nem képezi részét a biztonsagi aramkornek.

A biztonsagi relé csatlakoztatasa a PWR “Biztos ledllas” digitalis bemenethez RG174/U tipusu arnyékolt
koaxidlis kabelen keresztll kell, hogy térténjen, 6sszhangban a MIL-C17-el (LAPP vallalat) vagy a
KX3B-vel az NF C 93-550 szerint, kiils6é atméré 2.8 mm, maximalis kabelhossz 15 m.

Lényeges, hogy az arnyékolast foldeljék.

Minden induktivitast, mint relék, magneskapcsoldk, stb. el kell latni tulfesziltség védé aramkorrel.
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|e o L ) MX eco O
lbd = Veégallaskapcsoloé kiértékelés MX pro &

A >pDRIVE< MX pro két kuldnleges lassitas funkcidja all rendelkezésre automatizalt szallitdé rendszerekhez,
emelésekhez és mozgatd hajtasokhoz, kabelcsorl vezérlésekhez, stb..

A "Végallaskapcs. JOBB." és "Végallaskapcs. BAL." bemeneti jelek segitségével véghelyzet vezérlés
aktivalhatd. A véghelyzetet egy kapcsold vagy egy magneses érzékeld jelzi a két véghelyzet kozul az egyiknél;
a hajtas ennek kovetkeztében leall, és a mikddés reteszel6dik az adott iranyban.

=

@‘ A véghelyzet vezérlés egy "Végallas/lassitas KI" digitalis bemeneti parancs segitségével
hatastalanithato.

N I e--
Digitalis bemenet L,_Q - » S

Végallaskapcsolo JOBBRA. 2%

\. Y,

| |
| |
| | | |
wj 4| ! ! !
i £} . : -
| | | | = s
| | | |
—— | i |
| | |
Digitalis bemenet va f f ; > S
Végallaskapcsolo BALRA oW | : : :
. . . e - s
| | | |
Digitalis bemenet 4 | l l '
Végallas/lassitas K | | ' -
| Csak | | Csak |
: JF lenet- : : BF,leret-:
| séges | | eges |

t t

pl. laza koétél fels® véghelyzet
érzékelés elérve

r B

~oO| A véghelyzet vezérlés hasznalhaté a lassitas funkcié nélkl is.

A lassitas funkcié a végallas-vezérlés funkcioval kombinalva hasznalhatd pozicionalasi feladatokra. Ehhez két
végallaskapcsolon fell, két digitalis bemenet, a "Lassitas JOBB" és a "Lassitas BAL" szlikséges.

Mindkét jel a lassitas-vezérlésnek mutatia azt a poziciét, amelytél egy célzott fékezé folyamat
kezdeményezhet a végallaskapcsoldig. Az idé-optimalizalt tavolsag-vezérlé modell hasznalataval a folyamat
lehetbve teszi, hogy a lassitasi rampat, a lassitas poziciét jelz6 kapcsold helyzetétdl fiiggetlentl ugy allitsuk be,
hogy az a folyamatnak a legmegfelel6bb legyen.

A C6.39 paraméterrel kivalaszthatd lassitas id6 a névleges frekvenciardl a hajtas leadllasara szikséges
fordulatszdm valtoztatasi id6ére vonatkozik, és nem valtozik meg pozicionalas alatt. Ez felvalta a C2
matrixmezdben bedllitott lefutasi rampat. Helyes tavolsag-vezérlésért, mindkét érzékeld kozti tavolsagot (kilon
mindkeét iranyhoz) tudni kell. Ennek a tavolsagnak a meghatarozasa egy automatikus mérési eljarassal torténik,
amit egyszer kell végrehajtani Gzembe helyezés alatt.

A lassitas funkciot hasznalhatjak két végpont kozott. A "Végallas/lassitas K" digitalis parancs hasznalataval, a
funkcié csak egy iranyban, barmilyen stop poziciokkal szintén hasznalhaté.
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If| C6.38 = Standard

fReF

freF2
C2.01

: C6.39 C6.39 [
| | |
If] | C6.38 = Igazitott rampa
|

fREF1

frReF2
C2.01

Digitalis bemenet &

|
|
Lassitas BALRA !
|
|

Digitalis bemenet &

Végallaskapcsolé BALRA

Y

Digitalis bemenet A

Lassitas JOBBRA

y

Digitalis bemenet A

Digitalis bemenet T
Végallas/lassitas Kl

y

|
[
1
|
|
|
Végallaskapcsolo JOBBRA [
:
|
|
|
|

Végallaskapocsld Lassitas Lassitas Végallaskapocslé
BALRA BALRA JOBBRA JOBBRA

y
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L i i MX eco M
4mA'-| Referenciaérték figyelés MX pro

Amennyiben 4..20 mA szabvanyositott jeleket hasznalnak, az Al2, AI3 és Al4 bemenet referencia hibaja
felugyelhetd. gy ellen6rzésre kerll, hogy a referenciaértékek nem esnek-e 3 mA ala.

Az FP impulzusbemenet hasznalatakor durvan ugyanez a médszer hasznalhatd, mialtal a jel arra vonatkozdan
fellgyelhetd, hogy a jel frekvenciaja kisebb-e, mint a beallitott minimalis érték 50 szazaléka.

| Ref. erték
T figyelés

Ref. érték elosztd

Al2..Al4, FP ° :
|
|

E3.xx
Reakcio

pl. PID alapjel

Utolso érték

Tartalék érték

Amikor egy referencia hiba bekdvetkezik, mindegyik referenciaértékhez meghatarozhaté a megfeleld
viselkedés. Kivalaszthaté "Utolsé ref. és riasztds" vagy "Tartalékért. és riaszt.", és a megadott érték a
referenciaforras helyettesitéseként hasznalhaté a referenciaérték-elosztd6 bemeneténél. Ennek eredményeképp
a teljes funkcionalitas akkor is megmarad, amikor alternativ referencia Utvonal van hasznalatban (pl. PID
szabalyozo, f-korrekcio,...).

@ MX eco M

Referenciaértékek beallitasa MX pro ¥

A >pDRIVE< MX eco & pro frekvenciavalték kulonbdzd formaju referenciaértékeket képesek feldolgozni. Az
elfogadott szabvanyos jeleken, mint példaul a fesziltségen [V] vagy aramon [mA] felll, digitalisan kivalaszthato
fix referenciaértékek, egy skalazhato frekvencia bemenet, egy elektronikus potenciométer, a soros terepi busz
referenciaértékek és a kiilonb6zé bels6 referenciaforrasok is szintén elérhetbek.

Minden referenciaforras a miikddésében befolyasolhaté megfelel§ paraméterezéssel és végul felhasznalhaté a
referenciaérték-eloszton keresztil.

A referenciaérték-elosztd csatoldfellilet a referenciaforrasok és a referencia hasznalat kozott. A vezérléforras
kivalasztason és a Matrix paraméter koncepcion feliil ez képviseli az >pDRIVE< MX eco & pro f6 funkcionalis
elvét.

A kilonféle referenciaforrasokbdl érkez¢ feldolgozott és skalazott referenciaértékek a referenciaérték-
elosztéban végzédnek. Ez utan a referenciaérték-eloszté feladata, hogy tovabbitsa az adott referenciaértéket az
alkalmazashoz megfelel6 referencia hasznalatra.
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>pDRIVE< MX eco referenciaérték-eloszté minden célobjektummal

Motor
potenciométer

Fix referencia
érték

Analég
bemenet Al1

Analég
bemenet Al4

Frekvencia
bemenet FP

Busz-ref 1

Busz-ref 9

Kalkulator

Aktualis érték
kivalasztas

Ref. érték
atkapcsold

Flggvény
generator

PID alapjel [%]

I\

PID-szabalyzé

ol =
_ /— \

PID aktualis érték [%]

XY diagram

Lekérdezés [%]

Ref. érték
eloszto
/> Nem hasznalt Start Joblbra/BaIra
|
|
Y
f-korrekcié [Hz] JOBB/
BAL
/:} f-referencia 2
|
| Start Jobbra/Balra
/:} f-referencia 1 [Hz] : |
|
' Y
|
~L_ |JOBB/
/> BAL
f-referencia 2 [Hz]
PID aktiv
c———=-
|
: Helyi mod
|
|
| | nun  felfutas/
| " nMAX lefutas
|
/)> + | — L /—\ fref
X / \
/> Helyi referencia
MX-kerék
/> felfutas/
lefutas
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>pDRIVE< MX pro referenciaérték-elosztd minden célobjektummal

Motor
potenciométer

Fix referencia

Ref. ert(,ak Start Jobbra/Balra
elosztd |
nem hasznalt :
Y
f-korrekcio [Hz] JOBB/
BAL

Helyi mod

— i

Helyi ref. érték I
MX-kerék

NN Felfutas/
Y NMAX Lefutas

) —— f
_/—\ ref.
f-referencia 2 X /~ \
! Start Jobbra/Balra
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|
X I
Analog f-referencia 1 [Hz] : I
bemenet Al1 | | C4.07
| Y Vezérlési mod
~L__ |JoBB/ 0 Nem aktiv |
BAL 1 |
Analég f-referencia 2 [Hz] 2 |
bemenet Al4 3 PID-M :
PID alapjel 4 PID-MDI |
Felfutas/ 5 Kilsé |
Lefutas '
) ils6 I Analég
PID alajel [%] 5 Kilils6 | -
Frekvencia . . | kimenet
bemenet FP /> I\ PID-szabalyozo PID aktiv o |
+
—/ I 1PID-n |
- / \ | 2 PID-n DI |
PID aktualis érték [%] | |
| |
Busz-ref. 1 /:} | :
| |
| |
M-ref. be % : 0 Nem aktiv |
| | 1PIDn |
Busz-ref. 9 /> 2 PID-n DI
4 PID-M DI
5 Kiils6é
Kalkula
alkulator /> Poz./neg. My
M-rampa  Myax
+ /—\ | \/ Mref
I _ /—\
|
Akt. erték Helyi ref. érték .I - l I
kivalaszto MX-kerék ! M-offszet
Helyi mod
belsé korlatozas
(motor / generator)
Fliggvény N - kills6 M-korlatozas
generator P yax |
M
s I M-korlatozas aktiv
~ Fm———————
|
o I M-korlatozas
Ref értek M-korlatozas %-ban | -
atkapcsolo
300 %
Terhelésmérés / terhelés fliggé fékvezérlés
XY grafikon /> 7 B

Lekérdezés [%]
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MX eco M
| Standby méd MX pro ©

A standby funkcié az lGzem energia-hatékonysagat nével6 funkcio. Ez egy mérés, amit kifejezetten négyzetes
terhelésekhez és PID szabalyozos alkalmazasokhoz szantak. A bels6é PID szabalyozoé és kiilsé szabalyozé
rendszer is hasznalhaté.

Amikor a standby funkcid aktiv, az aktualis frekvencia érték, a frekvencia referenciaérték és az esetleg elérheté
PID aktualis érték kiértékelésre kerul azért, hogy ha a rendszert nem "hasznos" tartomanyban mikodtetik, akkor
azt esetleg le lehet allitani. Amennyiben a hajtast lehetséges lekapcsolni anélkil, hogy ez a folyamatban zavart
okozna, akkor a hajtas leall és a frekvenciavaltd atvalt standby médba. Az Uzemel jelzés standby médban is
megmarad, a belsé PID szabalyozd aktiv. A standby mod automatikusan befejezddik, amint a szabalyozé
aramkor erre igényt észlel.

aQ o o MX eco M
__ Vezérlési beallitasok MX pro ™

A frekvenciavaltd bekapcsolasanak és lekapcsolasanak, valamint a forgasirany kivalasztasanak jelzései
tobbféle mddon térténhetnek.

Alapvetéen kulonbséget tud tenni helyi vézérlés, mely a LED-kezelbmezdérél vagy a levehetdé Matrix
kezelbegysegrél torténik, és tavvezérlés kozott, mely a sorkapcsokrol vagy a beépitett vagy opcionalis terepi
busz kapcsolatrél torténik.

2-vezetékes vezérlés (élvezérelt)

Ez a vezérlési varians jelenti a gyari alapbeallitdst. A vezérléshez mindkét, "Start JOBBRA (2 vez.)" és "Start
BALRA (2 vez.)" digitalis bemenet konfiguralando.

A zart bemenet start parancsot eredményez az Start Jobbra T_|

adott iranyba, nyitott kontaktus vagy a "Start

JOBBRA (2 vez.)" és "Start BALRA (2 vez.)" |

egyszerre torténd lenyomasa stop parancsot Start BalraT :
l
|

L

|
: [
| |
|
eredményez. |I | |I : L -t
Ha a be parancs ki van adva, egy meglévé hiba | : : : | : :
resetelési parancsara a frekvenciavaltd6 "Nem Kész T—‘ |—| '—| : |—|
uzemkesz" allapotba valt, amely fennmarad, amig , | — : , > t
a be kontaktus nem nyit. lgy meg van akadalyozva ) : : | : | : :
a hiba resetelése utan a frekvenciavalto Uzemel T_iJOBBi_i — i_iJOBBI : Toss
automatikus Ujraindulasa egy kiadott start parancs : i T >t
esetén. : :
Hiba T 1!
" ~!
|
Reset T H

y
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3-vezetékes vezérlés

A harom vezetékes vezérlés impulzus jelek fogadasara hasznalhaté. A vezérléshez a "Start JOBBRA (3 vez.)",
"Start BALRA (3 vez.)" és "Stop (3 vezeték)" digitalis bemenetek konfiguralandék.

A start parancsot az adott irdnyba a "Start
JOBBRA (3 vez.)" rovid idejl bekapcsolasa valtja
ki (minimum impulzusszélesség 2 ms), ha a "Stop
(3 vezeték)" bemenet zarva van. Start Balra T 7

Start Jobbra T M M

|

A stop parancs a stop bemenet rdvid idejl

nyitasara toérténik. Ha a "Start JOBBRA (3 vez.)"

és "Start BALRA (3 vez.)" is egyidejlleg van Stop (3 ér) T

kiadva, akkor ez szintén stop parancsot

eredményez. A
Kész

Y

N =

i
y

T E

Uzemel

—

i
IJOBBl BAL ! | JOBB t
|
|
|
|
Hiba !

—

] -t
i‘l

—

Reset

2- vezetékes vezérlés (szintvezérelt)

A szintvezérelt 2-vezetékes vezérlés akkor hasznalandd, amikor >pDRIVE< MX basic vagy >pDRIVE< MX plus
berendezéseket helyettesit >pDRIVE< MX eco & pro készilékkel. Ennél a vezérlési modnal csak a két "Start
JOBBRA (2 vez.)" és "Start BALRA (2 vez.)" jelek jelszintje kerul kiértékelésre.

A zart bemenet start parancsot eredményez az
adott iranyba, nyitott kontaktus vagy "Start
JOBBRA (2 vez.)" és "Start BALRA (2 vez.)"
egyszerre torténd lenyomasa stop parancsot

Start Jobbra

1

Y

|
I
I
eredményez. Start Balra : |I | |I -t
A sorkapcsokon 1év6 jelek allapota kulonleges : : : I :
els6bbséget élveznek, emiatt a resetelés vagy a Kész T—‘ |—| —
halézat bekapcsoldasa a motor automatikus 1 — | >t
elindulasat okozza, ha a start parancs ki van adva. : : | : |
] . Lo . |
Uzemel T_IJOBBI_I BAL | |JoBB| | JoBB t
i | |
-
Hiba T
| =t
|
Reset T h

y

Terepi busz

A Modbus vagy CANopen terepi busz, melyek alapkiépitésben beépitettek, vagy egy opcionadlis terepi busz
kartya (pl. Profibus PBO11) hasznalataval a frekvenciavaltd vezérlése vezérl6szavakkal torténik, mely ugy
viselkedik, mint a frekvenciavalté belsé allapotaddja.

7 N

~oO| Az adott terepi busz részletei az ahhoz tartozé dokumentacidban talalhatok meg.

y,
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Helyi vezérlés

A helyi vezérlés a beépitett LED-kezel6mez8 vagy a leveheté Matrix kezeléegység gombjaival térténik. Helyi
mod és tavvezérlés (sorkapocs vagy busz) kdzt az atkapcsolas térténhet a kezelémezd nyomégombjaval vagy

sorkapocsra adott jellel is.

@ Stop viselkedés

MX eco
MX pro M

A frekvenciavaltd stop parancs hatasara torténé viselkedése meghatarozhaté a B3.24...B3.26 paraméterekkel.
Ebbél a szempontbdl nincs fontossaga, hogy melyik forrasbdl érkezik a stop parancs (lasd "Vezérlési

beallitadsok" funkciét, 247. oldal).

z

\ /

Szabad kifutas

A stop parancs a kimeneti tranzisztoros-hid azonnali
lezarasahoz vezet. A motor szabad kifutassal, aram
nélkal forog.

Lefutasi rampa (gyari beallitas)

A stop parancs vezérelt leallast kezdeményez. A motor
emiatt az aktiv lefutasi rampaval lefut.

Az 4ll6 Aallapot elérése utan a motor drammentes
allapotban lekapcsol.

Lefutas megmaradassal

A stop parancs vezérelt ledllast kezdeményez lefutasi
rampa szerint. Ez viszont nem vezet kdézvetlenil a motor
leallitasahoz, hanem helyette egy beallithaté frekvencian
tovabb forog a megmaradasi id6tartamra. A végsé
lekapcsolas a megmaradasi idd letelte utan torténik.

A megmaradas funkciét féleg hidraulikus rendszereknél
hasznaljak, ahol egy direkt lekapcsolas nem kivant
nyomas-ingadozasokhoz vagy kilrilési hatasokhoz
vezetne.

A megmaradasi frekvencia a megengedett minimalis
frekvencia ala is bedllithato.

Stop

)

Stop

~o©| Egy tovabbi start parancs minden esetben a hajtas Gjrainditasahoz vezet.

W

fMotor

y

y

Y

‘ fMotor
n
Motor | Megmaradasi

: frekvencia
|
| i
|
] . t
: Megmara

A | dasi id6

1

y
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Gyors stop f,n
A stop parancs a lehetd leggyorsabb leallitashoz vezet. A
belsé rampa erre a célra 0,1 masodperc.

A ledllasig elteld valos id6 a terhelés tehetetlenségi
nyomatékatol és a lehetséges aktiv fék funkcioktol fugg
(lasd "Gyors stop" funkciét, Fékezési mod. oldal).

‘ fMotor

Y

stop 4

Y

o . i o ) . MX eco M
A Atkapcsolas vezérloforrasok kozt MX pro 1

A vezérlgjelek belsé utvonal-kialakitasa ugy lett strukturalva, hogy atkapcsolhaté legyen két konfiguralhaté
tavvezérlési forras és a helyi moéd koézott. Eredménydl két kulonbdzd vezérléforras vagy helyszin kdzétt lehet
atkapcsolni anélkil, hogy elveszitenénk a helyi vezérlés lehetéségét a frekvenciavalté kezel6mezdjén.

Helyi vezérlés

(Helyi méd)

E5.01 paraméter

22
| "Loc/Rem” vagy
E4.01 paraméter : "MODE” gomb

I Digitalis bemenet I
, I 2. vezérl6forras B Vezérlbparancsok
2-vezeték |

3-vezeték

1. vezérlbforras

2-vezeték (szintvezérelt)

|
|
|
|
Terepi busz |
|
|

~\l;

2-vezeték

3-vezeték

2. vezérléforras

2-vezeték (szintvezérelt)
Terepi busz

@\ Ha a vezérl6forrast sorkapcsokrol terepi buszra kell atkapcsolni, akkor a terepi busz aktualis allapota
zbkkenémentesen atvehetd a 3-vezetékes vezérlés atvezetés segitségével.
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MX eco M

DC
% Alacsony fesziiltség felismerése MX pro ]

A beallitott B3.01 haldzati feszlltségtél fuggden, a frekvenciavaltd elektronikaja folyamatosan figyeli a DC hid
feszlltségét. Az alacsony és tulfesziiltség védelem, az alacsony fesziiltség tamogatas funkcié és a gyors stop
funkcié vezérlésének jelei is ebbdl az ellenbrzésbdl szarmaznak.

Amennyiben a DC hid fesziiltsége alaesik egy értéknek, ami a halézati fesziltségtdl fiigg, a frekvenciavaltd
felismeri az alacsony fesziiltség szituaciot. Az E3.29 paraméter hatarozza meg a frekvenciavaltd viselkedését
ebben a szituacioban.

A folyamat igényeitél fliggéen, az alabbi reakciok valaszthatok:

Beallitas Viselkedés alacsony fesziiltség szituacio esetén
Az alacsony feszlltség a kimeneti tranzisztorok azonnali lezarasat és ezaltal a motor szabad
kifutasat eredményezi. Ha a feszliiltség visszatér a toleralt alacsony fesziltség idén E3.30,
-At- hiba bellil, a motor automatikusan ujraindul.
Ha az alacsony feszUltség id6 letelik, hiba-lekapcsolas torténik "Alacsony fesziltség" Uzenettel
(kuls6 24 V pufferfesziltség szikséges).
Az alacsony fesziltség a kimeneti tranzisztorok azonnali lezarasat és ezaltal a motor szabad
. . kifutasat eredményezi. Az "Alacsony fesziltség" riasztasi Uizenet allitddik be. Ha a fesziiltség
Riasztas -At- . ; f e N . o
hiba visszatér a toleralt alacsony fesziiltség idén E3.30 beliil, a motor automatikusan ujraindul, a

riasztasi Uzenet torlédik. Ha az alacsony feszliltség id6 letelik, hiba-lekapcsolas torténik
"Alacsony feszliltség" Gzenettel (kils6 24 V pufferfesziiltség szikséges).

Csak riasztas
-At- Ki

Az alacsony fesziltség a kimeneti tranzisztorok azonnali lezarasat és ezaltal a motor szabad
kifutasat eredményezi. Az "Alacsony feszUltség" riasztasi Uzenet allitodik be. Ha a fesziiltség
visszatér, a motor automatikusan ujraindul, a riasztasi tizenet torl6dik.

U<<
tdmogatas

Az alacsony feszliltség a frekvencia referenciaérték lassu csokkentését eredményezi, ami altal
a motor generatoros Uzembe kerul. Annak érdekében, hogy a DC hid feszlltségét allando
értéken tartsuk (alacsony feszlltség tédmogatéds), energiat veszink ki a mechanikai
rendszerbél (a motor és a terhelés tehetetlenségi nyomatéka) fékezés révén. Az alacsony
feszlltség tamogatas alatt "Alacsony feszlltség" riasztasi Uzenet allitodik be.

Ha a feszliltség visszatér a toleralt alacsony fesziltség idén E3.30 belll, a motor
automatikusan ujraindul, a riasztasi Uzenet torl6dik. Ha az alacsony fesziiltség id6 letelik, hiba-
lekapcsolas torténik "Alacsony fesziiltség" Gzenettel (kllsé 24 V pufferfesziltség sziikséges).

Gyors stop

Az alacsony fesziiltség a frekvencia referenciaérték gyors csokkentéséhez vezet, ami altal a
motor generatoros Uzembe keril. A DC hid fesziltsége megné és lehetéség szerint
aktivalhatdé motorfék kdzbeavatkozik (lasd "Fékezési mod" funkciot, 191. oldal). A gyors stop
folyamat alatt "Alacsony feszlltség" riasztasi lizenet allitdédik be.

Ha a forgas leall a maximalis alacsony fesziiltség id6 E3.31 alatt, a riasztasi Uzenet torl6dik.
Egy meglévé start parancs, mely 2-vezetékes élvezérelt, vagy 3-vezetékes vezérlésbdl vagy
buszrél szarmazik, toriédik. Ha az alacsony fesziiltség id6 letelik, hiba-lekapcsolas torténik
"Alacsony fesziiltség" Gzenettel (kiilsd 24 V pufferfesziiltség szikseéges).

MX eco M

((g)) Riasztasi iizenetek MX pro &

A >pDRIVE< MX eco & pro ellen6rzé és védelmi koncepcidjaval lehetséges a hajtas vagy a folyamat hibait az
egymasra tev6d® vezérlésbe atvenni hibalizenetként, fejlett riasztasként késleltetett hibatizenettel, vagy csak
mint riasztasi Uzenetet.

Ezek 3 riasztasi kategoridra oszthatok szét, a beérkezd riasztasi Uzenetek kiértékeléséhez.
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m g oy - . MX eco M
~IZ) Hiitéventilator, motor karbantartas MX pro M

Az Uzemora szamlalé az aktiv motor miikddési idejét rogziti. A DC-fékezéssel, motorfiitéssel vagy standby
Uzemmoddal eltoltétt id6 nem kerlil beszamitasra az lzemodra szamlalasba. Emiatt alkalmassa valik a
csapagyak karbantartasi idejének mérésére.

~cO|l A kiértékelés mindkét valaszthatd motornal kilon torténik.

Ha az lUzemoéra szamlalo eléri a "Motor beallitott idé" értéket, akkor "M1 szerviz" vagy "M2 szerviz" riasztasi
Uzenet addédik. A riasztas az A5.13 "Id6szaki Uzemoéra reset" paraméter segitségével tordlhetd, amivel Uj
idészak szamlaldsa kezdbdik. Egy futd iddszakbdl maér eltelt id6 megtekinthetd az "ld&szaki UGzemodra"
paraméter segitségével.

A "Ventilator" Uzeméra szamlalé a teljesitményelektronika hitéventilatoranak Uzemidejét régziti, mely
kiértékelhet6 karbantartasi célokbdl.

Ha az Uzemodra szamlalo eléri a "Ventilator bedllitott id6" értéket "Ventilator szerviz" riasztasi uzenet adodik. A
riasztas az A5.13 "ld6szaki Uzemora reset" paraméter segitségével tordlhetd, amivel Uj id6szak szamlalasa
kezdédik. Egy futd idészakbol mar eltelt id6 megtekinthetd az A5.12 "Vent. id6szaki Uzemodra" paraméter
segitségével.

~ Ha az Uzemodra szamlalé értéke meghaladja a 60.000 orat (kdzel. 7 év 24 6ras Uzem esetén) a
szamlalé automatikusan toérlédik, és Uj szamlalas kezdddik nulla érardl.

\,

i MX eco M
Iix XY diagram MX pro M

Aktualis és
referenciaérték XY grafikon
kivalasztas Korlatozas

Y
BE \‘ Kl — XY grafikon
/\ kimenet

X

Az XY grafikon egy referenciaforrast reprezental, melynek kimenetét egy megadhatd bemeneti jel és hat pont
segitségével beallitott vonal alaku fuggvény szab meg.

Az XY grafikon kimenete altalanos referenciaforrasként, vagy a PID szabalyozé valtozé korlatozasaként
hasznalhaté. Példaul az XY grafikon hasznalhaté egy kompresszor maximalis fordulatszamanak beallitasara a
nyomas flggvényében (PID korlatozas), vagy mint fordulatszam-figgé nyomaték korlatozé (belsé égési
motorok szimulalasa)...
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V4
i~ Adagolas figyelés

MX eco M
MX pro M

Tul alacsony bearamlasi nyomas leveg6sodési problémaktdl kezdve a centrifugalszivattyl szarazfutasat is
okozhatja. Az "Adagolas figyelés" védelmi funkcio felismeri ennek veszélyét, és elinditia a megfelel6 védelmi

eljarast.

Az informacioszerzés két kilonb6z6 modon torténhet az alabbiak szerint.

Nyomasfigyelés

A nyomas figyelésével a szivattydra jutd adagolas nyomast egy érzékel6vel kell regisztralni. Egy kapcsold
kimenettel és hiszterézis funkciéval rendelkezd (csatlakozas a "Adagolas nyomas OK" digitalis bemenetre) vagy
egy analdg kimenetl nyomasérzékel6 (standard 0...10 V, 0(4)...20 mA jelek) is hasznalhaté.

Nyomasérzékeld kapcsolo
kimenettel

>

Nyomasérzékel6 analdg kimeneti jellel

N

Analég bemenet

pl

+24
DIx

— =

K1 Komparator

Adagolas nyomas OK

’1 Al1+

COM

1De

Analég méréjel hasznalataval
a kapcsolasi pont a
komparator  funkcio  (lasd
"Funkcioblokkok" funkciot,
197. oldal) és egy analdg

bemenet segitségével
generalodik. Ha a nyomas a
legkisebb megengedett

adagolas nyomas ala esik, az
"Adagolas figyelés" bejelez.

Nyomas [bar] A

Digitalis bemenet 4
adagolas nyomas OK |

Reakcio T

A Adagolas
A>B H T1 - O=K
| Ref. k B nyomas
Hiszterézis

——————————————— ——- Nyomasszint
_____________ ———- hiszterézissel

|
|
[
|
|
— .
|
i

Riasztas, hiba

y

vagy Standby
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Szintfigyelés

A szintfigyelés akkor vélasztandd, ha két szintet
kel mérni nyomaskapcsold, szintkapcsold,
Uszdékapcsold és hasonlok segitségével. A mért
szintek bevihet6k a frekvenciavaltéba a "Szint OK"
és "Szint <" digitalis bemeneteken keresztil.

Szint [m] A

+24

Szint OK
Szint <

Digitalis bemenet |
Szint OK

y

Digitalis bemenet |
Szint <

Y

Reakcio T

\j

Riasztas, hiba

254

vagy Standby

\j

DiIx

DIx

Szint OK

Szint <
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Kapcsolatok cimei

Ausztria

Koézpont és forgalmazasi ligynokség
(Bécs, Also6-Ausztria, Burgenland)
Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+43/1) 29191-2777

Forgalmazasi ligyndkség Graz
(Stajerorszag, Karintia)

Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+43/316) 282099-10

Forgalmazasi ligyndkség Linz
(Fels6-Ausztria, Salzburg, Vorarlberg,
Tirol)

Schneider Electric Power Drives GmbH

1210 Bécs 8053 Graz Tel.: (+43/70) 381090-0
4021 Linz

Németorszag

Kozpont

Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+49/2066) 992-157
47198 Duisburg

Forgalmazasi ligynokség Munich
Antriebs- und Warmetechnik Haist GmbH
Tel.: (+49/89) 6666 799-0

82041 Oberhaching

Forgalmazasi ligynokség Stuttgart
Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+49/171) 7095008

73265 Dettingen

Export

Forgalmazasi iigynokség Hameln
Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+49/5151) 406376

31789 Hameln

Forgalmazasi ligynokség Hornbach
Antriebstechnik Ing. Buro H. Weiske
Tel.: (+49/6338) 517

66500 Hornbach

Forgalmazasi ligynokség Dortmund
Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+49/231) 6060348

44379 Dortmund

Kozpont

Schneider Electric Power Drives GmbH
Tel.: (+43/1) 29191-2709

1210 Bécs, Ausztria

Bulgaria

Tagacom Co

Tel.: (+359/44) 666 016
8800 Sliven

Kina

Shanghai Electric International
Economic & Trading Co., LTD
Tel.: (+86/21) 51156622-6509
Sanghaj

Anglia

Crompton Controls Ltd

Tel.: (+44/0) 1924 368 251
Wakefield

Franciaorszag

AOIP Instrumentation
Tel.: (+33/1) 69028903
91133 Ris Orangis

Gorogorszag

Industrial Solution

Tel.: (+30/2310) 501145
54628 Thessaloniki

Iran

Control Motor Alborz

Tel.: (+98/21) 88674510-12
Tehran, Iran

Izrael
MPH Electrical Engineering Ltd.

Tel.: (+972/3) 7519146
52181 Ramat Gan

Olaszorszag

Drivetec s.r.l.

Tel.: (+390/2) 350010 29
20021 Ospiate di Bollate (Mi)

Litvania, Lettorszag, Esztorszég
JSC VILIMEKSAS

Tel.: (+370/5) 2796708

2057 Vilnius

Hollandia
GTI Electroproject b.v.

Tel.: (+31/75) 681 11-11
1507 CE Zaandam

Lengyelorszag

Zaklad Automatyki "KOPOL"
Tel.: (+48/61) 832 50 33
61-483 Poznan

Oroszorszag

Universal measurements SPb, Ltd
Tel.: (+7/812) 327 7104

199178 St.-Petersburg

Svédorszag
ELAKTIEBOLAGET BEVI
Tel.: (+46/499) 271-27
384 21 Blomstermala

Svajc
Antriebe Riti AG

Tel.: (+41/55) 250 60-21
8630 Rt

Dél-Korea

>pDRIVE< Korea

Tel.: (+82/54) 293 5100
Pohang, Dél-Kérea

Spanyolorszag
INDAEL, S.L.

Tel.: (+34/93) 721 50 71
08192 Barcelona

Cseh Koztarsasag
ENETEX-TEP s.r.o.

Tel.: (+420/547) 423-316
66442 Modrice

Torokorszag

ARKON General Technic Co. Ltd.
Tel.: (+90/216) 4575910

No 2 Kat 4 Maltepe Isztambul

Ukrajna

DAK Ltd.

Tel.: (+3/8) 062 3453100
83054 Donetsk

Magyarorszag
Hajtas Elektronika Kift.
Tel.: (+36/1) 3970007
1028 Budapest

Fehéroroszorszag
"OO0"AQUADRIVE
Tel.: (+375/172) 918981
220024 Minsk, Belaruss

Abban az esetben, ha nem talalja az orszagat a listan, akkor kérjik 1épjen kapcsolatba az export kézponttal.



>PDRIVE<

Schneider Electric Power Drives

Schneider Electric Power Drives GmbH Hajtas Elektronika Kft.
géﬁﬁg’,‘é@; o Ruthnergasse 1 Kerényi Frigyes u. 17/B
Flectric A-1210 Vienna H-1028 Budapest
Phone: +43 (0)1 29191 0 Phone: +36 (0)1 3970007
Fax:  +43(0)1 29191 15 Telefax: +36 (0)1 3987101
www.pdrive.com www.hajtas.hu

>pDRIVE< egyenl6 intelligens csucstechnologia

Mint élvonalbeli frekvenciavalto-, és motorgyartd, sokéves
tapasztalatunk alapjan a felhasznal6 igényeit messzemendéen
kielégitb korszer(i berendezés-csaladokat fejlesztiink.

A csucsmin@ségre és szolgaltatasra torekszlnk, ezért a
tevékenységlink fontos részét képezi a folyamatok allando
optimalizalasa és a legjobb megoldasok kidolgozasa
felhasznaloink szamara, akar a legmagasabb
kévetelményeknek megfelelden is.

5= welcome

— Herleh Witkommen ! by Informacidk els6kézbdél a www.pdrive.com oldalon.

Céglink bemutatasan tulmenden az dsszes termékiinkre
vonatkozéan elérhetévé tettiik az On szamara a miszaki
adatokat, tovabba a hasznos szoftvereket, melyek segitik
felhasznaldinkat berendezéseink programozasaban.
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